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1 Bu belge hakkinda

1.1 Fonksiyon

Bu kullanim kilavuzu size cihazin montaji, baglantisi ve devreye alimi
icin gereken bilgileri sunmaktadir. Bu kilavuz bakim, ariza giderme,
parcalarin yenisiyle degistiriimesi ve kullanicinin gavenligi ile ilgili
6nemli bilgileri icerir. Bu nedenle devreye almadan énce bunlari
okuyun ve Urlnun ayriimaz bir pargasi olarak herkesin erigebilecegi
sekilde cihazin yaninda muhafaza edin.

1.2 Hedef grup

Bu kullanim kilavuzu egitim gérmus uzman personel igin hazirlanmig-
tir. Bu kilavuzunun igerigi uzman personelin erisimine acik olmali ve
uygulanmalidir.

1.3 Kullanilan semboller

Bilgi, 6neri, aciklama

Bu sembol yararli ek bilgileri igerir.

Dikkat: Bu uyariya uyulmamasi, ariza ve fonksiyon hatasi sonucunu
dogurabilir.

Uyari: Bu uyariya uyulmamasi, can kaybina ve/veya cihazda agir
hasarlara yol acabilir.

Tehlike: Bu uyariya uyulmamasi, ciddi yaralanmalara ve/veya cihazin
tahrip olmasina yol acabilir.

Ex uygulamalar
Bu sembol, Ex uygulamalar icin 6zel agiklamalar belirtmektedir.

SIL uygulamalar
Bu sembol, glvenlikle ilgili uygulamalarda dikkat edilmesi gereken,
islevsel glivenlige iliskin aciklamalari géstermektedir.

Liste
Ondeki nokta bir siraya uyulmasi mecbur olmayan bir listeyi belirtmek-
tedir.

Prosediirde izlenecek adim
Bu ok, prosedurde izlenecek olan adimi gdsterir.

islem sirasi
Ondeki sayilar sirayla izlenecek islem adimlarini géstermektedir.

Pilin imhasi
Bu simge pillerin ve akulerin imhasina iliskin 6zel agiklamalar géster-
mektedir.
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2 Kendi emniyetiniz i¢in

2.1 Yetkili personel

Bu kullanim kilavuzunda belirtilen tim islemler sadece egitimli ve
tesis igleticisi tarafindan yetkilendiriimis uzman personel tarafindan
yapilabilir.

Cihaz ile ¢alisan kisinin gerekli sahsi korunma donanimini giymesi
zorunludur.

2.2 Amaca uygun kullanim

VEGAMET 391, 4 ... 20 mA/HART sensérinun baglantisinda kullani-
lan universel bir degerlendirme ve besleme cihazidir.

Kullanim alanina iliskin detayli bilgiler icin "Urtin tanimi" bslimiine
bakin.

Cihazin isletim glvenligi sadece kullanma kilavuzunda ve muhtemel
tamamlayici kilavuzlarda belirtilen bilgilere ve amaca uygun kullanma
halinde mimkundur.

Kullanma kilavuzunda belirtilen islemleri asan mudahaleler giivenlik
ve garanti ile ilgili sebeplerden dolay! sadece imalatgi tarafindan yetki-
lendirilmis personel tarafindan yapilabilir. Cihazin yapisini deg@istirmek
veya iceriginde degisiklik yapmak kesinlikle yasaktir.

2.3 Yanhs kullanma uyarisi

Amaca veya 6ngoriilen sekle uygun olmayan kullanma halinde (6rn.
haznenin tagsmasi, yanlis montaj veya ayar) bu cihaz, sistemin parga-
larinda hasarlar olusmasi gibi kullanima 6zgu tehlikelere yol acabilir.
Bunun sonucunda iste, kisilerde ve ¢evrede hasarlar olusabilmektedir.
Ayrica bu durumdan dolayi cihazin guvenlik ézellikleri yavaslayabilir.

2.4 Genel giivenlik uyarilar

Cihaz, standart yonetmeliklere ve yénergelere uyuldugunda teknolo-
jinin en son seviyesine uygundur. Cihaz, sadece teknik acidan kusur-
suz ve isletim glivenligi mevcut durumda isletilebilir. Kullanici, cihazin
arizasiz bir sekilde isletiminden sorumludur. Cihazin arizalanmasina
yol acabilecek agresif veya korozif Urlin ortamlarinda kullanimda,
operatériin uygun énlemleri alarak cihazin dogru ¢alisacagindan emin
olmasi gerekmektedir.

Kullanici ayrica butln kullanma surresi boyunca gerekli is givenligi
Onlemlerinin gegerli dizenlemelere uygun olmasini saglamak ve yeni
kurallar g6z éntinde bulundurmakla yakdmludur.

Kullanici, bu kullanma kilavuzunda belirtilen gavenlik agiklamalarina,
yerel kurulum standartlarina ve gecerli glivenlik kurallari ile kazadan
kaginma kurallarina uymak zorundadir.

Kullanma kilavuzunda belirtilen islemleri agan midahaleler givenlik
ve garanti ile ilgili sebeplerden dolay! sadece imalatci tarafindan
yetkilendirilmis personel tarafindan yapilabilir. Cihazin yapisini degis-
tirmek veya iceriginde degisiklik yapmak kesinlikle yasaktir. Glvenlik
nedeniyle sadece Ureticinin belirttigi aksesuarlar kullanilabilir.
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2 Kendi emniyetiniz igin

Olabilecek hasarlari engelleyebilmek igin cihazin (izerinde bulunan
guvenlik etiketleri ve uyarilar dikkate alinmali ve bunlarin anlami kulla-
nim kilavuzundan bakilarak égrenilmelidir.

2.5 Cihaz Uzerinde giivenlik etiketi

Cihaza takilmig olan guvenlik isaretlerine ve agiklamalarina uyulmasi
gerekmektedir.

2.6 AB'ye uyum

Cihaz ilgili AB yénetmeliklerinin yasal taleplerini yerine getirmektedir.
CE isareti ile cihazin ydnetmelikle uyumlulugunu teyit ederiz.

AB Uyumluluk Beyannamesini internette www.vega.com/downloads
adresindeki sitemizde bulabilirsiniz.

Elektromanyetik uyumluluk

Cihaz endustriyel ortamda kullanilmak igin 6ngérilmustur. Bu kap-
samda, EN 61326-1 uyarinca A sinifi bir cihazda normal olan sekilde
hata bagli ve elektriksel kondiktor olabilir. Cihazin baska bir ortamda
kullaniimasi halinde, diger cihazlarla elektromanyetik uyumlulugun
uygun dnlemlerle tesis edilmesi gerekmektedir.

2.7 ABD ve Kanada'da kurulum ve igletimi

Buradaki notlar sadece ABD ve Kanada igin gegerlidir. Bu nedenle
asagidaki metin sadece Ingilizce olarak mevcuttur.

Installations in the US shall comply with the relevant requirements of
the National Electrical Code (ANSI/NFPA 70).

Installations in Canada shall comply with the relevant requirements of
the Canadian Electrical Code

2.8 Ex alanlar icin guivenlik aciklamalari

Ex uygulamalarda ex 6zel guvenlik agiklamalarini g6z 6nunde
bulundurun. Bunlar, kullanim kilavuzunun ayrilmaz parcasidir ve ex
sertifikall her cihazin ekinde bulunur.

2.9 WHG uyarinca tagsma glivenligi

Almanya sinirlar icinde Su Kanunu WHG'ye gore tasma glvenligi
sarti aranmaktadir. Uygun bir ruhsati olan sensér bunun igin temel ve
on sarttir. VEGAMET 391, tasma guivenligi yapi ve test temel ilkelerini
karsilamaktadir. Bu, "PP 5003/09" TUV karar! ile belgelenmistir. Bu
belgeyi, internet sitemizdeki "indirilecek dosyalar - Onaylar - Deger-

lendirme cihazlari - Tasma glivenligi" sayfasindan indirebilirsiniz.

2.10 Cevre ile ilgili uyarilar

Dogal yasam ortaminin korunmasi en énemli gérevlerden biridir. Bu
nedenle, isletmelere yénelik cevre korumasini stirekli dizeltmeyi
hedefleyen bir cevre ydnetim sistemini uygulamaya koyduk. Gevre
yonetim sistemi DIN EN ISO 14001 sertifikalidir.
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Bu kurallara uymamiza yardimci olun ve bu kullanim kilavuzundaki
cevre aciklamalarina dikkat edin:

e BOolum "Ambalaj, nakliye ve depolama"
e Bolum "Atiklarin imhasi"
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3 Uriin tanimi

3 Uriin tanimi

3.1 Yapisi
Teslimat kapsami Teslimat kapsamina sunlar dahildir:

VEGAMET 391 degerlendirme cihazi

Kontrol panelinin montaji igin iki sikigtirma égesi

Ex ayirma duvari

Mini USB kablosu

Tasima ray1 adaptdri (opsiyonel)

RS232 modem baglanti kablosu (opsiyonel)

Dokiimantasyon

— Bu kullanim kilavuzu

— Ek kilavuz - 30325 "RS232/Ethernet baglantisi" (opsiyonel)
— Ek kilavuz - 30768 "Modbus-TCR, ASCII Protokoli" (opsiyonel)
- Exicin 6zel "Glivenlik agiklamalar" (Ex modelinde)

Bilesenler

VEGAMET 391

- Gerekmesi halinde baska belgeler
VEGA
f

m Do o /@
mo oo

av O OO

p
oo dm —~-000000

o a O [® A
B 3 ooue
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Res. 1: VEGAMET 391

Ex ayirma duvar

Kontrol panelinin montaji igin sikistirma égesi
Gésterge ve ayar birimi

RS232 veya Ethernet araytizii (opsiyonel)
USB araytizii

AN WN =

Model etiketi Model etiketi cihazin tanimlamasi ve kullanimi icin en énemli bilgileri
icermektedir:
e Cihaz tipi

Uriin kodu

Onaylar

Teknik 6zellikler

Cihazlarin seri numaralari

VEGA Tools uygulamasi icin matriks sifresi

Seri numarasi Cihazin seri numarasi model etiketinde bulunur. internet sitemizden
su verilere ulagsmaniz mumkadndur:
e Cihazin triin kodu (HTML)
e Teslimat tarihi (HTML)
e Siparise 0zel cihaz 6zellikleri (HTML)

8 VEGAMET 391 ¢ 4 ... 20 mA/HART
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3 Uriin tanimi

Uygulama alani

Calisma prensibi

Giic kaynagi

e Teslimatin yapilacagi zamanda kullanim kilavuzu (PDF)
e Glvenlik uyarilan ve sertifikalar

"www.vega.com" adresine gidiniz, orada "Uriin aramasi (seri numara-
si)"na tiklayiniz. Ayni yere seri numarasini girin.

Alternatif olarak verileri akill telefonunuzdan alabilirsiniz:

e "VEGA Tools" uygulamanizi "Apple App Store" ya da "Google Play
Store" tarayacilarindan birini kullanarak indirin

e Cihazin lizerindeki veri matriks kodunu tarayin veya

e seri numarasini manuel olarak App uygulamasina girin

3.2 Calisma sekli

VEGAMET 391, dolum seviyesi, su seviyesi ve proses basincinin
Slclimu icin Universel bir degerlendirme cihazidir. Bu, bagh sensérik
icin besleme cihazi olarak es zamanli sekilde kullanilabili. VEGAMET
391, herhangi bir 4 ... 20 mMA/HART sensérunuin baglantisinin yapil-
masi i¢in tasarlanmistir.

Opsiyonel aray(izii (RS232/Ethernet) olan cihazlarda, 6l¢lim degerleri
modem veya iletisim agindan ¢agrilabilir ve ag tarayicisi veya VEGA
Envanter Sistemi araciligiyla ekranda géruntilenebilirler. Ayrica,
e-posta ya da SMS yoluyla bir lgim degeri veya bildirim géndermek
mUmkindir. VEGAMET 391'nin kullanimi 6zellikle dosya kaydetme,
VMI (Vendor Managed Inventory) ve uzaktan bilgi alma 6zellikleri igin
uygundur.

VEGAMET 391 degerlendirme cihazi, bagli sensori tedarik eder ve
bunun, es zamanli olarak 8l¢iim sinyalini degerlendirir. istenilen élgtim
buyUklugu, ekranda gériintilenir ve daha sonra islenmek lzere ayrica
entegre akim ¢ikisina génderilir. Bu sekilde él¢tiim sinyali, ayri bir
gostergeye veya daha Ust derecedeki bir komutaya aktarilabilir. Ayrica
pompalarin veya diger cihazlarin kontroll i¢in ¢galisma rélesi entegre
edilmigtir.

Diinya ¢apinda kullanim igin 20 ... 253 V AC/DC'li genis kapsama
alanh besleme kaynagi.

Besleme gerilimi icin ayrintil verileri "Teknik veriler' bélimunden
bulabilirsiniz.

3.3 Ayar
Cihaz, su kullanim segeneklerini sunmaktadir:

e Entegre gbsterge ve ayar birimi ile
e FDT/DTM standardina gére bir kullanim yazilimi ile (6r. PACTware
ve bir Windows bilgisayar ile)

Verilen parametreler genel olarak VEGAMET 391'ye kaydedilir. PA-
CTware kullanilacaksa bilgisayara kaydetme secenegi de vardir.
Bilgi:

PACTware ve buna uyan DTM kullanilacaksa, entegre goriintu ve ayar
biriminde hi¢ olmayan ya da kullanimi sinirli olan baska ayarlar da ya-

VEGAMET 391 ¢ 4 ... 20 mA/HART 9



3 Uriin tanimi

Ambalaj

Nakliye

Nakliye kontrolleri

Depolama

Depolama ve transport
1sisl

Kaldirmak ve Tagimak

pilabilir. iletisim entegre USB aray(iz{i veya opsiyonel arayiizlerinden
(RS232/Ethernet) biri lzerinden yerine getirilir.

internet sunucusu ve e-posta fonksiyonlar hakkinda daha fazla agik-
lama icin PACTware (VEGAMET 391 DTM'i) cevrim ici yardimi ya da
"RS232-/Ethernet baglantisi" kullanim kilavuzunu okuyun.

3.4 Ambalaj, nakliye ve depolama

Cihaziniz kullanilacagi yere nakliyesi igin bir ambalajla korunmustur.
Bu kapsamda, standart nakliye kazalari ISO 4180'e uygun bir kontrol-
le glivence altina alinmistir.

Standart cihazlarda kartondan yapilan ambalaj cevre dostudur ve ye-
niden kullanilabilir. Ozel modellerde ilaveten PE képiik veya PE folyo
kullanilir. Ambalaj atigini 6zel yeniden doniisiim isletmeleri vasitasiyla
imha edin.

Nakliye, nakliye ambalajinda belirtilen aciklamalar géz éniinde bu-
lundurularak yapiimalidir. Bunlara uymama, cihazin hasar gérmesine
neden olabilir.

Teslim alinan malin, teslim alindiginda eksiksiz oldugu ve nakliye ha-
sarinin olup olmadigi hemen kontrol edilmelidir. Tespit edilen nakliye

hasarlari veya gbze batmayan eksiklikler uygun sekilde ele alinmalidir.

Ambalajlanmig parcalar montaja kadar kapali ve ambalaj digina
koyulmus kurulum ve depolama isaretleri dikkate alinarak muhafaza
edilmelidir.

Ambalajlanmis parcalar, baska turli belirtiimemisse sadece asagida
belirtilen sekilde depolanmalidir:

e Acik havada muhafaza etmeyin

Kuru ve tozsuz bir yerde muhafaza edin
Agresif ortamlara maruz birakmayin
Gunes isinlarindan koruyun

Mekanik titresimlerden kaginin

Depo ve nakliye sicakligi konusunda "Ek - Teknik 6zellikler - Cevre
kosullar" bélumune bakin.
e Bagllnem % 20...85

Agirliklart 18 kg (39.68 Ibs)'nun Uizerinde olan cihazlarda kaldirmak ve
tasimak icin bu igler icin uygun ve onayl araclar kullanilimalidir.

10
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4 Monte edilmesi

Kurulum secenekleri

Cevre kosullari

Kontrol paneli montaji

4 Monte edilmesi

4.1 Genel aciklamalar

Cihaz, kontrol paneli, gévde 6n plakasi veya baglanti dolabi kapisi
icine gébmull sekilde monte edilmek lzere tasarlanmistir. Gereken
kesit, EN 60529'a uygun olarak 92 x 92 mm (3.63 x 3.63 in)'dir. Dogru
bir montajda koruma tirti IP 65'dir. Alternatif olarak cihaz dért vida
yardimiyla bir baglanti dolabina veya bir gévdeye monte edilebilir
(Gévdenin arka kismina/duvarina vidal montaj). Alternatif olarak tasi-
ma rayl montaji (DIN EN 50022/60715 geregince sapka rayi1 35 x 7,5)
icin bir montaj adaptérii bulunmaktadir.

Uyari:
Cihaz vida veya tasima rayi kullanilarak monte ediliyorsa, mutlaka bir
baglanti dolabina veya mahfazaya monte edilmelidir.

Ex modelindeki bir VEGAMET 391 cihazda beraberinde verilen kodla-
ma pini (Tip kodlama pini ve Ex kodlama pini) asagidaki sekle uygun
sekilde takilmaldir.

Devreye almadan 6nce Ex modelinde Ex ayirma duvarinin takiimasi
gerekmektedir. Risksiz kullanimi, sadece kullanim kilavuzu dikkate
alindiginda ve CE ruhsati oldugunda temin edilmektedir. VEGAMET
391 aciimamalidir.

Cihaz, DIN/EN/IEC/ANSI/ISA/UL/CSA 61010-1'de belirtilen normal
ortam kosullarina uygundur.

Kullanim kilavuzunun "Teknik veriler' béluminde belirtilen kirlilik dere-
cesinin mevcut ortam kosullarina uygun oldugundan emin olunuz.

4.2 Montaj talimatlari

1. Montaj icin gereken kesidin 92 x 92 mm (3.63 x 3.63 in) ebatlarin-
da olmasina dikkat edin.

2. On plakanin direkt arkasinda contanin dogru sekilde oturup otur-
madigini kontrol edin ve cihazi énden kontrol paneli kesidinin icine
dogru itin.

3. ki sikistirma 6gesini de éngériilen bosluklara itin.

4. Sikistirma 6gelerinin iki vidasini yarikli bir tornavida ile esit 6lgtide
déndurerek bogluklara sokun.

VEGAMET 391 ¢ 4 ... 20 mA/HART 11



4 Monte edilmesi

Vidali montaj

Tasima ray1 montaji

Res. 2: Kontrol paneli montaji

1 Kontrol paneli, én plaka veya baglanti dolabi kapisi

2 Sikistirma 6geleri
3 Yarikl tornavida

— Cihazi dort vida ile (maks. @ 4 mm) asagidaki sekildeki gibi gévde

icine/montaj plakasina monte edin.

—~ _
~—m—"0 |
E —
0 <
p o
o«
a
W L
73 mm
2.87")

Res. 3: Vidali montaj

1 Sabitleme vidasi
2 Gévdenin arkasi veya montaj plakas!

1. Montaj plakasini cihazin beraberinde gelen dért allen vidasi ile

cihaza tespit edin.

2. Tasima rayi adaptériini cihazla birlikte gelen dért yildiz vidayi

montaj plakasina vidalayin.

12
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4 Monte edilmesi
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Res. 4: Tasima rayi montaji

1 Allen vidalan

2 Montaj plakasi

3 Tasima rayi adaptorti
4 Yildiz vidalar

VEGAMET 391 ¢ 4 ... 20 mA/HART
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5 Besleme gerilimine baglanma

Giivenlik uyarilari

Ex uygulamalar i¢in
glvenlik talimatlar

Gii¢c kaynagi

Baglanti kablosu

Kablo yalitimlama ve
topraklama

Ex uygulamalar i¢in
baglanti kablosu

A

°
1

€&

€&

5 Besleme gerilimine baglanma

5.1 Baglantinin hazirlanmasi
ilk olarak su giivenlik agiklamalarini dikkate alin:

ikaz:
Sadece elektrik verilmeyen ortamda baglanti yapiimalidir.

e Sadece elekirik veriimeyen ortamda baglanti yapiimalidir
e Asiri gerilim bekleniyorsa, asiri gerilime karsi koruma cihazlari
monte ediniz

Uyari:

Cihaza kolayca erisebileceginiz sekilde iyi bir separatér tesis edin.
Seperatérun cihaza uygunlugu (IEC/EN61010) etiketlenmis olmasi
gerekir.

Patlama tehlikesi olan bélimlerdeki ilgili talimatlar, sensérlerin ve te-
darik cihazlarinin uygunluk ve tip onay sertifikalar dikkate alinmaldir.

Besleme gerilimi, 20 ... 253 V AC/DC, 50/60 Hz olabilir.

VEGAMET 391 cihazinin gii¢ kaynagi kullanildigi Glkenin kurulum
standartlarina uygun, piyasada bulunabilen bir kablo ile baglanir.

Sensoérigin baglantisi igin, piyasada bulunan iki damarli kablo kulla-
nilabilir. HART sensorlerinin baglantisinda arizasiz bir kullanim igin
acilen bir kablo blendajina gerek vardir.

Kullanilan kablonun olasi maksimum cevre sicakligina gereken sicak-
lik ve yangin direncinin olmasina dikkat edin.

Kablo blendajini, iki tarafli olarak topraklama potansiyeline takin.
Yalitim sensérde direk i¢ topraklama terminaline baglanmalidir. Sen-
s6r gévdesindeki dis topraklama terminali alcak frekans empedans
duzelticili olarak voltaj regtlatériine baglanmig olmalidir.

Voltaj reglilatori akimlari beklendigi takdirde, VEGAMET 391'nin yan
tarafindaki blendaj baglantisi seramik bir konsansatér ile (6rn. 1 nF,
1500 V) yapiimalidir. Algak frekansli voltaj denge akimlari bu durum
sonucu 6nlenir, yiuksek frekansli yanlis sinyaller igin koruyucu etki
buna ragmen kalir.

Ex uygulamalarda ilgili montaj talimatlarini dikkate alin. Ozellikle,
hicbir voltaj regulatért akiminin kablo blendaji tizerinden akmamasina
dikkat edin. iki tarafli topraklamada, bu, énceden aciklandigi sekilde
bir kondensatdr yardimiyla veya ayri bir voltaj regulatéru kullanilarak
saglanir.

5.2 Girisg calisma modu aktif/pasif

Baglanti terminalleri segeneginden &l¢lm veri girisinin aktif veya pasif

kullanimi arasindan biri segilebilir.

e Aktif calisma modunda, VEGAMET 391, bagli sensorigin gt¢
kaynagini hazir eder. Besleme ve 6l¢im degeri iletimi, ayni iki
damarli kablodan saglanir. Bu ¢alisma modu, ayr gui¢ kaynagi
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5 Besleme gerilimine baglanma

olmayan él¢iim konverterlerinin baglantisi i¢in dngértlmustur (iki
telli sensoérlerde).

Pasif calisma modunda, sensdrigin beslemesi yoktur. Bu sebeple,
sadece 6lcim degeri iletilir. Bu giris, kendine 6zgu, ayr gu¢ kay-
nagi olan él¢cuim konverterlerinin baglantisi icin éngéralmustir (dort
telli sensérlerde). Bunun digsinda VEGAMET 391 normal bir akim
Olcer gibi mevcut bir akim devresine uydurulabilir.

Uyari:
Ex modelli bir VEGAMET 391'de, gerekli onaylar saglanamadigi igin

pasif giris bulunmamaktadir.

5.3 Baglanti prosediirii
Elektrik baglantisini yapmak igin ¢ok yontemi izleyin:

1.
2.
3.

o © 0N oA

Cihazi, 6nceki bélimdeki agiklamalara uygun sekilde monte edin
Cihazin Ust kismindaki kablo birlestirme blogunu 1 ¢ikarin

1/2 ucuna (aktif giris) veya 5/6 (pasif giris) ucuna sensor kablosu
baglayin

Gerekirse 8 - 12 klemensine/ucuna dijital girisler baglayin
Cihazin Ust kismindaki kablo birlestirme blogunu 1 yeniden takin
Cihazin alt kismindaki kablo birlestirme blogunu 2 ¢ikarin
Besleme gerilimini, akimi durdurarak, terminale (13/14) baglayin
Gerektiginde, réleyi ve diger cikislari baglayin

Cihazin alt kismindaki kablo birlestirme blogunu 2 yeniden takin

. Diger rélelerin kablo birlestirme blogu 3'e baglantisi dnceki agikla-

malara uygun sekilde olmalidir

Elektrik baglantisi bu sekilde tamamlanir.

Ex uygulamalarda, devreye almadan énce, Ex ayirma duvarinin,
gdvdenin st kismina takilmasina dikkat edin.

VEGAMET 391 ¢ 4 ... 20 mA/HART
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5 Besleme gerilimine baglanma

5.4 Baglanti semasi

iki telli sensér icin bag-
lanti plani

,,,,,,,,,,,,,,,,,, - ©@dd | @ @

H - + o+ -
L HEHEHEH
1

\ |
= 0@@@000**’1"1‘ ]
23456 789101112

,,,,, e =N-
I =L+

|
L
|

I
I
|

36 35 34 33 32 31 30 29 28 27 26
000000
WYY YV

=

Res. 5: Iki telli sensér ile baglant plani

I¢ caligma rélesi 1

I¢ caligma rélesi 2

I¢ caligma rélesi 3

I¢ calisma rélesi 4

I¢ caligma rélesi 5

I¢ caligma rélesi 6

4 ... 20 mA akim ¢ikigi

Degerlendirme cihazinin gerilim beslemesi

Sensdér glictiyle 6ictiim verileri girisi (Aktif giris)

10 Sensdr parametreleme icin HART modemi baglantisi
11 Olgiim verileri girigi (pasif girig), Ex-ia modelinde degil
12 Dijital giris 1 ... 4

13 1... 4 djjital giris i¢in ortak kitle

14 4 ... 20 mA/HART sensérii (iki telli model)

©ONOOONWN =
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5 Besleme gerilimine baglanma

Dort telli sensor icin bag-

lanti plani
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Res. 6: Dért telli sensér ile baglantinin atanmasi

i¢ calisma rélesi 1

i¢ calisma rélesi 2

i¢ calisma rélesi 3

i¢ calisma rélesi 4

i¢ calisma rélesi 5

i¢ calisma rélesi 6

4 ... 20 mA akim ¢ikig!

Degerlendirme cihazinin gerilim beslemesi

Sensdér gliclyle 6lgim verileri girisi (Aktif giris)

10 Sensér parametreleme icin HART modemi baglantisi
11 Olgiim verileri girisi (pasif giris), Ex-ia modelinde degil
12 Dijital giris 1 ... 4

13 1... 4 dijital giris igin ortak kitle

14 4... 20 mA/HART sensérii (Dért telli model)

15 Dért telli sensor igin gli¢ kaynadi

©ON®ORANWN=
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile
devreye alma

6.1 Kumanda sistemi

Fonksiyon Entegre gdsterge ve ayar birimi, VEGAMET 391 cihazinin él¢giim de-
gerinin gérintllenmesini, ayar se¢iminin ve tanisinin yapiimasini sag-
lar. Gérintl ve ayar, kus bakisi, grafiksel ve arka fon aydinlatmali bir
ekran lzerinden saglanir. Ayar menUstndeki dil degistirme segenegi
cok net bir sekilde ayriimistir ve devreye alimin kolay olmasini saglar.

Belli bagl ayar secenekleri, entegre gorintu ve ayar birimiyle birlikte
veya sadece sinirli olarak vardir (Or. Akim 6lctim ayarlari). Bu uygula-
malarda, PACTware'in uygun DTM ile kullaniimasi tavsiye edilir.

Gosterge ve kumanda

elemanlan

VEGAMET 391 VEGA
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Res. 7: Gésterge ve kumanda elemanlar

Suwvi kristal ekran

Kumanda tuslar

Durum géstergesi - Kullanima hazir olma derecesi
Durum géstergesi - Yanlis bildirim rélesi

Durum géstergesi - Calisma rolesi 1 ... 6

AN WN =

Tus fonksiyonlari [OK] tusu:

— Menltye genel bakisa ge¢
— Segilen menly teyit et
— Parametre igle

— Degeri kaydet

e [->]tusu su secenekler igin kullanilir:
— Mend degistirme
— Listeye yapilacak girisi se¢
— Dduzeltme pozisyonunu se¢

e [+]tusu:
— Bir parametrenin degerini degistir

e [ESC]tusu:
- Girilen bilgileri iptal et
— Ust menaye geri git

18 VEGAMET 391 ¢ 4 ... 20 mA/HART
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Parametreleme

o

Acma fazi

Olgiim degerinin goster-
gesi

Uyari:

Sistem, son kez tusa bastiktan yakl. 10 dakika sonra otomatik olarak
6lctim degerleri gostergesine doner. Bu kapsamda, 6nceden [OK] ile
teyitlenmemis degerler kaybolur.

6.2 Devreye alim prosediiri

Cihaz, parametreler girildikten sonra minferit kullanim kosullarina
uyarlanir. Olglim yeri seviye ayar énceliklidir ve her zaman yapilma-
lidir. Olcim degerinin, lineerizasyon egimi dikkate alinarak istenilen
biiyiiklige ve birime 8lgeklenmesi birgok durumda anlamiidir. Olgiim
degerinin dengeye ulagsmasi icin réle anahtarlama noktalarinin uyar-
lanmasi ve bir buttinlesme siiresinin ayarlanmasi diger mevcut ayar
secenekleri arasindadir.

Ethernet arayizIi cihazlara 6lgum noktasina uyan bir ana bilgisayar
ismi veriimelidir. DHCP yoluyla adreslemeye alternatif olarak sizin
aginiza uyan IP adresi ve alt ag maskesi de belirlenebilir. Gerekirse
ayrica e-posta ve internet sunucusu, PACTware ile konfiglre edilebilir.

Kurulumun rahat bir sekilde yapilabilmesi igin bir devreye alma asis-
tani mevcuttur. Bu fonksiyon en sik kullanilan uygulamalar ve ayarlari
yapmasinda kullaniciya adim adim eslik eder.

Bilgi:

PACTware ve buna uyan DTM kullanilacaksa, entegre gériintu ve ayar
biriminde hi¢ olmayan ya da kullanimi sinirli olan baska ayarlar da ya-
pilabilir. iletisim entegre USB arayiizii veya opsiyonel arayiizlerinden
(RS232/Ethernet) biri izerinden yerine getirilir.

internet sunucusu ve e-posta fonksiyonlari hakkinda daha fazla agik-
lama icin PACTware (<VEGAMET 391 DTM'i) ¢evrim i¢i yardimi ya da
"RS232-/Ethernet baglantisi" ek kilavuzunu okuyun.

VEGAMET 391 acildiktan sonra kendine bir test yapar. Su islemler

yerine getirilir:

e Elektronigin ic testi

e Cihaz tipinin, donanim yaziliminin ve cihaz taginin (Cihaz ismi)
g6rintilenmesi

e Cikis sinyalleri, kisa suirede, ayarlanan ariza dederine atlar

Sonra, giincel élgiim degerleri géruntilenir ve gikiglara verilir.

Olgum degeri gdstergesi dijital gdsterge degerlerini, 8lcim yeri isimle-
rini (Olglim yerleri etiketi) ve birimi vermektedir. Ayrica, analog bir gu-
buk gdstergesi de gérintulenebilir. Toplama sayach debi dlcimuniin
aktivasyonu sirasinda toplama sayacl bagka bir gésterge penceresi
ortaya cikar. Pompa kontroll aktive edildiginde, atanmig pompalari
gbsteren baska bir dlcim degeri penceresi géruntilenir. [>] tusuna
basarak, bir ekran se¢eneginden étekine gecis yapabilirsiniz.

EB .?% TAG—HMo. 1 2 .E'B TAG—Ho. 1 EE .9%

m3/min
TRE—Ha. 1 389 m3 SHAEED
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Ana menii / Devreye alma
asistani

Devreye alma asistani

Klasik menii tarama/Ana
menii

— [OK] tusuna basarak, ekrandaki 6lclim degerinden ¢ikip ana
menuye gecersiniz. Buradan, en énemli ayarlari i¢in devreye alma
asistani ile komple klasik meni arasindan birini segebilirsiniz.

Her bir devreye alma veya parametrelemenin basinda, bu islemleri,
devreye alma asistani veya klasik menu kullanarak yapma secgenegi-
niz var. ilk devreye alma isleminde devreye alma asistanini kullan-
manizi tavsiye ederiz. ileride miinferit ayarlarin diizeltimesi veya
tamamlanmasi gerekirse, klasik menii daha iyi bir se¢imdir.

— "[->]"ile "Devreye alma asistani" menu secenegini secin ve
[OK] ile teyit edin.

Devreye alma asistanli, size, en sik kullanilan ayarlar arasinda adim
adim refakat eder. Asagidaki adimlar asistanla yerine getirilir:

Cihaz etiketi (tek tek ayarlanabilir cihaz ismi)

Olciim yerleri etiketi (tek tek ayarlanabilir 8lciim yeri tanimi)
Giris turd (4 ... 20 mA veya HART)

Olciim blytkIigi (6r. dolum seviyesi veya proses basinci)
Seviye ayari (6r. metre veya bar)

Min.-/Max.-Dlzen

Yanlis bildirim rélesinin aktivasyonu

Réle cikislarinin konfigirasyonu (6r. pompa kontrolli veya tasma
guvenligi kurulmasi)

RS232/Ethernet arayuizii segeneginden tarih ve saatin belirlen-
mesi

e FEthernet araylizii segceneginden iletisim aginin ayarlanmasi

Asistan, 6lcim degistirileceginde her an ¢cagrilabilmelidir. Hedef ardi-
sik adimlara, klasik meni kullanimiyla da tek tek ulagilabilir. Minferit
menu seceneklerinin tanimlamasini agagidaki klasik mentden bulabi-
lirsiniz. "Uygulamaya drnekler" bélimiinden devreye alma hakkindaki
diger bilgilere ulagabilirsiniz.

Ana menu asagida belirtilen fonksiyonlari iceren alt bélimden olus-
maktadir:

e Cihaz ayarlari: Cihaz etiketi, ag baglantisi, tarih ve zaman ayarini
vb. icerir.

e Olciim yeri: Giris secimi, seviyeleme, sdniimleme, lineerizasyon,
Olcekleme ve cikiglara vb. olan ayarlari igerir

e Ekran: Ekrandaki 6lcim degeri, dil degistirme ve arka fondaki
aydinlatmanin aydinligi icin yapilan ayarlari igerir

e <Tani Cihaz durumu, yanhs bildirimleri, giris akimi ve dijital girig-
lere olan bilgileri igerir

e Diger o6zellikler Simulasyonu, sifirlamayi, sifreyi, sensor adresini
vb. icerir

e Bilgi: Seri numarasini, yazilim versiyonunu, son degisikligi, cihaz
Ozelliklerini ve MAC adresini vb. gosterir
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Cihaz ayarlari - Cihazlarin
etiketi

Cihaz ayarlari- Ana bilgi-
sayarin ismi/IP adresi

o

Cihaz ayarlari - iletigim
Protokolii

[

settings

Meas. oo

Dizsplay

Diaanostics

Additional adjustrents
Info

— Tuslara basarak istediginiz menu segenegini secin ve [OK] tusu-
na basarak onaylayin.

Cihazlarin etiketi (TAG) ile, VEGAMET 391'ye acik ve net bir tanim
verilmesi mimkindur. Birden ¢ok cihaz ve buna bagl daha buyik
sistemlerin dokiimantasyonlar kullanilacaginda, bu fonksiyondan
yararlaniimaldir.

Device TAG

Device Name

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

Entegre Ethernet arayiizli olan cihazlarda fabrikada otomatik adres-
leme DHCP uzerinden ayarlanir. Bagka deyisle IP adresi bir DHCP
sunucusu tarafindan atanmalidir. Cihaz normalde o zaman ana bilgi-
sayarin ismiyle tanimlanir. Fabrikada, ana bilgisayar ismi seri numarasi
ile "VEGA-" 6n ekinden olusmaktadir. Alternatif olarak alt ag maskeli
ve opsiyonel ag gegitli statik bir IP adresinin girilmesi mimkuindur.

Uyari:

Yaptiginiz degisikliklerin etkin hale gelebilmesi igin 6nce VEGAMET
391 cihazinizin yeniden baglatiimasi gerekmektedir. Bu ag paramet-
releriyle ilgili daha fazla bilgiyi "RS232 ve Ethernet baglantisi" ek
kilavuzundan ve uygun DTM'in ¢evrim i¢i yardim bélimunden elde
edebilirsiniz.

Host nare

UVEGA-10001400

Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

LAH-Internet IP adress LAN-Intetnet
IP adress
DHCF 172.016.003.120
DHCP = u Subnetrask
255.255.000.000
Change?

Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin. Yapilan degisikliklerin etkin hale gelmesi icin
cihazi ¢alisma geriliminden kisa bir stire i¢in ¢ikarin.

Entegre RE232 aray(izlu cihazldarda bu seri aray(iziiniin hangi ¢alis-

ma modunda ¢alisacag belirlenir. Su segenekler mevcuttur:

e VVO Protokolii: Parametreleme ve bilgi alma igin degerlendirme
cihazi ve bilgisayar arasinda dogrudan seri baglanti (6r. PACTware
ve DTM ile)

VEGAMET 391 ¢ 4 ... 20 mA/HART 21



6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Cihaz ayarlar - Tarih/Saat

Olcgiim yeri - Giris

e PPP: Bagimsiz e-posta génderimi (Dial-out baglanti) veya Web
tarayicisi ile (Dial-in baglanti) bilgi almak i¢in degerlendirme cihazi
ve modem arasinda UVi (Uzaktan veri iletimi) baglantisi

e ASCII Protokolii: Terminal programlarla (Hyperterminal gibi) bilgi
almak icin degerlendirme cihazi ve bilgisayar arasinda dogrudan
seri baglanti

Corrunication protokall Corrunication protokaell

LD profocol
¥¥0 protocol = ASCIT pratocal
FPP

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin. Daha fazla bilgiyi "RS232 ve Ethernet baglan-
tisi" ek kilavuzundan ve uygun DTM'in ¢evrim ici yardim bélumun-
den elde edebilirsiniz.

Entegre RS232/Ethernet arayuizl olan cihazlarda, bu meni sece-
neginden tarih ve saat girilebilir. Bu zaman ayarlari cereyan kesintisi
oldugundan bir kondansatér ile ve batteri ile 10 yil streyle hafizada
kalacaktir.

Date-Tine Date-Tine Forrat
13:26 Pi6. May W54 hours
26.May 2011 2011 T =

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

VEGAMET 391, 4 ... 20 mA/HART sensorlerinin 6lcim degerlerine
hem analog hem de dijital HART protokoll tzerinden igslem yapabil-
mektedir.

Analog 4 ... 20 mA iletimi

VEGAMET 391 cihazinin standart ayarinda, lcim degeri iletimi
analog 4 - 20 mA sinyali yoluyla saglanmaktadir. Sensérdeki bir
seviyelemenin, VEGAMET 391 cihazinin giris blyUkligine dogrudan
etkisi vardir. Sadece bir cihaza seviyeleme yapin (ya VEGAMET 391
cihazina ya da sensoére). VEGAMET 391 cihazindaki seviyeleme, her
zaman mA olarak analog iletimden saglanir.

Dijital HART iletimi

HART yoluyla iletimde VEGAMET 391 cihazina, hangi sensér degeri-
nin isleminin yapiimasina devam edilecegi bildiriimelidir. Sensér tipine
bagl olarak bu, yol, basing veya sicaklik olabilmektedir. Tum HART
sensorlerinde her zaman sensoériin degismemis olan giris degeri
VEGAMET 391 cihazina iletiimektedir. Seviyeleme bu nedenle her
zaman VEGAMET 391 cihazindan yapilmalidir, sensérden degil. Bu
amag icin, farkl 6lguim buyUklukleri ve 6lgiim birimleri mevcuttur.

Baska Ureticilerine ait HART sensorlerinin baglantisi icin su secenek-
ler sayilabilir: PV (Primary Value) ve SV (Secondary Value). Bunun
6n kosulu, HART komandosu 0, 1, 3 ve 15'n desteklenmesidir. Bu
bilgi ve hangi élgiim degerlerinin bu durumda iletilecedi, ilgili sensér
Ureticisine ait kullanim kilavuzundan alinmalidir.
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Olgiim yeri - Olgiim bii-
yiikligi

Olgiim yeri - Seviye ayari

Meas. loop Input Input
Input)
Paraneter Analngue HART|
ggiﬁ;;em 4 ... 20 mA Analogue
Linearization curve (Ereme= HEe

Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

Olglim blylikIigu, dlglim yerinin dlglim gdrevini belirler. Baglanan
sensore bagli olarak su ayarlar mevcuttur:

Seviye

Proses basinci

Universel

Sicaklik

Ayirma katmani

Debi (sadecePACTware/ DTM'li aktivasyondan sonra)

Paraneter Paraneter

Pl el
Level = Fressure

Univerzal

Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

Bagli sensoriin giris dederine seviye ayari yapilarak deger bir ylizde
degere donustlrulir. Bu dénustlirme adimi, istenilen giris degeri
araligini, goreli bir aralikta (% O - % 100) gosterir.

Seviye ayarindan énce istenilen ayar birimi segilebilir. "Analog" giris
secildiginde, atar birrimi her zaman "mA‘dir". HART girisi aktive edil-
misse mevcut birim, sensor tipine bagl olarak degisir. Radar, ultrason
ve yoénlendirilmis mikrodalgada, bu, her zaman metre veya oder Feet
"m(d)" veya "ft(d)", basin¢ transdUktorlerinde, "bar" veya "psi‘dir.

Units of measurement Units of measurenent

(e — e

Asagidaki sekiller ve 6rnekler, HART iletisimli bir radar sensérinin
minimum ve maksimum seviye ayart ile ilgilidir.

Min. adjustment Min. adjustment Hin. adjustrent
. Accept current
- 0.003 @ 000 -00 measured wvalue?
= %
5.120 m<d> -10.00 110,00 coep
5501 i) ]

[OK] digmesine basarak yuzdelik degeri dizeltmeye hazirlayin
ve [->] tusuna basarak oku istediginiz noktaya getirin. istediginiz
yuzde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusuna basarak
kaydedin.

Olgim degerinin min. ayar igin girilmesinden sonra uygun uzaklik
degeri girilmelidir. En son él¢lilen uzaklik degerini kullanmak
isterseniz, "Kabul et" meni segenegini secin (Gergek seviyele-
me ayari veya ortamla seviye ayari). Seviye ayari 6l¢iilen dolum
seviyesinden bagimsiz olarak yapilacaksa, "Diizeltme" secenegini
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Olgiim yeri - Séniimleme

Olgiim yeri - Lineerizas-
yon egimi

segin. Sonra, bos hazne igin, ylizde dederine uyan uzaklik dege-
rini metre cinsinden [m(d)] verin (Or. Sensérden hazne tabanina
kadar olan uzaklik: Kuru seviye ayari veya malzemesiz/ortamsiz
seviye ayari)

Ayarlarinizi [OK] tusuna basarak kaydedin ve [->] tusuna basarak
maksimum seviye ayarina gegin.

Max. adjustment Max, adiustment Max. adiustrent

Aceept t
10.00. g | [ E100.00 St
= %
2.000 m<d> -10.00 110,00 A
0.791 redy e

Sonra, 6nceden aciklandigi sekilde maksimum seviye ayari icin
ylizde degerini girin ve bu degeri [OK] tusuna basarak teyit edin.

Olgtim degerinin maks. ayar igin girilmesinden sonra uygun uzak-
lik degeri girilmelidir. En son 6l¢llen uzaklik degerini kullanmak
isterseniz, "Kabul et" menu secenegini secin (Gergek seviyele-
me ayari veya ortamla seviye ayari). Seviye ayari 6lctlen dolum
seviyesinden bagimsiz olarak yapilacaksa, "Diizeltme" segene-
gini secin. Sonra, dolu hazne igin, ylizde degerine uyan uzaklik
degerini metre cinsinden [m(d)] verin (Kuru seviye ayari veya
malzemesiz/ortamsiz seviye ayari) Maksimum dolum seviyesinin
radar anteninin altinda kalmasina dikkat edin.

Son olarak, yaptiginiz ayarlari [OK] tusuna basarak kaydedin.
Seviye ayari islemi bitmistir.

Sakin olmayan dolum malzemesi ylizeylerininden dolayi élgiim
degerlerindeki oymamalari bastirmak icin, bir bitiinlesme suresi ayari
yapilabilir. Bu slire 0-999 saniye arasinda olabilir. Bununla élgimun
reaksiyon siresinin de artacagini ve 6lgim degerindeki hizla degisen
degerlere gecikerek yanit verecegini dikkate alin. Normalde 6lgim
degerlerinin iyice kararli olabilmesi igin birkag saniye yeterli olur.

(oo

o] 999
| I S E— —

[arping Darping

0s

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

Bir lineerizasyon, hacmi dolum seviyesi yliksekligi ile lineer sekilde
artmayan tim haznelerde yapilmalidir (6r. Yuvarlak veya konik tankta).
Bu hazne icin uygun lineerizasyon egimleri mevcuttur. Yiuzdesel dolum
yuksekligi ve hazne hacmi arasindaki orani belirtin. Uygun egim aktif
hale getirildiginde, ylizde olarak verilen hazne hacminin dogru gériin-
tlenmesi saglanir.Hacim yuizde olarak degil de litre veya kilogram
olarak verilecekse ek olarak bir dlcekleme ayari yapilabilir.

Linearization curve Linearization curve
Lin=zi|
= Hariz, culinder
Linear = Sphere

To square roat
Lineatizer table

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Olgiim yeri - Olcekleme

Olgiim yeri - Olgiim yerle-
ri etiketi

Olciim yeri - Cikislar -
Réle cikiglari

Olgekleme denildiginde, 6lgiim degderinin farkli bir Slciim biyikligin-
de ve birimde hesaplanmasi iglemi anlasilir. Olgeklemenin temeli ola-
rak gorulen kaynak sinyal, lineerize olmus ylzde degerdir. Gosterge,
hacmi, ér. ylizde degerin yerine, litre biriminden verebilir. Bu durumda,
gbsterge degerleri araligi -99999 ila +99999 arasindadir.

Sealing units Scaling unitz Sealing
Flow o =

Other [+] Volure 100 = 1l]l].lJ!]
#

Pe ]| | Temeerafue 0x=  0.00
.......................... o
-

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz dederi [OK] tusuna
basarak onaylayin.

Bu menu segeneginden her 6lciim yerine agik bir tanim verilebilir
(Orn. dlgtim yeri ismi veya tank veya iriin tanimi.) Dijital sistemlerde
ve buyuk sistemlerin dokiimantasyonunda her él¢tim yerinin net bir
tanimlanmasinin olmasi igin tanim bir kez verilebilir.

Meas. loop THG

TAG-MNo. 1

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

"Cikiglar'dan, réle / akim cikislari belirlenir. Toplam alti réle mevcuttur.
Réle 1, élglim noktasina atanmistir. 2 ... 5 réleleri serbesttir ve higbiri-
ne fonksiyon atanmamistir. Bu rélelerin kullanilabilmesi igin, ilk olarak
bunlarin aktive edilmesi gerekir.

Réle cikisinin konfiglrasyonunda ilk olarak istenilen ¢alisma modu

("Kuru galisma gtivenligi* veya "Pompa kontrolii") secilmelidir.

e Tasma giivenligi Role, maks. dolum seviyesinin tzerine gikildi-
ginda kapatilir (Guvenli akim olmayan konum), minimum dolum
seviyesinin altina dustldugunde yeniden acilir (Agilma noktasi <
Kapanma noktasi)

e Kuru calisma giivenligi Role, minimum dolum seviyesinin altina
dusulduginde kapatilir (Glvenli akim olmayan konum), minimum
dolum seviyesinin tzerine ¢ikildiginda yeniden agilir (Agilma nok-
tasi > Kapanma noktasi)

e Pompa kontrolii: Ayni fonksiyonda birden fazla pompa oldugunda
pompalar ayar kriterleri geregince surekli olarak acik veya kapali
konuma getirilirler.

"Anahtarlama penceresi", "debi" ve "egilim" gibi ek ¢alisma modlari
sadece PACTware ve DTM'den ayarlanabilmektedir.

Role 6 ayrica yanlis bildirimi rélesi olarak da konfigire edilebilir
Asagidaki 6rnek bir tagma guivenliginin belirlenmesini géstermektedir.
Pompa kontrol, egilim tanima veya debi 6lgmeye iliskin diger bilgilere
"Uygulamaya 6rnekler" béluminden ulagabilirsiniz.
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Olgiim yeri - Cikiglar -
Akim cikisi

Qutputs Relay output Relay 1
== aute Relay 2 =
Curreni output Relau 2 activated =
Relauy 4
Relay S
-
Relay 2 |Relag operating mode 1 Relay operahng node 1

|DUE|'ﬁ“ prot. |v| Dg runnlngpro?ec?

Hchua're
E

- - Furp control 1
i Purp control 2
- -0n E"ump control 2

istediginiz calisma modunu segin ve bunu [OK] tusuna basarak onay-
layin. [->] tusu sizi sonraki menu segcenegine gotirar.
Sonra, réle anahtarlama noktalarina tekabuil eden referans dege-
rini girin. [->] tusu sizi sonraki menl segenegine goéturdr.

Basic meas. value 1 Easic meas. value 1

Percent = Lin. percent

Sealed

Sonra, réle anahtarlama noktalarina tekabul eden referans dege-

rini girin.
Suitch point Off Switch point On
£100.0 £000.0
-10.0 * 110.0 -10.0 * 110,00

Asagidaki pencereden ariza durumda rélenin alacagi davranis da be-
lirlenebilir. Buradan, ariza oldugunda, rélenin anahtarlama durumunun
degismeden kalip kalmayacagi ve rélenin kapatilip kapatiimayacagi
belirlenebilir.

Relay failure node 1 Relay failure mode 1

Suwitch statel Switch states
unchanged

off ™| |l

Akim cikisi 6lcim degerinin daha Ust bir sisteme verilmesini saglar
(Or. Bir islem kumanda sistemine veya bir dlciim degeri gostergesine).
Bu, aktif bir ¢ikistir. Yani, aktif bir sekilde bir akim saglanir. Degerlendir-
mede, bu sekilde pasif bir akim girisi olmalidir.

Akim ¢ikisinin egimi 0 ... 20 mA, 4 ... 20 mA veya ters sekilde koyu-

labilir. Ayrica, davranig, ariza durumunda isteklere uyarlanabilir. Baz

aldiginiz 6lgiim buyukliga de segilebilir.

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

Outputs Current output Baszic measz. value
Easic meas. value

Relay output Percent el
Current autput] Dutput rode Lin. percerﬂ
[ ... 20mA =
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Ekran - Gosterge degeri

Ekran - Dil
Ekran - Isik
Tani

Output mode Current output Failure rode
Failure rode unchanged
|
omA ¥ |[EEE
4 mA
20 mA
e

"Display - Ekran degeri" menu se¢eneginden istenilen ekran degeri
belirlenebilir. Su secenekler mevcuttur:

e Yizde: Lineerlesme (olsa da) varligi dikkate alinmadan ayarlanan
Olciim degeri

e Lin. yuzde: Lineerlesme dikkate alinarak ayarlanan élgiim degeri

e Olcekli: Hem lineerlesme hem de "Olgcekleme" segeneginde veri-
len degerler dikkate alinarak ayarlanan élgum degeri

e Sensor degeri: Sensér tarafindan verilen giris degeri. Ekrana
segcilen ayara uygun bir grafik gikar

Dizplayed value Dizplaved value
|

Lin. percent
Scaled
Sensor walue
Leuel

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz dederi [OK] tusuna
basarak onaylayin.

"Ekran - Dil" meni segeneginden istenilen ekran dili belirlenebilir. Su
diller mevcuttur:

Deutsch
ingilizce
Fransizca
ispanyolca
Rusca
italyanca
Hollandaca

Language Lanauage
Deutsch

Francsis
1

Espano
Pucckuu
b

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz dederi [OK] tusuna
basarak onaylayin.

"Ekran - Aydinlik ayar" menu segeneginden arka fon aydinlatmanin
aydinligi kademesiz olarak belirlenebilir.

Brightnes= Brightnes=
80 32 msﬂ
k4

1} IIDD

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

Cihazda bir ariza bildirimi yapildiginda, "Tani - Cihaz durumu" men(
seceneginden ariza hakkindaki diger bilgiler cagrilabilir. Bunun
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Diger ozellikler - Simii-

lasyon

Diger 6zellikler - Sifirlama

Diger ayarlar - Erisim
korumasi

°
1

disinda dijital giriglerin giris akiminin, sensér durumunun ve giris du-
rumunun gérinttlenmesi mimkuinddr. Ayrica rélenin konumu, agiima
suresi ve agilma iglemlerinin sayisi gérintulenir ve sayag sifirlanabilir.

Device status Device status Digital inputs
Ihput 1 Lo
0K Input current Input 2 Low
Input 3 Low
5.28 m#A Input 4 Low

Bir 6lciim degerinin simulasyonu, cikislarin ve baglanan bilesenlerin
kontrol edilmesini saglar. Bu, ylizde degerine, lineer ylzde degderine
ve sensor degerine uygulanabilir.

Uyari:

Bu, ylizde degerine, lineer yuzde degerine ve sensér degerine
uygulanabilir. Baglanan sistem parcalari (ventiller, pompalar, motorlar,
kumandalar), similasyondan etkilenebilir ve sistem igletimiyle ilgili
akla gelmeyecek durumlara neden olabilir. Simulasyon yaklasik 10
dakika sonra otomatik olarak biter.

Sirulation Sirlation Sirulatioh running
Start £069.6
simulation= Lin. petcent £
Sensor value —-10.0 11040

— Tuslara basarak verilerinizi girin ve verdiginiz degeri [OK] tusuna
basarak onaylayin.

Birden ¢ok sifirlama segenegdi bulunmaktadir. Temel ayara sifilama
yapildiginda, birkag istisna disinda tiim ayarlar fabrika ayarina geti-
rilmis olur. istisnalar sunlardir: Ana bilgisayarin ismi, IP adresi, alt a§
maskesi, saat, dil. Diger secenekler arasinda toplama sayacinin agma
siiresine getirilmesi ve réle arizasinin sifirlanmasi yer alir. istedildigin-
de cihaz tekrar baglatilabilir.

Rezat Rezet Rezet
EE tinas
Select Restart inztrument Basic settings

Switeh—on tine rel. 1

reset Suitch—on tine rel. 2

Reszet

guifch—on time rel. 3 how?

Ayari yapilan parametrelerin izin alinmadan degistiriimemesi igin, de-
gerlendirme cihazi kilitlenebilir ve veri iletimi sifrelenebilir. Bu durumda
asagidaki modeller érneklenebilir:

e PIN ile klavye diigmelerine basarak yerinde kullanimin erisiminin
korunmasi

e Sifre ile (Sadece DTM ile etkinlestirilebilir.) USB-/Ethernet-/RS232
arayuzl tzerinden DTM kullaniminin erigiminin korunmasi

e FEthernet-/RS232 araylizl tzerinden kurulan baglantida DTM veri
iletiminin sifrelenmesi

e Sifre ile (Sadece DTM ile etkinlestirilebilir.) entegre internet sagla-
yicisinin erigiminin korunmasi
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Diger ayarlar - Erisimin
korunmasi - PIN

Diger ayarlar - Erisimin
korunmasi - DTM - Uzak-
tan erisim

Diger 6zellikler - Sensor
adresi

Recess protection

PIN
Released _ [v]
LTH rerote access
Encoded hd

Parametrelerin cihaz klavyesi lzerinden degistirilmesi sadece bir PIN
kullanilarak durdurulabilir. Olgim degeri gostergesi ve tim parametre-
lerin gostergesi bu durumda halen izlenebilir.

Uyari:

PIN etkinlestirildiginde sadece parametre degisimi éndeki cihaz
klavyesinden kilitlenebilir. ArayUzlerden ve ilgili DTM uzerinden bunun
disinda cihaza komple erisim yapilabilmektedir. Bu erisim durduru-
lursa DTM kontroll bir sifre girilerek tamamen kilitlenebilmektedir.

Bu kilidin aktive edilmesi cihaz klavyesinden degil, sadece DTM'den
mUimkanddar.

Aecess protection FIN FIH

FIH Enable? Elooo

DTH rerote access

RS232/Ethernet opsiyonlu cihazlarda veri iletiminin uzaktan izlenmesi
ve manipule edilmesi engellenebilir. Bunun i¢in "DTM uzaktan erigim"-
den veri iletimi sifrelemeyi aktive edin. Aktif sifrelemede Ethernet ve
RS232 arayuizlerinde baglanti kurulurken cihaz sifresinin (PSK) bir
kez giriimesi gerekmektedir. Cihaz sifresi bilgisayara kaydedilir ve bu
bilgisayarla yeniden baglanti kurulumu saglanirken yeniden girilme-
melidir. Her cihaza fabrikada 20 buyuk harften olusan miinferit cihaz
sifresi verilmistir. Bu sifre direkt cihaz ekranindaki "Bilgi" menusiinden
okunabilmektedir.

Rocess protection Encoding Encoding

FIH . Enable? Enabled!

Her 4 ... 20 mA/HART sensorinde, 6lgim degeri iletimi analog akim
sinyali ve/veya dijital HART sinyali tarafindan saglanabilir. Bu, HATca-
lisma modu ve adres Uizerinden dizenlenir. Bir HART senséri 0 adre-
sine getiriimisse, sensér standart galisma modundadir. Burada 6lgim
degeri es zamanli olarak 4 ... 20 mA kablosuna dijital olarak iletilir.
HART Multidrop ¢alisma modunda sensére 1 - 15 arasinda bir adres
verilir. Bununla akim 4 mA'da tutulur ve élgim degeri iletimi sadece
dijital yolla saglanir.

"Sensdr adresi" meni segeneginden, bagli sensériin adresi degistiri-
lebilir. Bunun igin, su ana kadar olan sensér adresini (Fabrika ayari 0)
ve sonraki pencereye yeni adresi girin.

Sensor address Previous address: Mew address:
Change ol o
now?
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Diger o6zellikler - Veri
gonderimi

Bilgi

Alternatif ayarlar

1

Entegre RS232/Ethernet arayiizlli cihaz modelleri, bir maniel veri
gonderimini, bir VEGA Envanter Sistemine (test vb. i¢in) aktive edebi-
lir. Bunun igin kosul, énceden PACTware/DTM ile ilgili olayin konfiglire
edilmesidir.

Data transfer Data transfer Status data transfer

Send Trigger Meszage transnission
YEGA Invent. Sys data transfer? iz being prepared
data?

"Bilgi" menu segceneginden su bilgiler alinabilir:

Cihaz tipi ve seri numarasi

Yazilim ve donanim surimu

Kalibrasyon tarihi ve bilgisayardan yapilan son degisikligin tarihi
VEGAMET 391 cihazinin temel 6zellikleri

MAC adresi (Araylzi seceneginde Ethernet)

DTM uzaktan erisimi (Ethernet/RS232 arayulzi opsiyonu kullanildi-
ginda) igin cihaz sifresi (PSK)

Senzor tupe Software wversion Date of nanufacture

YEGANET 391 1.30 14. Aug 2012
Serial nunber Hardware version Dalfe ‘;fclaﬂ change
10001400 1.00.09 =

14. Aug 2012

Ayrica Windows yazilimi PACTware ve uygun DTM Uzerinden de
ayarlama ve tanim secenekleri elde edilebilir. Baglanti alternatif olarak
cihaza entegre standart araylzinden veya se¢cmeli olarak mevcut
araylzlerinden (Ethernet/RS232) yapilabilir. Diger bilgileri PACTware
ve DTM'in gevrim ici yardimindaki ya da "RS232-/Ethernet baglantisi"
kullanim kilavuzundaki "PACTware ile parametreleme" boliminden
bulabilirsiniz. En sik kullanilan fonksiyonlarin ve bunlarin kullanim ola-
naklari hakkindaki bilgilerin 6zetini "Ekteki" "Fonksiyona genel bakis"
béliminden bulabilirsiniz.

6.3 Menii plani
Bilgi:

Aydinlik menl penceresi cihaz modeline ve uygulamaya bagl olarak
her zaman mevcut olmayabilir.

Olgiim degerinin géstergesi

69.7

TAG-Mo. 1

TAG-He. 1 TAG-Ho. 1 38.2_| [TAG-Ho. 1
E
E.g ';I 1 423 HE _9
L] . 3 [ %
T2 6019843
% 1| [®pEE0
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Devreye alma asistani

e
Mehu
Device TAG LY Meas. loop TAG X Input LY Senzor search LS
Device MName |/ TAG-Ho. 1 I —{[HART ] — Sensor search L
FURNING ...
|
Parameter LS Units of measurerent LY Min. adjustrent & Max. adjustrent Y
0.00% Q 100.00% ﬁ
[Level [*] —[m [+~ = — = -
4.000 mA 20.000 mA
16,295 mA 16.898 mA
Relay cutput LY Relay output X Relay cutput LY DatesTine LS
Fail safe relay | | Adjust | | Setuprelays | 10:16
deactivated pump control? for further 26.May 2011
q 5 =
Change? applications?
LA~ Internet LS Cormunication protokoll < Setup assistant LY
[DHCP [*] {¥¥D protocal _ [+] 'ﬂ_
Cancel assistant?
Meas. loop
Display
Dizgnostics
Additional adiustrents
Info
Device TAG Host name LAM~Internet LAH- Internett DHCF
IF adress
D = N | _|UEGA—1 0001400 | L 000, 000,000,000
evice HName |DHEP |V| Subnetmaszk
000, 000,000,000
Cornmunication protokell DatesTime
13:26
¥v¥0 protocol | —
AT [+ 26.May 2011
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Olgiim yeri - Girig

Device settings

Display

Diagnostics

Additional adjustments
Info

Meas, loop Input Input Input
Input]
Paraneter Analogue -
Adjustrent 1 4 ... 20 mA ™ Analogus M Senzer walue

Darping B

: = =
Linearization curuve Change input?
-

Sensor Selection Sensor search

Senzar zearch
FUNRINGD aee

List of sensors

Olgiim yeri - Olgiim biyiikligi

Device settings

Display

Dizgnostics

Additional adjustments
Info

Meaz. loop Farareter Parameter

— |LEVE| |V| ™ Pressure

Darping Univerzal
Linearization curuve
-

Olgiim yeri - Seviye ayari

[evice settings

Display

Diagnostics

Additional adjustments
Info

Meas. loop Units of measurensnt Denszity units Density

Para . [01.000

—{([mA [+ — ka-dn®
0.001 9,999

Linearization curuve
-

Min. adjustment Max. adjustrent

0.00% Q 100.00%

" 4.000 A 20.000 nA
19,242 mA 19,270 A
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Olgiim yeri - Séniimleme

Device settings

Display
Diagnostics
Additional adjustrents

Info

Meaz. loop

FParameter

Linearization curue
Scaling
v

Darping

— 0s

Darping

Olciim yeri - Lineerizasyon egimi

Device settings
[il

Display
Diagnostics
Additional adiustrents

Infa
l

Meas. loop Linearization curve Linearization curue
Adiustrent Pl incar
[anpi = Horiz. culinder
; —[Linear [ e
To square root
ueas. loop TAG Linearizer table
Olc¢iim yeri - Olcekleme
Devi tinas
Display
Dizgnostics
Additional adjustrents
Info
Meas. loop Sealing units Scaling
Darping " —
Linearization curwe |DthEI‘ |V| 100x = 1 DD-DE
Meas. loop TG |% |v| 0z = 0.00
guipuis w

Olgiim yeri - Olgiim yerleri etiketi

Device settings

Dizplay
Diagnostics
Additional adjustrents

Infa

Meaz. loop

Linearization curwe
Scaling

Meas. loop TAG

—{ TAG-Mo. 1
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Olgiim noktasi - Cikiglar - Réle

Device settings

Display
Diagnostics
Additional adjustments

Info
|

Meas, loop Outputs Relay cutput Relay 1
Scaling
Relay 2 =
— — Relau3 —[activated [+]
Relau 4
Relay S
-
Relay operating mode 1 Basic meas. value 1 Switch points 1 Purp acknowledarent
|DUEI‘ﬁ|| prot. |v| Switch point Off 2
=y I [Percent [*]—H 100.0 % —(On [+
Switch point On :
- -0n - 24
Acknowledarent tire Felay failure mods 1 Option rel. 1
10 Suitch state: Drlus athidpui
® o ] [ i
Mode
[Sequenced oper J¥]
Olgiim yeri - Cikislar - Akim ¢ikisi
Levice settings
Display
Diagnostics
Additional adiustrents
Info
Meas. loop Output= Current output Current output
Scaling Basic meas. value Failure mode
Relay cutput _|[Percent | [0 mA [l
1= Output mode
[ ... 20 mA ]
Ekran
Device zettings
Meas. loop
anestics
Additional adjustments
Info
Displaved walue Language BErighthness
[Percent [*] —[English [*] — 80 =
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Tani
Device settings
Meas. loop
Dizpla
Info
Device statusz Device status Senzor statuz Diaital inputs
Input 1 Low
oK Input current ® Input 2 Low
1 | A — (Input 3 Low [
3.28 mA Failure Input 4 Low
Relay status Relauy 1
Relau 1 0K
Relay 2 (u]4 Dur ation Oh
Relay 2 0k ™ [Counter u]
Relay 4 Ok
Reszetting?
Diger 6zellikler - Simiilasyon
Device settings
Meas. loop
Display
Diagnostics
Info
Sirulation Sirulation Sirulation running
Start £069.6
simulation« | Lin. percent | %
Senzor value -10.0 110.0
| E N —]
Diger 6zellikler - Sifirlama
[evice settings
Meas. loop
Display
[iagnostics
Rezet Rezet Rezet
Select Restart instrurent Basic settings A
— Switch—on tire rel. 1 = a — Please wait
reset Switch—on tine rel. 2 Reset
guiich—on time rel. 3 Row? L
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Diger ayarlar - Erisimin korunmasi - PIN

Device settings
Meaz. loop
Display

Acoess protection Aeccess protection FIH PIH
FIH
[Released [+] E
- — nable? —

DTH remote acooes OTH remote sceess
[Encoded [*]
FIH

Enabled!

Diger 6zellikler - Sensor adresini degistir

Device settings
Meas. loop
Display

Senzor addrezs Previous sddress: Hew addrezs:
Change mn mu
now?

Diger 6zellikler - Veri gonderimi (Sadece RS232 ve Ethernet arayiizlerinde)

[evice settings
Meaz. loop
Display
iz i

[ata transfer Data transfer Status data transfer
Send Trigger Message transmission
YEGA Invent. Sys [—| data transfer? | iz being prepared
data?
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6 Entegre gosterge ve ayar birimi ile devreye alma

Bilgi

Device settings

Meas. loop

Display

Diagnostics

Additional adjustrents

I

Senzar fupe Software wversion Date of manufacture Device characteristics
VEGAMET 391 1.30 14. Aug 2012 Now
Serial nunber [MHardware version [|Pate of last change display?
10001400 1.00.09 using FC splav
e 14. Aug 2012
MAC address Code (FSKD
00:30:87:98:98:F8 | | UBPSEFDEPLOHNYHAYHE
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7 PACTware ile devreye alma

Bilgisayarin, USB ile
baglanmasi

e

Bilgisayarin, Ethernet ile
baglantisi

e

7 PACTware ile devreye alma

7.1 Bilgisayari baglayin

Bilgisayarin parametreleme gibi nedenlerle kisa sureligine baglan-
masi i¢in, baglantt USB araylziinden yapilabilir. Bunun icin gereken
baglanti her cihaz modelinin altindan bulunabilir. USB araytizinin
gereken sekilde calismasi sadece 0 - +60°C'lik (kisith) bir sicaklik
araliginda garanti edilebilir.

Uyari:
USB yoluyla baglanti igin bir stirlicliye gerek duyulur. VEGAMET 391
cihazini bilgisayara baglamadan énce surictyu kurun.

Gereken USB strticusu, "DTM Collection" CD'sinden alinabilir.
Cihazin tum fonksiyonlarinin desteklenmesini saglamak igin daima en
yeni surimu kullanin. Galistirma i¢in sistemin 6n kosullar bu sekilde
PACTware'in "DTM Collection'unda" istenilen 6n kosullara uygundur.

"DTM for Communication" surlicti paketi kurulacaginda, gereken
cihaz sirtcisu otomatik olarak kurulur. VEGAMET 391 baglantisi
yapllirken, surlict kurulumu otomatikman saglanir ve stricunun kulla-
nilabilmesi i¢in bilgisayari yeniden baglatmak gerekmemektedir.

Res. 8: Bilgisayarin, USB ile baglanmasi

1 Bilgisayarin USB araytizii
2 Mini USB baglanti kablosu (Cihazla birlikte teslim edilir.)
3 VEGAMET 391 cihazinin USB arayiiz(i

Ethernet arayuzuyle, cihaz dogrudan mevcut bir bilgisayar agina
baglanabilir. Bunun i¢in piyasada bulunan bir ag yama kablosu kulla-
nin. Bir bilgisayara dogrudan baglanti yapilacaksa, capraz baglantil
(Cross) bir kablo kullaniimalidir. EMU parazitlenmelerinin azaltiimasi
icin, ethernet kablosuna cihazla birlikte verilen bir ferrit cekirdek
baglanir. Her cihaza 6zgln bir ana bilgisayar ismi ya da IP adresi ile
agin her yerinden ulagilabilir. Bu sekilde, cihazin, istediginiz bilgisayar-
dan, PACTware ve DTM kullanarak parametrelenmesi saglanir. Olgiim
degerleri, sirket adi icinde bulunan her kullanici tarafindan HTML
tablosu olarak kullanilabilir. Alternatif olarak élcim degerinin e-posta
ile bagimsiz, zaman ve olay kontrolli olarak génderilmesi mumkunddr.
Ayrica, él¢iim degerleri, bir gérselleme yaziimindan ¢agrilabilmekte-
dir.

Uyari:

Cihazla iletisim icin, IP adresi ya da ana bilgisayar isminin bilinme-

si gerekmektedir. Bu bilgileri "Cihaz ayarlar" menl segeneginden
elde edebilirsiniz. Bu verileri degistirmek istediginizde cihaz yeniden
baslatiimalidir. Sonra da cihaza IP adresi veya ana bilgisayar ismi Uize-
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7 PACTware ile devreye alma

Modemin, RS232 ile bag-
lanmasi

Bilgisayarin, RS232 ile
baglanmasi

rinden agin her yerinden ulasilabilmelidir. Ayrica, bu verilerin DTM'e
de gegirilmesi gerekmektedir (Bkz. "PACTware ile parametreleme").
Degerlendirme cihazinda sifreli DTM uzaktan erisim aktive edilmigse,
ilk baglanti kurulurken cihaz sifresinin (PSK) girilmesi gerekmektedir.
Bu, degerlendirme cihazinin bilgi menusindeki yerinde kullanim
Uzerinden okunabilmektedir.

Res. 9: Bilgisayarin, Ethernet ile baglantisi

1 Bilgisayarin Ethernet araytiz(i
2 Ethernet baglanti kablosu (Cross kablo)
3 Ethernet araytizii

RS232 arayiizii, modem baglantisinin kolaylikla olmasi i¢in 6zellikle
uygundur. Bu durumda dis analog, ISDN ve GSM modemleri seri
araylzuyle kullanilabilmektedir. Gereken RS232 - Modem baglant
kablosu teslimat sirasinda cihazla birlikte veriimektedir. EMU parazit-
lenmelerinin azaltiimasi i¢in, RS23-modem baglanti kablosuna cihazla
birlikte verilen bir ferrit cekirdek baglanir. Bir gérselleme yazilimindan,
Slclim degerleri uzaktan da ¢agrilabilir ve tizerlerinde islem yapilmaya
devam edilebilir. Alternatif olarak dlcim degerinin e-posta ile bagim-
siz, zaman ve olay kontrollu olarak génderilmesi mimkuinddr. Ayrica,
PACTware ile, cihazin ve buna bagl sensérlerin uzaktan parametrele-
mesi yaplilabilmektedir.

Res. 10: Modemin, RS232 ile baglanmasi

1 RS232 arayiizli analog, ISDN veya GSM modem
2 RS232 modem baglanti kablosu (Cihazla birlikte teslim edilir.)
3 RS232 araylizii (RJ45 kablo baglantisi)

RS232 araylizii lizerinden, cihazin dogrudan parametrelenmesi ve
PACTware yoluyla 6lciim degerinin ¢agrilmasi saglanir. Bunun igin,
cihaz teslimi sirasinda beraberinde verilen RS2232 modem baglanti
kablosunu ve bunun yaninda baglantisi yapiimig bir null modem kablo-
sunu (Uriin No. LOG571.17347) da kullanin. EMU parazitlenmelerinin
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7 PACTware ile devreye alma

RS232 modem baglan-
tis1 kablosunun mesgul
tutulmasi

Kosullar

azaltiimasi i¢in, RS23-modem baglant kablosuna cihazla birlikte

verilen bir ferrit gekirdek baglanir.

Eger PC'de RS232 yoksa veya bunlar mesgul tutulduysa, USB -
RS232 adaptéri kullanilabilmektedir (Urtin No. 2.26900)

Res. 11: Bilgisayarin, RS232 ile baglanmasi

Bilgisayarin RS232 araytizii

L NVIVEEY

RS232 arayiizii (RJ45 kablo baglantisi)

RS232 null modem kablosu (Uriin No. LOG571.17347)
RS232 modem baglanti kablosu (Cihazla birlikte teslim edilir.)

RXD

TXD

RTS

CTS

GND

DTR 1

Al | |IN|W]|N

Res. 12: RS232 modem baglantisi kablosunun baglantisinin mesgul tutulmasi

1 Araylizii kablosunun tanimi

2 RJ45 kablosunun meggul tutulmasi (Kontaklara bakis)
3 RS232 kablosunun mesgul tutulmasi (Lehimlere bakis)

7.2 PACTware ile parametrelendirme

Kullanim, entegre gdsterge ve ayar birimine alternatif olarak, Windows

bilgisayar Gzerinden de saglanabilir. Bunun igin PACTware konfiguras-
yon yazilimi ile FDT standardina uygun bir cihaz siriciistine (DTM)
gerek vardir. Glincel PACTware versiyonu ve mevcut tim DTM’ler bir
DTM koleksiyonunda ézetlenmistir. Ayrica DTM’ler FDT standardina
uygun diger cerceve uygulamalara baglanabilir.
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7 PACTware ile devreye alma

Ethernet lizerinden
baglanti

Standart siirim/Tam
surim

Uyari:

Cihazin tum fonksiyonlarinin desteklenmesini saglamak icin daima en
yeni DTM koleksiyonunu kullanin. Ayrica, belirtilen tim fonksiyonlar
eski Firmware versiyonlarinda bulunmamaktadir. En yeni cihaz yazili-
mini internet sayfamizdan indirebilirsiniz. Glincelleme isleminin nasil
yapilacagi da yine internette mevcuttur.

Devreye almanin devami, her DTM Collection'un ekinde bulunan

ve internetten indirilebilen "DTM Collection/PACTware" kullanma
kilavuzunda agiklanmaktadir. Diger aciklamalar, PACTware ve DTM'in
cevrim icin yardim sayfasindan ya da "RS232-/Ethernet baglantisi" ek
kilavuzundan elde edebilirsiniz.

Cihazla iletisim icin, IP adresi ya da ana bilgisayar isminin bilinmesi
gerekmektedir. Bu bilgileri "Cihaz ayarlar" menl segeneginden elde
edebilirsiniz. Proje tasarimi asistan (Gevrim disi mod) olmadan ger-
ceklestiriliyorsa IP adresi ve alt ag maskesi veya ana bilgisayar ismi
DTM'e gegirilmelidir. Bunun i¢in, farenizin sagina tiklayarak proje pen-
ceresinden Ethernet-DTM secenegine tiklayin ve "Diger fonksiyonlar -
DTM adreslerini degistir' 6zelligini se¢in. Degerlendirme cihazinda sif-
reli DTM uzaktan erigim aktive edilmigse, ilk baglanti kurulurken cihaz
sifresinin (PSK) girilmesi gerekmektedir. Bu, degerlendirme cihazinin
bilgi menusundeki yerinde kullanim tzerinden okunabilmektedir.

Tum cihaz DTM'leri Uicretsiz standart versiyon olarak ve Ucretli komple
versiyon olarak mevcuttur. Yazimin tam anlamiyla kullanilabilmesi igin
gereken tim islevler standart sirimde bulunmaktadir. Bir projenin
kolaylikla yapilabilmesini saglayan sihirbaz kullanimi oldukga kolaylas-
tirmaktadir. Projenin kaydedilmesi, yazdirimasi ya da projenin baska
bir formattan kaydedilip baska bir formata yazdirimasi da standart
striman 6zellikleri arasindadir.

Tam suriimde, ayrica, projenin tam olarak belgelenmesi amaciyla ge-
nigletilmis bir yazdirma fonksiyonunun yani sira élgim degeri ve yanki
egimi kaydetme gibi olanaklar da mevcuttur. Ayrica burada bir depo
hesaplama programi, bir de élcim degeri ve yanki egimi kayitlarinin
analizinin yapilmasini saglayan c¢oklu bir gériintuleyici mevcuttur.

7.3 Devreye alma - Web sunucusu/E-posta,
uzaktan cagirma
Web sunucusunun, e-posta fonksiyonlarinin ve VEGA Envanter

Sistemi gdrsellemesine baglantinin devreye alinmasi ve uygulama
drnekleri, "RS232 ve Ethernet baglantisi" ek kilavuzunda listelenmistir.

Modbus-TCP veya ASCII Protokolu yoluyla baglantinin yapilmasi,
diger bir "Modbus-TCP ve ASCII Protokolii" ek kilavuzunda agiklan-
migtir.

iki ek kilavuz da RS232 veya Ethernet arayiizii olan her cihazin tesli-
mati sirasinda cihazla birlikte veriimektedir.
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Calisma prensibi

Ornek

8 Uygulamaya 6rnekler

8.1 Tasma giivenligi/Kuru caligsma giivenligi
olan yatar konumdaki yuvarlak tankta dolum
seviyesi 6lcimii

Dolum seviyesi yiiksekligi, bir sensor tizerinden 6lgullr ve 4 - 20 mA
sinyali araciligiyla degerlendirme cihazina iletilir. Burada bir seviye
ayari yapilir. Bu ayar, sensor tarafindan iletilen giris degerini bir ylizde
degerine gevirir.

Yatar konumda yuvarlak tankin geometrik form almasi sonucunda,
hazne hacimleri dolum seviyesi ylksekligi ile lineer olarak artmaz. Bu
da cihazda entegre lineerizasyon egimi segilerek kompanse edilebilir.
Bu, ylizdesel dolum yiiksekligi ve hazne hacmi arasindaki orani verir.
Dolum seviyesi litre ile gosterilecekse, bunlarin yani sira bir de 6lgek-
leme yapiimalidir. Bu durumda, lineerize ylizde deger hacim (6r. litre)
degerinden hesaplanir.

Doldurma ve bosaltma degerlendirme cihazina entegre edilmis réle

1 ve 2 lizerinden kontrol edilir. Doldurma sirasinda "Tasma gtivenligi"
rélesi galisma modu belirlenir. Réle, bu durumda, maksimum dolum
seviyesinin tUzerine gikildiginda kapatilir (Givenli akim olmayan ko-
num), minimum dolum seviyesinin altina diistldigiinde yeniden acilir
(Acilma noktasi < Kapanma noktasi). Bosaltma "Kuru ¢alisma gliven-
ligi" calisma modunda yapilir. Bu réle, bu durumda, maksimum dolum
seviyesinin altina inildiginde kapatilir (Guvenli, akim olmayan konum),
maksimum dolum seviyesinin ustiine ¢ikildiginda réle yeniden agilir
(Acilma noktasi > Kapanma noktasi).

Rel. 1 Rel. 2
100%- - -

Rel. 1: 90% -

Rel.2: 5%- -
0% - - —

Res. 13: Yatar konumdaki yuvarlak tankin dolum seviye élgtimiine 6rnek

Yatar konumdaki yuvarlak bir tankin tagima hacmi 10000 litredir.
Olglim, yénlendirilmis mikrodalga prensibine uygun sekilde bir dolum
seviyesi sensértinden yapilir. Bir tanker tarafindan doldurma réle 1

ve bir vana ile kontrol edilir (Tagsma guvenligi). Bosaltma bir pompa
ile yapilir ve réle 2 tarafindan (Kuru ¢alisma guivenligi) kontrol edilir.
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Seviye ayari

Lineerizasyon

Olcekleme

Role

Calisma prensibi

Maksimum doldurma miktari % 90 dolum seviyesi yuksekligindedir.
Bu, hacim tablosuna gére standart bir haznede 9538 litreye esittir.
Min. dolum seviyesi ylksekligi % 5'e getirilecektir. Bu, 181 litreye
tekabdll etmektedir. Dolum miktari, cihaz ekraninda litre cinsinden
gorintulenir.

Degerlendirme cihazinda seviye ayarini "Devre alimi adimlari"
bélimiinde yazildidi sekilde yapin. Bu durumda, sensoérin kendisine
bagska bir seviye ayar yapilamaz. Hazneyi maksimum seviye ayari icin,
istenilen maksimum dolum ytiksekligine kadar doldurun ve en son
Olclilen degeri onaylayin. Bu mumkun degilse, alternatif olarak uygun
akim degeri girilebilir. Hazneyi minimum seviye ayari i¢in minimum do-
lum yuksekligine kadar bosaltin ya da buna uyan akim degerini girin.

Yuzdesel 6lgim miktarinin ekranda dogru sekilde géruntilenebilmesi
icin "Olgtim yeri - Lineerizasyon egimi " segeneginden "yatar konum-
da yuvarlak tank" girisi secilmelidir.

Olgim miktarinin litre olarak gériintiilenebilmesi igin "Olgim yeri sege-
neginde, Olcekleme" hacim" birimi olan litre birimi olarak girilmelidir.
Bunu takiben, deger atamasi baslar (Bu érnekte % 100, 2 10000 litre
ve % 0, 0 litredir.)

Rélenin referans blyiklugu olarak yuzde segilir. Réle 1'in galisma mo-
du, tasma guvenligine getirilir, role 2 aktive edilmelir ve kuru calisma
modunda ¢alismaya baslar. Pompanin, bir ariza oldugunda kesinlikle
kapanmasi gerektiginden, ariza sirasindaki davranig, anahtarlama
durumuna getirilmelidir. Anahtarlama noktalari asagidaki sekilde
ayarlanmaktadir:

e Role 1: Kapanma noktasi % 90, A¢ilma noktasi % 85
e Réle 2: Acilma noktasi % 5, Kapanma noktasi % 10

Bilgi:

Rélenin aciima ve kapanma noktasi ayni anahtarlama noktasina ayar-
lanmamalidir. Yoksa bu, kiris noktasinda agiima ve kapanma noktasin-
da surekli olarak birinden 6teki gegcmeye neden olacaktir. Aktif dolum
malzemesi ylzeyinde de bu etkinin engellenmesi icin, anahtarlama
noktalari arasinda % 5'lik bir farkin (histerez) olmasi anlamiidir.

8.2 Pompa kontrolii 1/2 (Calisma suiresi
kontrollii)

Pompa kontrolli 1/2, ayni fonksiyona sahip birden ¢ok pompanin, o
sUreye kadar olan galisma surelerine bagl olarak gerilim verilmesi
icin kullanilir. Her seferinde en dusik ¢alisma suresi olan pompa
calistinlir, en uzun ¢aligsma suresi olan pompa durdurulur. Gereksinim
arttiginda, tim pompalar, verilen anahtarlama noktalarina bagli olarak
es zamanli olarak da galigabilirler. Bu énlem nedeniyle, pompalar esit
kapasitede ¢aligirlar ve ¢alisma guvenirligi de artar.

Aktive edilmis pompa kontrollt tim réleler, o ana kadar olan kullanim
sliresine bagli olarak agilip kapatiimaktadir. Degerlendirme cihazi, bir
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Ornek

Devreye alma

Ekran gériintisi

acma noktasina ulasildiginda en kisa kullanim stiresine sahip réleyi;
kapama noktasina ulasildiginda ise en uzun kullanim suresine sahip
réleyi seger.

Dijital girislerden pompalarin yanlis bildirilmleri de degerlendirilebilir.
Bu pompa kontroltinun iki versiyonu vardir:

e Pompa kontrolii 1: Ustteki anahtarlama noktasi réle icin
kapanma noktasini belirler, alttaki anahtarlama noktasi ise acilig
noktasini belirlemektedir

e Pompa kontrolii 2: Ustteki anahtarlama noktasi réle icin acilis
noktasini belirler, alttaki anahtarlama noktasi ise kapanma nokta-
sini belirlemektedir

iki pompa da, hazne belli bir dolum seviyesine ulastiginda, hazne-

yi bosaltmaya baglar. % 80 doldurmada, o ana kadar olan en kisa
calisma suresinde galisan pompa agik konuma gecer. Gok hizli akim
gelmesine ragmen, dolum seviyesi yikselmeye devam ediyorsa,
dolum % 90'a ulastiginda ikinci bir pompa devreye girer. Doldurma %
10 oldugunda iki pompa yeniden kapatilir.

DTM-Gezinti araligindan, "Olgim yeri - Cikiglar - Réle" men(i sece-

neklerini segin.

e Rodle 1 ve 2icin "seri calisma opsiyoniu
belirleyin.

o lgili rélenin anahtarlama noktalarini su sekilde girin:
— Ustteki anahtarlama noktasinin 1. rélesi = % 80,0
— Alttaki anahtarlama noktasinin 1. rélesi = % 10,0
— Ustteki anahtarlama noktasinin 2. rélesi = % 90,0
— Alttaki anahtarlama noktasinin 2. rélesi = % 10,0

pompa kontrolti 2'yi"

Pompa kontrolii 2'nin ¢aligmasi, asagidaki diyagramda daha ayrintili
bir sekilde gosterilmistir. Onceki érnek, temel alinmigtir.

Rel.2: 90% Onf - - - - - — — - AN\ __
Rel.1: 80% Onf-- 4 --N----~-—-"-"-"-""-#-\--"--f-\-------

Rel.1,2: 10% Offff--+----------\g- A ---

onfp--p—- -~k —— -
Rel. 1 i
offp—d- - |—]—
| | T i
| | o |
onf------------- B —_—
Rel. 2 ! | )
Off

1o| 30 | 20 20 |5| 15 th]

Res. 14: Pompa kontrolii 2'ye érnek

Aktive edilmis pompa kontrolinde, dlctiim degeri géstergesinde ayrica
atanan réle ve var olan pompa arizalari gértintilenir.
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iyi hava pompasi opsi-
yonu

TAG-Ho. 1

46.2
oEABD

ey

Res. 15: Pompa kontrolliniin ekran gdstergesi

Sembolle aktive edilen pompa kontrolii

Réle 1, pompa kontroltine atanmistir

Réle 2, pompa kontroltine atanmistir ve ariza bildirmektedir
Réle 3, pompa kontroltine atanmistir

Réle 4 serbest (pompa kontroliine atanmamis)

[S I NICVILINEE

Farkl kuvvetli pompalara sahip yagmur toplama havuzunu tagsmadan
koruyabilmek i¢in, iyi hava pompasi, pompa kontrolii 2/4 ile kulla-
nilmaktadir. Normal durumda (iyi hava), yagmur yakalama havuzu
seviyesini glvenli bir seviyede (Hi seviyesi) tutabilmek icin kiigik
kapasiteli bir pompa (iyi hava pompasi) yeterlidir. Saganak yagislar
nedeniyle igeri giren su artiyorsa iyi hava pompasinin kapasitesi
yeterli olmaktan ¢ikar. Seviyenin artmasini engelleyemez. Bu durumda
HiHi seviyesinin Gzerine ¢ikildiginda daha buyUk bir pompa acilir ve iyi
hava pompasi kapanir. Blyik pompa, kapanma noktasina ulasilinca-
ya ¢alisma konumunda kalir. Seviye yeniden arttiginda ilk yeniden iyi
hava pompasi kullanima geger.

Dénlsumlu galismada birden ¢ok blyuk pompa kullanma alternatifi
de mevcuttur. Degisimin algoritmasi pompa kumandasi ¢alisma turiy-
le belirlenmektedir.

W e G e oM
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Res. 16: "lyi hava ¢alismasi" opsiyonlu pompa kumandasina bir 6rnek
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Pompa kontrolii modu

°
1

Zorla anahtarlama sece-

negi

Pompa gozetimi

e

Uyari:

"lyi hava pompasi" segenegi etkinkestirilmisse sadece "Degistirme"
modu mevcuttur. Bagka bir deyisle her zaman bir pompa ¢alismakta-
dir.

Pompa kontroll parti ve degistirme modu arasinda segim yapma
olanagi saglamaktadir:

e Seri calisma: Anahtarlama noktalarina bagli olarak yavas yavas
tim pompalar anahtarlanir. Yani agik olabilecek maksimum pompa
sayisi atanan role sayisina tekabul etmektedir.

e Donlisiimli calisma: Anahtarlama noktalarindan bagimsiz ola-
rak, pompa kontroltiinden sadece bir tane pompa mutlaka aciktir

Dolum seviyesi, uzun sure ayni kaliyorsa, her zaman ayni pompa acik
konumda kalir. "Anahtarlama stiresi" parametresinden bir sire belirle-
nebilir. Bu sureyi takiben pompa, zorla anahtarlanir. Hangi pompanin
acilacagl, secilen pompanin ¢alisma moduna baghdir. Tim pompalar
acilmigsa, pompa agik konumda kalir. Bu fonksiyon sadece bilgisayar
ve DTM'den ayarlanabilir.

Uyari:

Zorla anahtarlamanin aktivasyonu sirasinda pompa agiksa, zaman
ayari baglatiimaz. Zaman ayarinin baglatiimasi icin pompanin kapatilip
yeniden acilmasi gerekir. Kapatma gecikmesi belirlenmisse, bu dikka-
te alinmaz. Yani, anahtarlama, direkt, zorla anahtarlama igin belirlenen
sureyi takiben gerceklesir. Buna karsilik, belirlenen bir anahtarlama
gecikmesi dikkate alinir. Bagka deyisle, belirlenilen sire dolunca
baska bir pompaya zorla anahtarlama yapllir. Yeniden secilen pompa
acllmadan énce, bu pompanin belirlenen acilma gecikmesinin sona
ermesi gerekmektedir.

Bir pompa kontrollinde ayrica bir pompa gdzetimi acilabilir. Bu durum-
da, gereken dijital girise geri bildirim sinyali verilmesi gerekmektedir.
Dijital girigler, rolelere 1:1 olarak atanmiglardir. Dijital girig 1'in réle 1
Gzerinde galigir vb.

Bir role icin pompa gozetimi agik konuma getirildiginde, réle acil-
diginda bir saat alarmi galismaya baslar ("Geri bildirim stiresi"
parametresiyle 6nceden zaman belirleme). Tanimlanan geri bildirim
suresi icinde, ilgili dijital girise pompadan pompa geri bildirimi gelirse,
pompa rélesi kapall konumda kalir. Geri bildirim suresi gegildiginde
geri bildirim gelirse réle derhal kapatilir ve bir ariza sinyali verilir. Bir
ariza bildirimi ve rélenin kapatiimasi, bir de, réle énceden agiksa ve
pompa geri bildirim sinyali pompanin ¢alismasi sirasinda degismis-
se gercgeklesir. Ayrica pompa kontrolinun halen kapali rélesi aranir
ve arizali rélenin yerine bu acik konuma getirilir. Dijital giriste dtsuk
sinyal, pompanin hata sinyali olarak degerlendirilir.

Ariza bildirimini geriye almak icin, sinyalin, dijital giristen "iyi" konu-
muna getiriimesi veya "OK" tusuna basarak ve "Arizayi terk et" menu
secenegini secerek eski konumuna getirilmesi gerekmektedir. Ariza
sinyali meniiden sifirlanirsa, pompa yine bir ariza génderir ve bilgi

46

VEGAMET 391 ¢ 4 ... 20 mA/HART

0¢60.1-d1-¢€09¢



36032-TR-170920

8 Uygulamaya 6rnekler

Calisma prensibi

Ornek

alma stresinin bitiminde yeniden bir ariza bildirimi verilir. Bilgi alma
sUresi, yukaridaki gibi, role agildiginda baglatilir.

Pompa kontrolii 2 icin agma davranisi

Degerlendirme cihazi acildiktan sonra rdle agilir. Girecek sinyale ve
munferit rélenin acilis strelerine bagli olarak baslangi¢ surecinden
sonra su réle anahtarlama durumlari meydana gelebilir:

e Giris sinyali Ust anahtarlama noktasindan buyuktir -> En kiiguk
acilma suresi olan réle agik konuma getiriliyor

e Giris sinyali alt ve Ust anahtarlama noktasinin arasinda kalir ->
Roéle kapali konumda kalir

e Giris sinyali alt anahtarlama noktasindan kuguk -> Réle agik
konumda kalir

8.3 Pompa kontrolii 3/4 (sirali kontrol)

Pompa kontroli 3/4, ayni fonksiyona sahip birden cok pompanin
dénusumlu olarak ve belli bir sirada kontrol edilmeleri igin kullanilir.
Gereksinim arttiginda, tim pompalar, verilen anahtarlama noktalarina
bagli olarak es zamanli olarak da ¢alisabilirler. Bu 6nlem nedeniyle,
pompalar esit kapasitede calisirlar ve galisma glivenirligi de artar.

Pompa kontrolu aktive olan tum réleler, belirli bir anahtarlama noktasi-
na atanmamiglardir. Bu réleler, déntsumll olarak acilip kapatiimakta-
dir. Bir agma noktasina ulasilirken, degerlendirme cihazi ikinci sirada
olan réleyi seger. Bir kapama noktasina ulasilirken réleler sirayla
acildiklar gibi kapatilir.

Dijital girislerden pompalarin yanlis bildirilmleri de degerlendirilebilir.
Bunun hakkindaki agiklamalar "Pompa gézetiminden" "Pompa kont-
rolii 1/2" uygulama érneginden bulabilirsiniz.

Bu pompa kontroliiniin iki versiyonu vardir:

e Pompa kontrolii 3: Ustteki anahtarlama noktasi réle igin kapanma
noktasini belirler, alttaki anahtarlama noktasi ise agilig noktasini
belirlemektedir

e Pompa kontrolii 4: Ustteki anahtarlama noktasi réle igin agilig nok-
tasini belirler, alttaki anahtarlama noktasi ise kapanma noktasini
belirlemektedir

Belirlenen sira degistirilemez (En dulsik indekse sahip réle siranin en
basinda yer alir. Bunu takiben ondan sonra gelen dulsik indeks izler.).
En yUksek indeksli réleden sonra, yeniden en dusuk indeksli roleye
gecis yapilir (Or.rél. 1 -> Rél. 2 -> Rél. 3 -> Rél. 4 -> Rél. 1 -> Rdl.2 ...
Sira sadece pompa kontroliine atanan réle i¢in gecerlidir.

Atik su gideriminde bir pompa tepsisi, belli bir dolum seviyesine
ulasildiginda pompayla bosaltilir.pompayla bosaltilir. Bunun igin tg
pompa mevcuttur. % 60 dolum seviyesindeki pompa 1, dolum sevi-
yesi % 10'un altina disunceye kadar ¢calismaya devam eder. % 60'lik
noktanin tekrardan Gzerine cikildiginda, ayni gérev pompa 2'ye verilir.
Uglincii siklusta sira pompa 3'iindiir. Sonra yine sira pompa 1'e gelir.
Dolum seviyesi, pompanin ¢calismasina ragmen gelen kuvvetli akim
nedeniyle artarsa, % 75'lik anahtarlama noktasinin tizerine gikildigin-
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da bagka bir pompa devreye girer. Asiri hizla gelen akim nedeniyle
dolum seviyesi artarsda ve% 90'lik sinirin izerine ¢ikilirsa, pompa 3
de devreye girer.

Devreye alma DTM-Gezinti arali§gindan, "Olciim yeri - Cikislar - Réle" menii sece-
neklerini segin.

e Rodle 1...3icin "seri ¢calisma opsiyoniu
belirleyin.

e ilgili rélenin anahtarlama noktalarini su sekilde girin:
- Ustteki anahtarlama noktasinin 1. rélesi = % 60,0
— Alttaki anahtarlama noktasinin 1. rélesi = % 10,0

Ustteki anahtarlama noktasinin 2. rélesi = % 75,0

— Alttaki anahtarlama noktasinin 2. rélesi = % 10,0

Ustteki anahtarlama noktasinin 3. rélesi = % 90,0

Alttaki anahtarlama noktasinin 3. rlesi = % 10,0

pompa kontrol(i 4'yi"

Pompa kontrolii 4'nin galigmasi, asagidaki diyagramda daha ayrintili
bir sekilde gosterilmistir. Onceki 6rnek, temel alinmistir.

Rel. 3: 90% Ot
Rel.2: 75% O 1\ A\

Rel. 1: 60% Onr/j,\,—,/‘ \ / ' \

AV IVAVAV VAV

A

Rel. 1

Rel. 2|
Rel. 3]

Rel.no. 12 3 1 2 3 1 2 312

Res. 17: Pompa kontrolii 4'ye érnek

Ekran gériintusi Aktive edilmis pompa kontroliinde, 6lciim degeri géstergesinde ayrica
atanan réle ve var olan pompa arizalar gértintilenir.

TAG-No. 1
16.2
%
®RABL]

dasws

Res. 18: Pompa kontroliintin ekran géstergesi

1 Sembolle aktive edilen pompa kontrol(i

2 Role 1, pompa kontroliine atanmigtir

3 Réle 2, pompa kontroliine atanmistir ve ariza bildirmektedir
4

5

Réle 3, pompa kontroltine atanmistir

Réle 4 serbest (pompa kontroliine atanmamig)
iyi hava pompasi opsi- Farkl kuvvetli pompalara sahip yagmur toplama havuzunu tagsmadan
yonu koruyabilmek icin, iyi hava pompasi, pompa kontroll 2/4 ile kulla-
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Pompa kontrolii modu

Zorla anahtarlama sece-
negi

nilmaktadir. Normal durumda (iyi hava), yagmur yakalama havuzu
seviyesini glvenli bir seviyede (Hi seviyesi) tutabilmek icin kiigik
kapasiteli bir pompa (iyi hava pompasi) yeterlidir. Saganak yagislar
nedeniyle iceri giren su artiyorsa iyi hava pompasinin kapasitesi
yeterli olmaktan ¢ikar. Seviyenin artmasini engelleyemez. Bu durumda
HiHi seviyesinin Gzerine ¢ikildiginda daha buylk bir pompa acilir ve iyi
hava pompasi kapanir. Blyuk pompa, kapanma noktasina ulasilinca-
ya calisma konumunda kalir. Seviye yeniden arttiginda ilk yeniden iyi
hava pompasi kullanima gecer.

Dénusumll calismada birden ¢ok blylk pompa kullanma alternatifi

de mevcuttur. Degisimin algoritmasi pompa kumandasi ¢alisma turiy-
le belirlenmektedir.

4

W e G W o

HiHi

Hi

Off. \

% Rel2
& >Rell _J’_‘

Res. 19: "lyi hava calismasi” opsiyonlu pompa kumandasina bir rnek

Uyari:

"lyi hava pompasi" secenegi etkinkestirilmisse sadece "Degistirme"
modu mevcuttur. Bagka bir deyigle her zaman bir pompa ¢alismakta-
dir.

Pompa kontroll parti ve degistirme modu arasinda sec¢im yapma
olanagi saglamaktadir:

e Seri calisma: Anahtarlama noktalarina bagl olarak yavas yavas
tim pompalar anahtarlanir. Yani agik olabilecek maksimum pompa
sayisi atanan rdle sayisina tekabul etmektedir.

e Doniisimli calisma: Anahtarlama noktalarindan bagimsiz ola-
rak, pompa kontroliinden sadece bir tane pompa mutlaka agiktir

Dolum seviyesi, uzun sure ayni kaliyorsa, her zaman ayni pompa agik
konumda kalir. "Anahtarlama stiresi" parametresinden bir sure belirle-
nebilir. Bu sureyi takiben pompa, zorla anahtarlanir. Tam ¢alisma sekli,
pompa kontrolu 1/2'de agiklanmistir.
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Pompa gozetimi

Calisma siiresi hakkinda

tani

Calisma prensibi

Calisma sekli

Parametre

e

e

Bir pompa kontrollinde ayrica bir pompa gdzetimi acilabilir. Bu durum-
da, gereken dijital girise geri bildirim sinyali verilmesi gerekmektedir.
Tam calisma sekli, pompa kontrolii 1/2'de agiklanmistir.

Tim pompalarin kapasitesi birbirlerine benzemekteyse ve ¢alisma
sliresi her zaman daha da birbirlerine benzemeye basladiysa ayni
gorev dénismeli olarak yerine getirilmelidir. Bu ¢calisma saatleri
degerlendirme cihazinda tek tek toplanir ve "Tani - Agilma sdiresi”
menusuinden okunabilir. Burada, pompalar arasinda ciddi bir farkin
oldugu gézlemlenirse, bu durum, pompalardan birinin kapasitesinin
ciddi sekilde dustiigune isaret eder. Bu bilgi, érn. filtrede tikanma
oldugunda veya depo kilitlenmisse durumun farkina varmada tani ve
servis kapsaminda kullanilabilir.

Bu durumda, tlim pompalar dénlstumli olarak ayni alanda kullanil-
diklarindan bunlarin agilma ve kapanma noktalarinin da ayari ayni
olmalidir. Ayrica "Degistirme modu" aktif olmalidr.

Uyari:

En son agilan rélenin indeksi gerilim kesinti oldugunda kaydedilmez
(Baska deyisle, degerlendirme cihazi agildiktan sonra her zaman en
kligik indeksi olan réle galismaya baslar).

8.4 Egilim tanima

Egilim tanima fonksiyonu, belli bir stire iginde tanimlanmis bir degisik-
ligin taninmasini ve bu bilginin bir réle ¢ikisina iletiimesini icerir.

Egilim tanimak igin bilgi, zaman birimi basina olan él¢im degeri
degisiminden elde edilir. Cikis blyukligu, bu durumda, her zaman
yuzde olarak 6lgulen degerdir. Fonksiyon ¢ikan ve inen egilim igin
konfigure edilebilmektedir. Bu durumda, bir saniyelik tarama orani ile
gercek olgiim degeri bulunur ve toplanir. Maksimum reaksiyon suresi
tamamlandiktan sonra bu toplamdan ortalama deger elde edilir. Yeni
bulunan ortalama degerden énceden hesaplanan ortalama deger
cikarilinca asil 6lgiim degeri degisikligi elde edilir. Bu fark, tanimlanan
yuzde degerinin Uzerine giktigi takdirde, egilim tanima aktive olur ve
réleye akim verilmez.

Uyari:

Egilim tanimanin aktivasyonu ve konfigiirasyonu i¢cin uygun DTM'li
PACTware'e gerek duyulur. Entegre gdsterge ve ayar birimi izerinden
bir ayar yapilmasi mimkun degildir.

e Olgiim degeri degisikligi daha biiyiik: Egilim tanimanin aktive
olacag@i zaman birimi basina élgiim degeri degisikligi

e Maksimum reaksiyon siiresi: Yeni bir ortalama degerin bulun-
masi ve Ol¢lim degerinin yeniden hesaplanmasi igin gegmesi
gerek sure

e Histerez: "Olciim degeri degisikligi (daha biyiik)" degerinin oto-
matik olarak her zaman % 10'udur

e Anzada davranig: Olciim degeri arizasinda réle tanimlanan
konuma gecer
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Ornek

Devreye alma

Calisma prensibi

Uyari:

Aclldiktan veya bir ariza olduktan sonra,bir lctim degeri farkinin
bulunup, bir egilimin gésterilebilmesi icin her zaman iki tam déngunin
tamamlanmasi gerekir.

Bir kabin su seviyesi artan egilimle gbzetlenecek. Artis hizi dakikada
% 25'ten buylk oldugunda bunun yaninda bir de bosaltma pompasi
aktif hale gelir. Maksimum reaksiyon siresi bir dakikadir. Bir ariza
oldugu takdirde, pompa kapatilir.

DTM-Gezinti araligindan, "Olciim yeri - Cikislar - Réle" menii sece-
neklerini secin.
e Or.réle 1igin "Egilim artigini" belirleyin.
e "Aniza sirasinda davranis" segeneginden "anahtarlama durumu
kapall" opsiyonunu segin
e Su parametre alanlarina su degerleri girin:
— Olglim degeri % 25/dk'dan biyiik
— Maksimum reaksiyon stresi 1 dk

Egilim tanimanin calisma sekli asagidaki diyagramda daha ayrintili bir
sekilde gosterilmistir. Onceki 6rnek, temel alinmistir.

% tm tm @ |
100
75
50

25

tm tm

|

|

|

!

|

I

/|r |

| |

| |

0 GIO 1%0 18
| |
t t

@ @ ® @

ON
OFF.

|
|
.
|
f
|
I
1
0 2110 ~ t[seq]
1

Res. 20: Egilim tanimaya drnek

1 Eski élgtim degeri = Yeni ortalama degerin % 25'i = % 25
Fark < % 25 -> Réle ON

2 Eski 6lgciim degeri = Yeni ortalama degerin % 25'i = % 37,5
Fark < % 25 -> Réle ON

3 Eski 6lglim degeri = Yeni ortalama degerin % 37,5'i = % 62,5
Fark = % 25 -> Role OFF

4 Eski 6lglim degeri = Yeni ortalama degerin % 62.5'i = % 75
Fark < % 25 -> Réle ON

5 tm -> maksimum reaksiyon stresi

8.5 Debi élciimi

Acik sularda debi 6l¢imu igin bir dar kanalin veya ¢cok genis bir kana-
Iin kullaniimasi gerekmektedir. Bu dar kanal, debi miktarina bagli ola-
rak, belli bir yatak olusmasina neden olur. Bu yatagin ylksekliginden,
akimin izleyecegdi yén bulunabilir. Debi miktari, réle veya akim ¢ikisina
génderilen uygun darbe sayisi ile gdsterilir ve sonradan anahtarlanan
cihazlar tarafindan isleme alinmaya devam eder.
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Kanal

Olgiim bilyiikliigii - Debi

Seviye ayari

Lineerizasyon egimi

Olgekleme

Ayrica, debi miktarinin bir toplama sayici ile toplanmasi alternatifimiz
de vardir. Bu sonug PC/PLS degeri olarak ekranda géruntilenir.

Her kanal, tipe ve modele bagli olarak farkl bir yatagin olusmasina yol
acar. Su kanallarin verileri cihazda mevcuttur:

e Palmer-Bowlus-Flume
e Venturi kanali, yamuk savak, dikdértgen savak
e Ucgen savak (V centikli)

Devreye alma

Bir debi 6l¢iim yerinin konfiglrasyonunda, uygun DTM'li PACTware'e
gerek duyulur. Bir radar sensoérll bir debi 6lgumu, érnek olarak alin-
mistir. Su devreye alma adimlari yerine getirilmelidir:

e Debi 6lcim blyukliginin secilmesi

Seviyelemeyi yapin

Kanali (lineerizasyonu) se¢

Olgeklemeyi belirle

Darbe ¢ikiglarini parametrele

Toplama sayacini parametrele

"Olciim biiyiikliigi" DTM penceresinden, istenilen seviye ayari biri-
minden "debi" segenegini segin.

Minimum seviye ayari: % 0 i¢in uygun degeri girin. Bagka bir ifadey-
le, debi olmadigi takdirde, sensoriin ortamdaki siviya olan uzakhigini
girin. Asagidaki érnekte bu deger 1,40 m'dir.

Maksimum seviye ayari: % 100 i¢in uygun degeri girin. Baska bir
ifadeyle, debi maksimum oldugunda, sensérin ortamdaki siviya olan
uzakhgini girin. Asagidaki 6rnekte bu deger 0,80 m'dir.

100% 2 0,80m (d) 2 400m%h

Res. 21: Uggen savak ile debi 6iciimii seviye ayari

"Lineerizasyon" DTM penceresinden "debi" ve bunu takiben kullan-
makta oldugunuz (Ustteki ¢ggen savagi 6rnegindeki) kanal opsiyonu-
nu secin.

DTM penceresinde, "Olciim biyiikiiginden" "Olceklemeye" basarak
"Debi" secenegini secin. Bunu takiben deger atanir. Baska bir ifadeyle
debi miktar % olarak 0 ve 100 arasinda goérintulenir. Son adim olarak
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Toplama sayaci
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istediginiz 6lgtim birimini segin. Ustteki 8rnek igin bu: % 0 = 0 ve %
100 = 400, Olgiim birimi m%h.

ilk olarak bir réle mi yoksa bir akim ¢ikisi mi kullanmak istediginize
karar verin. "Cikislar' DTM penceresinden istediginiz t¢ ¢ikisi kulla-
nabilirsiniz. Ama bu sirada, bu ¢ikislarin baska gérevler i¢in tutulmus
olmamasi gerekmektedir.

Bunu takiben "galisma modundan" (réle) veya "¢ikis egiminden" (akim
cikisl) "debi miktari darbesi" veya "6rnekleme darbesi" segenegini
secin. "Darbe ciktisi (tiim)" bélimune debi miktarini girin. Bu verilen
miktara ulagildiginda bir darbe verilir (6r. 400 m*/h'lik bir debi miktarin-
da, 400 m?® saatte bir darbeye tekabiil eder.).

"Ornekleme darbesi" galisma modunda ek bir darbe belirlenen bir
slireden sonra verilir. Bu, su sekilde aciklanabilir. Her darbeden sonra
saat ayari calismaya baglar. Ayarlanan surenin sonunda yeniden bir
darbe verilir. Bu durum, sadece, 6nceden, debi miktarinin tizerine
cikildigr icin bir darbe veriimemigse, meydana gelmektedir.

Kismen, kanalin temelinde camurlanma olmasi nedeniyle, baslangicta
belirlenen minimum seviye ayarina ulagilamayabilir. Bunun sonucun-
da, kanalin "bos" ragmen debi miktar saptama icine surekli olarak
kuclk miktarlar girer. "Gizli miktar bastirma" secenegi, belli bir yizde-
nin altinda kalan él¢ulmus debi miktarlarinin, debi miktar kayitlarinin
bastirimasina firsat verir.

Bir debi dlcimu yapilacaksa, debi degeri ayrica toplanilabilir ve debi

miktari olarak da gérintilenebilir. Debi él¢limi, en yliksek ment se-

viyesinde kendi 6lcum degeri penceresinde gérintulenebilir. Toplama

sayaglari i¢in su parametreler belirlenmelidir:

e Olglim birimi

o Gosterge formati: Gosterge formatinin segilmesi (Sayagcta, virgul-
den sonra olacak hane sayisi)

Bilgi:

Toplama sayaclar "Diger ayarlar" - "Sifilama" meniisinden eski ko-
numuna getirilebilir. Alternatif olarak 6lcim degeri penceresinde "OK"
ve ">Reset" komutlarina basilarak sayag¢ sifirlanabilmektedir.

VEGAMET 391 ¢ 4 ... 20 mA/HART 53



9 Bakim ve ariza giderme

Ariza oldugunda yapila-
caklar

Ariza nedenleri

Arizalarin giderilmesi

24 Saat Hizmet-Gagri
Merkezi

Durum mesajlari

9 Bakim ve ariza giderme

9.1 Bakim

Amaca uygun kullanildigi takdirde normal kullanimda herhangi 6zel bir
bakim yapiimasina gerek yoktur.

9.2 Arizalarin giderilmesi

Herhangi bir anzanin giderilmesi i¢in gerekli dnlemleri almak teknisye-
nin gérevidir.

Fonksiyonun guivenligi en ylksek seviyeye getirilmistir. Bununla birlik-
te, calisma sirasinda arizalar olusabilir. Bu, asagidaki nedenlerden de
kaynaklanabilir:

e Sensorin Olcim degeri dogru degil

e Guc kaynagi

e Kablolarda arizalar

ilk dnlemler arasinda ekrandan hem giris ve cikis sinyali kontrolii hem
de yanlis bildirimlerin degerlendirmesi sayilabilir. izlenecek yol asag-
da belirtiimektedir. PACTware'a ve gereken DTM'e sahip bir bilgisayar
size daha kapsamli tani olanagi sunmaktadir.PACTware'a ve gereken
DTM'e sahip bir bilgisayar size daha kapsamli tani olanagi sunmakta-
dir. Birgok durumda ariza nedeni bu yolla tespit edilerek ¢ézulUr.

Bu énlemler yine de herhangi bir sonug vermedikleri takdirde acil
durumlar igin +49 1805 858550 numarall telefondan VEGA Cagri
Merkezimizi arayabilirsiniz.

Cagn merkezimiz size normal ¢alisma saatleri disinda da haftada 7
gun araliksiz hizmet vermektedir. Bu hizmeti dunya ¢apinda sundu-
§umuz iin destek ingilizce olarak verilmektedir. Hizmet ticretsizdir,
sadece normal telefon maliyeti dogmaktadir.

Baglantisi yapilan sensér NE 107'ye uygun bir kendi kendini gézetle-
me &zelligine sahipse, bu sensérde gériinebilecek durum bildirimleri
iletilir ve VEGAMET ekraninda géruntilenir. Bunun gerceklesmesi
icin, VEGAMET'in HART girisinin aktive edilmis olmasi gerekmektedir.
Daha fazla bilgi i¢in, sensére ait kullanim kilavuzunu okuyun.

LAV

Res. 22: Durum mesajlarinin piktogramlari

1 Kesinti

2 Fonksiyon kontrolii

3 Spesifikasyon diginda
4 Bakim ihtiyaci
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9 Bakim ve ariza giderme

Ariza sinyali

Degerlendirme cihazi ve bagl sensérler ¢calisma sirasinda surekli

olarak gdzetlenir ve parametreleme sirasinda verilen degerlerin man-
tikli olup olmadiklari kontrol edilir. Beklenmedik durumlar veya hatali
parametreleme oldugunda, bir ariza sinyali verilir. Bir cihaz hatasi
oldugunda ve kablo kesintisi ya da kisa devresi oldugunda da ariza

sinyali verilir.

Ariza oldugunda, ariza bildirme géstergesinin lambasi yanar ve hem
akim ¢ikisi hem de réle, konfiglre ariza moduna uygun sekilde tepki
verir. Ariza sinyali rolesi konfigire edildiginde, bundan akim gegcmez.
Bunun yani sira ekranda su hata bildirimleri géruntulenir.

Error code

Cause

Rectification

E003

CRC hatasi (Ototest
sirasinda hata)

Sifirlayin
Cihazi onarima génderin

E007

Sensor tipi uymuyor

"Olgiim yeri - Girig" segeneginden
sensorl yeniden arayin ve atayin

E008

Sens6r bulunamadi

Sensoriin baglantisini kontrol edin
Sensoérin HART adresini kontrol edin

E013

Sensor hata alarmi
veriyor, gecerli dlgim
degeri yok

Sensor parametrelemeyi kontrol edin
Sensorl onarima génderin

EO14

Sensor akimi > 21
mA veya kabloda ki-
sa devre

Sensorde ariza bildirimi vb. olup
olmadigini kontrol edin
Kablodaki kisa devre sorununu
giderin

EO015

Sensor agik fazda

Sensor akimi < 3,6
mA veya kabloda ke-
sinti

Sensdrde ariza bildirimi vb. olup
olmadigini kontrol edin

Kablo kesintisi sorununu giderin
Sensoriin baglantisini kontrol edin

E016

Bos ile dolu seviye a-
yari karigti

Yeni bir seviye ayari yapin

E017

Ayar siiresi gok kisa

Minimum ve maksimum seviye ayari
arasindaki uzakhgi arttirarak yeni bir
seviye ayari yapin

E021

Olgekleme siiresi
cok kisa

Minimum ve maksimum 6l¢cekleme
arasindaki uzakligr arttirarak yeni bir
Olcekleme ayari yapin.

E030

Sensoér aclk fazda

Olglim degeri ge-
cersiz

Sensor parametrelemeyi kontrol edin

E034

EEPROM-CRC ha-
tasi

Cihazi kapatin ve agin
Sifirlayin
Cihazi onarima génderin

E035

ROM-CRC hatasi

Cihazi kapatin ve agin
Sifirlayin
Cihazi onarima génderin
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Error code |Cause Rectification

E036 Cihaz yazimi ¢a- - Yazilim glincellemesi sona erinceye
lismiyor (Yazilim kadar bekleyin
glincellemesi devam |- Yazilimi yeniden glncelleyin
ediyorsa ve guncelle-
me hatasi varsa)

E053 Sensor élglim araligi |- iletisim bozuk: Sensériin besleme
dogru okunamadi kablosunu ve blendajini kontrol edin

E062 Darbe valansi gok — Saniyede maksimum bir darbenin ve-
kiguk rilebilmesi igin "darbe ciktilari (tim)"

degerini "gikistan" attirin

E110 Réle anahtarlama — iki réle anahtarlama noktasi arasinda-
noktalari birbirlerine ki farki arttirin
cok yakin

E111 Réle anahtarlama - "A¢/Kapa" role anahtarlama noktala-
noktalari karigtinidi rinin yerlerini degistirin

E115 Pompa kontroll, ayni |- Pompa kontroliine atanan tim réleler
ariza moduna getiril- ayni ariza moduna getirilmelidir
memis bircok réleye
atanmistir.

E116 Ayni galisma moduna |- Pompa kontroliine atanan tim rdleler
konfiglre edilmemis ayni galisma moduna getirilmelidir
bircok réle pompa
kontrolline atanmig

E117 Gozetlenen bir pom- |- Hatali pompayi olmadigini kontrol
pa, ariza bildiriyor edin. Teyit icin "Ariza Rdle 1 ... 4"

sifilamasini yapin veya cihazi kapata-
rak tekrar agin

Arizayi giderdikten sonra Ariza nedeni ve alinan 6nlemlere bagl olarak "Calistirma" béliminde
tanimlanan iglem adimlarini en basindan tekrarlayin.

yapilmasi gerekenler

9.3 Onarim durumunda izlenecek prosediir

Cihaz geri gérnderim formuna ve ayrintili bilgilere www.vega.com
adresinde bulacagdiniz download béliminden ulasabilirsiniz.

Bu sayede bize onarimi hizli ve daha fazla izahat etmenize gerek
kalmadan yapmamiza yardim etmis olursunuz.

Onarim gerekli bulundugu takdirde, su prosedr izleyin:

e Her cihaz igin bir form print edin ve doldurun
e Cihazi temizleyin ve kinimasina karsi korunakli sekilde ambalajla-

yin

e Doldurulan formu ve varsa bir glivenlik veri pusulasini ambalajin
dis kismina ilistirin

e Bayinizden geri iade i¢in kullanilacak adresi 6grenin. Bunlar igin
www.vega.com internet sayfamiza gidin.
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10 Sékme

10 Sokme

10.1 Sékme prosediiri

"Monte etme" ve "Elekirik kaynagina baglama" bélimlerine bakiniz;
orada anlatilan adimlari tersine dogru takip ederek yerine getiriniz.

10.2 Bertaraf etmek

Cihaz, bu konuda uzman geri déntsim isletmeleri tarafindan yeniden
degerlendirilen malzemelerden olusmaktadir. Bunun igin elektronik
modull kolay ¢ikartilabilir sekilde dizayn ettik ve geri kazanimli malze-
meler kullanmaktayiz.

WEEE 2002/96/EG y6nergesi

Bu cihaz WEEE ydnergesi 2002/96/EG'ye ve ilgili ulusal kanunlara
tabi degildir. Cihazi dogrudan uzmanlasmis bir geri doniisiim isletme-
sine gotlruin ve bu is icin genel atik tesislerini kullanmayin. Genel atik
tesisleri WEEE ydnergesi uyarinca sadece kisisel kullanim i¢in olan
cihazlar kabul edebilmektedir.

Atiklarin, usulline uygun bir sekilde atildidi takdirde insanlara ve
cevreye olumsuz etkisi engellenir ve degerli ham maddelerin geri
kazanilmasi mimkun olur.

Malzemeler: "Teknik veriler" bélimine bakin

Eski cihazi usulline uygun sekilde bertaraf edemeyecekseniz geri
iade ve bertaraf konusunda bize basvurabilirsiniz.
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11.1 Teknik 6zellikler

izin verilmis cihazlara iligkin not

Ex onayi vb. gibi onaylari olan cihazlar icin ilgili glvenlik bilgilerinde belirtilen teknik veriler gecerli-
dir. Bu teknik veriler bazi durumlarda burada gdsterilen verilerden farkli olabilir.

Genel bilgiler

Tasarim

Agirhk

Govde malzemeleri
Baglanti terminalleri
- Klemens turi

— Maks. kablo kesidi

Kontrol paneline, baglanti dolabina veya mahfazaya
montaj yapmak i¢in montaj cihazi

620 g (1.367 Ibs)
Valox 357 XU

Kodlamali sokulabilir yay baskili klemensler

2,5 mm? (AWG 14)

Giic kaynagi

Calisma gerilimi

— Nominal gerilim AC
- Nominal gerilim DC
Maks. gu¢ kullanimi

24 ...230V (-15 %, +10 %) 50/60 Hz
24 ...65V DC (-15 %, +10 %)

7VA;3W

Sensor girisi

Sensorlerin sayisi
Giris tipi (Segilebilir)
— Aktif giris

- Pasif giris

1x4 ... 20 mA (HART)

VEGAMET 391 araciligiyla sensor enerjisi
Sensoérun kendine ait besleme gerilimi bulunmaktadir

Olglim degeri iletimi (RS232 ve Ethernet arayiizil opsiyonunda anahtarlanabilir)
4 - 20 mA sensdrleri icin analog

-4...20mA

— HART protokoli
Olglim sapmasi

- Kesinlik

Terminal gerilimi

— Ex olmayan model

— Ex model

Akim kisitlama

Kablo kesintisi algilama

Kablo kisa devresi algilama
Seviye ayari araligi 4 ... 20 mA sensor

— Bos ayar
— Dolu ayar
— Minimum ayar deltasi

HART sensodrleri icin dijital

+20 A (% 0,1/20 mA)

4-20mA'da28,5-22V
4-20mA'da19-14,5V
yakl. 26 mA

<3,6 mMA

>21mA

2,4 ...21,6 mA
2,4 ...21,6 mA
16 pA
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HART sensorl seviye ayari aralidi
— Seviye ayari araligi

— Minimum ayar deltasi

Sensoére baglanti kablosu

Sensér Slgtim araliginin + % 10'u
Sensér dlgiim araliginin + % 0,11
iki damarli, blendajli standart kablo

Dijital giris

Sayi 4 x dijital giris

Giris modu Pasif

Anahtarlama esigi

- Low -3...5VDC

- High 11...30V DC

Maks. giris gerilimi 30V DC

Maks. giris akimi 30 mA

Maks. tarama frekansi 10 Hz

Réle cikislari

Sayi 6 x calisma rélesi

Fonksiyon Debi ve érnekleme darbesinin dolum seviyesi, ariza bildi-
rimi ya da darbe rélesi i¢in anahtarlama rélesi

Kontak Gerilimsiz anahtarlama kontagi

Kontak malzemesi
Anahtarlama gerilimi
Anahtarlama akimi
Anahtarlama kapasitesi”

Programlanabilir minimum anahtarlama
histerezi

Darbe ¢ikisi ¢alisma modu

AgSnO2 sert altin kaplama

Min. 10 mV DC, maks. 250 V AC/60 DC
Min. 10 pA DC, maks.3 AAC, 1 ADC

min. 50 mW, maks. 500 VA, maks. 54 W DC
% 0,1

— Darbe boyu 350 ms

Akim cikisi

Say! 1 x cikis

Fonksiyon Debi ve érnekleme darbesinin ya da dolum seviyesinin
anahtarlama rélesi

Aralik 0/4 ...20 mA, 20 ... 0/4 mA

Cozunlrlik 1 pA

Maksimum yik 500 Q

Yanlis bildirimi (degistirilebilir)
Kesinlik
— Standart

0; < 3,6;4;20;20,5;22 mA

+20 A (% 0,1/20 mA)

- Elektromanyetik uyumlulugu (EMU) ile +80 pA (% 0,4 /20 mA)

ilgili anzalarda

" indliktif yikler veya daha yiiksek akimlar devreye sokulacaginda, réle kontag yiizeyindeki altin plaka hasar
gorir. Kontak artik sinyal seviyeleri dusiik olan devreleri agmaya uygun olmaz.
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20 mA ile ilgili sicaklik hatasi % 0,005/K

Darbe ¢ikisi ¢alisma modu

— Gerilim darbeleri 20 mA'de 600 Q ylikile 12V DC
— Darbe boyu 200 ms

USB arayiizii?

Sayi 1x

Fis baglantisi Mini B (4 kutuplu)

USB spesifikasyonu 2.0 (Fullspeed)

Maks. kablo uzunlugu 5m (196 in)

Ethernet arayiizii (opsiyonel)

Sayi 1 x, RS232 ile beraber kullanilamaz
Veri iletimi 10/100 MBit

Fis baglantisi RJ45

Maks. kablo uzunlugu 100 m (3937 in)

RS232 arayiizii (opsiyonel)

Sayl 1 x, Ethernet ile beraber kullanilamaz

Fis baglantisi RJ45 (Modem baglanti kablosu 9 kutuplu D-SUB'a,
teslimat sirasinda cihazla beraber)

Maks. kablo uzunlugu 15 m (590 in)

Saat (Sadece arayiiz seceneginde)
Kesinlik/'Sapma

- tipik 20 ppm (10,5 dk/yil'a tekabiil eder)
— Maks. 63 ppm (33 dk/yil'a tekabll eder)
Lityum pilinin gii¢ korumasi (Li/MnO2)

- tipik 20°C'de 10yl

- Min. 4yl

Gostergeler
Olglim degerinin gdstergesi

— Grafiksel LC ekrani, aydinlatiimis 65 x 32 mm, dijital ve yari analog gdsterge
— Maks. gosterge araligi -99999 ... 99999

LED gostergeleri

— Calisma gerilimi durumu 1 x LED yesil

— Yanlig bildirimi durumu 1 x LED kirmizi

- Durum - Calisma rélesi 1 -6 6 x LED sar

Ayar

Ayar elemanlari Mena kullanimiigin 4 x tus

2 Kisith sicaklik aralidi, bkz. Gevre Kosullari
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PC kullanimi Uygun DTM'li PACTware

Cevre kosullari
Ortam sicakhigi

- Cihaz - Genel -20 ... +60 °C (-4 ... +140 °F)
- USB araylizi 0...+60°C (32... +140 °F)
Depolama ve transport isisi -40 ... +80°C (-40 ... +176 °F)
Bagil nem <96 %

Elektrige karsi korunma 6nlemleri

Koruma tipi
-0On IP 65
- Cihaz IP 20

Asin gerilim kategorisi (IEC 61010-1)

— Deniz seviyesinden 2000 metreye Il
kadar (6562 ft)

— Deniz seviyesinden 5000 metreye Il - yalnizca 6nceden anahtarlanmig asiri gerilim glven-
kadar (16404 ft) likli

— Deniz seviyesinden 5000 metreye |
kadar (16404 ft)

Koruma sinifi 1]
Kirlilik derecesi 2

Elektrikli ayirma yéntemleri
Besleme gerilimi, giris ve dijital kisim arasinda VDE 0106 Bélim 1'e uygun glvenli ayirma

— Gerilim toleransi 250V

— Yalitimin gerilim mukavemeti 3,75 kV
Réle c¢ikigi ve dijital kisim arasinda galvanik ayirma

- Gerilim toleransi 250V

— Yalitimin gerilim mukavemeti 4 kV
Ethernet araylizu ve dijital kisim arasinda gerilim ayirma
- Gerilim toleransi 50V

= Yalitimin gerilim mukavemeti 1kV
RS232 aray(zii ve dijital kisim arasinda gerilim ayirma
- Gerilim toleransi 50V

— Yaltimin gerilim mukavemeti 50V
Onaylar

Lisansli cihazlarin teknik verilerinde strime bagli farkliliklar olabilir.

Bu nedenle bu cihazlara ait lisans belgeleri mutlaka dikkate alinmalidir. Bu lisans belgeleri ya
cihazin teslimi sirasinda birlikte verilir veya "www.vega.com" adresinde bulunan "Uriin arama (seri
numarasi)" baglantisindan ya da genel download alanindan indirilebilir.
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11.2 Uygulamalara ve islevsellige genel bakis

Asagidaki tablolar VEGAMET 391/624/625 ve VEGASCAN 693 degerlendirme cihazlarinin bilinen
uygulama ve islevleri hakkinda genel bir bilgi vermektedir. Bunun disinda, bu tablolar, mevcut fonk-
siyonun entegre gosterge ve ayar birimi (OP) tzerinden mi yoksa PACTware/DTM ile mi aktive edilip
ayarlanabilecegi hakkinda bilgi verir.?

Uygulamalislev 391 | 624 | 625 | 693 | OP | DTM
Seviye 6lgimi . . . . o o
Proses basincinin élgimu . . o . . .
Farkin él¢ima - - . - . o
Ayirma katmani élgtimi - - o - . .
Basingl hazne - - o - - .
Pompa kontrolli o . o - o) o
Toplama sayaci o - - - - o
Egilim tanima . . . - - o
Debi élcimi o . o - - o
Sensoér degeri similasyonu/% deger/lin. % deger . . . . . .
Similasyon - Olgeklenmis degerler D . . . - .
Canli seviye ayarl o . . . . R
Olgiim degeri sinirlamasi (neg. élgiim dederlerini bastir) o . o . - o
Lineerizasyon egimini se¢ (Yuvarlak tank, konik tank) o . . . . o
Munferit lineerizasyon egimlerinin ¢ikariimasi . . . . - .
Ariza sinyali rélesini ata . . . . - o
Cikis atamanin degistiriimesi . . D . - .
Acma/Kapatma geciktirme rélesi . . . - - o

Ex modelinde pasif girig - - - - - R

Bagl sensériin HART adresini degistir o . o . D .

Olciim degerlerini aktive et/deaktive et - - - . . .

Arayliz secenekli cihaz modeli

Uygulama/islev 391 624 | 625 | 693 OP | DTM
Saati ayarla . . . . . .
IP adresini, alt ag maskesini, ag gecidi adresini ata/degistir . . o . . .
DNS sunucu adresini ata/degistir o . o . - o
Bilgisayar/DKS ¢ikisini parametrele . . . . - .
VEGA Envanter Sistemi - Ayarlar . . . . - o
Cihaz egilimi . . . o - .
Olgtim degerinin e-posta ile génderilmesi igin konfigiirasyon ya- . . . . - .
pin

3 Operating Panel (entegre gosterge ve ayar birimi)
4 Sadece VEGAMET 391'de
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(2.87"

140 mm (5.51")

111 mm (4.37")

11 Ek

Uygulama/iglev 391 | 624 | 625 | 693 | OP | DTM
Olgiim degerinin SMS ile gdnderilmesi igin konfiglirasyon yapin . d . d - .
11.3 Ebatlar
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Res. 23: Ebatlar - VEGAMET 391
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Res. 24: Opsiyonel tasima rayi adaptériniin ebatlari
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11.4 Sinai miilkiyet haklari

VEGA product lines are global protected by industrial property rights. Further information see
Www.vega.com.

VEGA Produktfamilien sind weltweit geschuitzt durch gewerbliche Schutzrechte.

Nahere Informationen unter www.vega.com.

Les lignes de produits VEGA sont globalement protégées par des droits de propriété intellectuel-
le. Pour plus d'informations, on pourra se référer au site www.vega.com.

VEGA lineas de productos estan protegidas por los derechos en el campo de la propiedad
industrial. Para mayor informacion revise la pagina web www.vega.com.

TnHnm npoaykummn dmpmbl BEIA 3awymiaotcst no Bcemy MUpy nNpaBamMu Ha MHTENMEKTyanbHyo
COBCTBEHHOCTb. [lanbHeliLyto MHOopMaLmio CMOTpUTE Ha caTe www.vega.com.

VEGARFIF RE S IREH MR~ HURF
B —HE BES N M <www.vega.com,

11.5 Marka

Tum kullanilan markalarin yani sira sirket ve firma isimleri de mal sahipleri/eser sahiplerine aittir.
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IP adresi 21, 38, 41

Cc ikincil deger 22
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Coklu gorintiileyici 41 — Voltaj regilatori 14
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D Kalibrasyon tarihi 30
Debi 6lcimi 18, 23, 25, 51 Kanal 52
Devreye alma asistani 20 Kisa devre 55
DHCP 19, 38 Konik tank 24
Dikdértgensel savak 52 Kontrol paneli montaji 11
Dokiimantasyon 8 Kullanim kilavuzu 8
DTM 9, 19, 25, 38, 41 Kuru calismaya karsi koruma 25, 42
—DTM Collection 40 Kurulum secenekleri 11
—Tam strim 41
L
E Lineerizasyon 24
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Baski tarihi:

Sensorlerin ve degerlendirme sistemlerinin teslimat kapsami, uygulanmasi, kulla-
nimi ve isletme talimatlari hakkindaki bilgiler basimin yapildigi zamandaki mevcut
bilgilere uygundur.

Teknik degisiklikler yapma hakki mahfuzdur C €
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