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Sicherheitshinweise fiir Ex-Bereiche

Beachten Sie bei Ex-Anwendungen die Ex-spezifischen Sicherheits-
hinweise. Diese liegen jedem Geréat mit Ex-Zulassung als Dokument
bei und sind Bestandteil der Betriebsanleitung.

Redaktionsstand: 2020-04-21
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1 Zu diesem Dokument
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1 Zu diesem Dokument

1.1  Funktion

Die vorliegende Anleitung liefert Ihnen die erforderlichen Informati-
onen fir Montage, Anschluss und Inbetriebnahme sowie wichtige
Hinweise flr Wartung, Stérungsbeseitigung, den Austausch von
Teilen und die Sicherheit des Anwenders. Lesen Sie diese deshalb
vor der Inbetriebnahme und bewahren Sie sie als Produktbestandteil
in unmittelbarer Nédhe des Gerétes jederzeit zuganglich auf.

1.2 Zielgruppe

Diese Betriebsanleitung richtet sich an ausgebildetes Fachpersonal.
Der Inhalt dieser Anleitung muss dem Fachpersonal zugéanglich
gemacht und umgesetzt werden.

1.3 Verwendete Symbolik

Document ID

Dieses Symbol auf der Titelseite dieser Anleitung weist auf die Do-
cument ID hin. Durch Eingabe der Document ID auf www.vega.com
kommen Sie zum Dokumenten-Download.

Information, Hinweis, Tipp: Dieses Symbol kennzeichnet hilfreiche
Zusatzinformationen und Tipps fur erfolgreiches Arbeiten.

Hinweis: Dieses Symbol kennzeichnet Hinweise zur Vermeidung von
Stoérungen, Fehlfunktionen, Geréate- oder Anlagenschaden.

Vorsicht: Nichtbeachten der mit diesem Symbol gekennzeichneten
Informationen kann einen Personenschaden zur Folge haben.

Warnung: Nichtbeachten der mit diesem Symbol gekennzeichneten
Informationen kann einen ernsthaften oder toédlichen Personenscha-
den zur Folge haben.

Gefahr: Nichtbeachten der mit diesem Symbol gekennzeichneten
Informationen wird einen ernsthaften oder tédlichen Personenscha-
den zur Folge haben.

Ex-Anwendungen
Dieses Symbol kennzeichnet besondere Hinweise fir Ex-Anwendun-
gen.

Liste
Der vorangestellte Punkt kennzeichnet eine Liste ohne zwingende
Reihenfolge.

Handlungsfolge
Vorangestellte Zahlen kennzeichnen aufeinander folgende Hand-
lungsschritte.

Batterieentsorgung
Dieses Symbol kennzeichnet besondere Hinweise zur Entsorgung
von Batterien und Akkus.

VEGAPULS 63 ¢ Foundation Fieldbus
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2 Zu lhrer Sicherheit

2 Zu lhrer Sicherheit

2.1 Autorisiertes Personal

Sémtliche in dieser Dokumentation beschriebenen Handhabungen
durfen nur durch ausgebildetes und vom Anlagenbetreiber autorisier-
tes Fachpersonal durchgefiihrt werden.

Bei Arbeiten am und mit dem Gerét ist immer die erforderliche per-
sonliche Schutzausristung zu tragen.

2.2 BestimmungsgemaéaBe Verwendung

Der VEGAPULS 63 ist ein Sensor zur kontinuierlichen Fillstandmes-
sung.

Detaillierte Angaben zum Anwendungsbereich finden Sie in Kapitel
"Produktbeschreibung".

Die Betriebssicherheit des Gerates ist nur bei bestimmungsgemaner
Verwendung entsprechend den Angaben in der Betriebsanleitung
sowie in den evtl. ergdnzenden Anleitungen gegeben.

2.3 Warnung vor Fehlgebrauch

Bei nicht sachgerechter oder nicht bestimmungsgeméBer Verwen-
dung kénnen von diesem Produkt anwendungsspezifische Gefahren
ausgehen, so z. B. ein Uberlauf des Behalters durch falsche Montage
oder Einstellung. Dies kann Sach-, Personen- oder Umweltschaden
zur Folge haben. Weiterhin kénnen dadurch die Schutzeigenschaften
des Gerates beeintrachtigt werden.

2.4 Allgemeine Sicherheitshinweise

Das Gerat entspricht dem Stand der Technik unter Beachtung

der Ublichen Vorschriften und Richtlinien. Es darf nur in technisch
einwandfreiem und betriebssicherem Zustand betrieben werden. Der
Betreiber ist fir den stérungsfreien Betrieb des Geréates verantwort-
lich. Beim Einsatz in aggressiven oder korrosiven Medien, bei denen
eine Fehlfunktion des Gerates zu einer Gefahrdung fiihren kann, hat
sich der Betreiber durch geeignete MaBnahmen von der korrekten
Funktion des Gerates zu Uberzeugen.

Durch den Anwender sind die Sicherheitshinweise in dieser Betriebs-
anleitung, die landesspezifischen Installationsstandards sowie die
geltenden Sicherheitsbestimmungen und Unfallverhitungsvorschrif-
ten zu beachten.

Eingriffe Uber die in der Betriebsanleitung beschriebenen Handha-
bungen hinaus durfen aus Sicherheits- und Gewahrleistungsgriinden
nur durch vom Hersteller autorisiertes Personal vorgenommen wer-
den. Eigenméchtige Umbauten oder Veranderungen sind ausdrick-
lich untersagt. Aus Sicherheitsgriinden darf nur das vom Hersteller
benannte Zubehdr verwendet werden.

Um Gefahrdungen zu vermeiden, sind die auf dem Gerat angebrach-
ten Sicherheitskennzeichen und -hinweise zu beachten.

VEGAPULS 63 * Foundation Fieldbus 5



2 Zu lhrer Sicherheit

Die geringe Sendeleistung des Radarsensors liegt weit unter den
international zugelassenen Grenzwerten. Bei bestimmungsgema-
Bem Gebrauch sind keinerlei gesundheitliche Beeintrachtigungen zu
erwarten. Den Bandbereich der Sendefrequenz finden Sie in Kapitel
"Technische Daten".

2.5 EU-Konformitat

Das Gerat erflillt die gesetzlichen Anforderungen der zutreffenden
EU-Richtlinien. Mit der CE-Kennzeichnung bestétigen wir die Konfor-
mitat des Gerétes mit diesen Richtlinien.

Die EU-Konformitatserklarung finden Sie auf unserer Homepage.

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Gerate in Vierleiter- oder Ex-d-ia-Ausflihrung sind flr den Einsatz

in industrieller Umgebung vorgesehen. Dabei ist mit leitungsgebun-
denen und abgestrahlten StorgréBen zu rechnen, wie bei einem
Gerat der Klasse A nach EN 61326-1 Uiblich. Sollte das Gerat in
anderer Umgebung eingesetzt werden, so ist die elektromagnetische
Vertraglichkeit zu anderen Geraten durch geeignete MaBnahmen
sicherzustellen.

2.6 NAMUR-Empfehlungen

Die NAMUR ist die Interessengemeinschaft Automatisierungstech-

nik in der Prozessindustrie in Deutschland. Die herausgegebenen

NAMUR-Empfehlungen gelten als Standards in der Feldinstrumen-

tierung.

Das Gerat erflillt die Anforderungen folgender NAMUR-Empfehlun-

gen:

e NE 21 - Elektromagnetische Vertraglichkeit von Betriebsmitteln

o NE 53 — Kompatibilitdt von Feldgeraten und Anzeige-/Bedien-
komponenten

e NE 107 - Selbstiberwachung und Diagnose von Feldgeraten

Weitere Informationen siehe www.namur.de.

2.7 Funktechnische Zulassung fiir Europa

Das Gerat wurde nach der aktuellen Ausgabe folgender harmonisier-
ter Normen gepruft:

e EN 302372 - Tank Level Probing Radar
Es ist damit fir den Einsatz innerhalb geschlossener Behalter in den
Léndern der EU zugelassen.

In den Landern der EFTA ist der Einsatz zugelassen, sofern die jewei-
ligen Standards umgesetzt wurden.

Fur den Betrieb innerhalb geschlossener Behalter miissen die Punkte
a bis fin Annex E von EN 302372 erflllt sein.

2.8 Umwelthinweise

Der Schutz der nattrlichen Lebensgrundlagen ist eine der vordring-
lichsten Aufgaben. Deshalb haben wir ein Umweltmanagement-
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2 Zu lhrer Sicherheit

system eingefiihrt mit dem Ziel, den betrieblichen Umweltschutz
kontinuierlich zu verbessern. Das Umweltmanagementsystem ist
nach DIN EN ISO 14001 zertifiziert.

Helfen Sie uns, diesen Anforderungen zu entsprechen und beachten
Sie die Umwelthinweise in dieser Betriebsanleitung:

e Kapitel "Verpackung, Transport und Lagerung"
e Kapitel "Entsorgen"”

VEGAPULS 63 * Foundation Fieldbus 7



3 Produktbeschreibung

Lieferumfang

1
Geltungsbereich dieser

Betriebsanleitung

Typschild

3 Produktbeschreibung

3.1 Aufbau

Der Lieferumfang besteht aus:

e Radarsensor VEGAPULS 63

e Tellerfedern (bei Ausfuhrung Flansch mit gekapseltem Antennen-
system)?

e Optionales Zubehor

Der weitere Lieferumfang besteht aus:

e Dokumentation
— Kurz-Betriebsanleitung VEGAPULS 63
— Anleitungen zu optionalen Gerateausstattungen
— Ex-spezifischen "Sicherheitshinweisen" (bei Ex-Ausfihrungen)
— Ggf. weiteren Bescheinigungen

Information:
In dieser Betriebsanleitung werden auch optionale Geratemerkmale
beschrieben. Der jeweilige Lieferumfang ergibt sich aus der Bestell-
spezifikation.

Die vorliegende Betriebsanleitung gilt fir folgende Gerateausfihrun-
gen:

e Hardware ab 2.1.1
e Software ab 4.5.2

Das Typschild enthalt die wichtigsten Daten zur Identifikation und zum
Einsatz des Gerétes:

" Einsatz siehe Kapitel Montagehinweise, Abdichten zum Prozess

VEGAPULS 63 ¢ Foundation Fieldbus
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3 Produktbeschreibung

Seriennummer - Gerate-
suche

Anwendungsbereich

s/n:36258852 -

S = | ~-%
T7761 Schiltach/Germany

Abb. 1: Aufbau des Typschildes (Beispiel)

Geriétetyp

Produktcode

Zulassungen

Versorgung und Signalausgang Elektronik
Schutzart

Messbereich

Prozess- und Umgebungstemperatur, Prozessdruck
Werkstoff medienbertihrte Teile

Hard- und Softwareversion

10 Auftragsnummer

11 Seriennummer des Gerétes

12 DataMatrix-Code fiir VEGA Tools-App

13 Symbol fiir Gerdteschutzklasse

14 ID-Nummern Gerétedokumentation

15 Hinweis zur Beachtung der Gerdtedokumentation

©ONDOANWN=

Das Typschild enthalt die Seriennummer des Gerates. Damit finden
Sie Uber unsere Homepage folgende Daten zum Gerat:

o Produktcode (HTML)

e Lieferdatum (HTML)

e Auftragsspezifische Geratemerkmale (HTML)

e Betriebsanleitung und Kurz-Betriebsanleitung zum Zeitpunkt der
Auslieferung (PDF)

e Auftragsspezifische Sensordaten fiir einen Elektroniktausch
(XML)

e Prifzertifikat (PDF) - optional

Gehen Sie auf "www.vega.com" und geben Sie im Suchfeld die Seri-
ennummer lhres Gerétes ein.
Alternativ finden Sie die Daten uber Ihr Smartphone:

e VEGA Tools-App aus dem "Apple App Store" oder dem
"Google Play Store" herunterladen

e DataMatrix-Code auf dem Typschild des Gerates scannen oder

e Seriennummer manuell in die App eingeben

3.2 Arbeitsweise

Der VEGAPULS 63 ist ein Radarsensor zur kontinuierlichen Full-
standmessung von aggressiven Flussigkeiten oder bei hygienischen

VEGAPULS 63 * Foundation Fieldbus 9



3 Produktbeschreibung

Funktionsprinzip

Verpackung

Transport

Transportinspektion

Lagerung

Lager- und Transporttem-
peratur

Anforderungen. Er eignet sich fur Anwendungen in Lagertanks,
Prozessbehéltern, Dosierbehaltern und Reaktoren.

Die Standardelektronik ermdéglicht den Einsatz des Gerates bei Full-
gltern mit einem g -Wert >1,8. Die Elektronik mit ern6hter Empfind-
lichkeit ermdglicht den Einsatz des Gerates auch bei Anwendungen
mit sehr schlechten Reflexionseigenschaften oder bei Flllgitern mit
mit einem g -Wert 21,5. Die tats&chlich erreichbaren Werte hangen
von den Messbedingungen, dem Antennensystem bzw. dem Stan-
drohr oder Bypass ab.

Von der Antenne des Radarsensors werden kurze Radarimpulse mit
einer Dauer von ca. 1 ns ausgesendet. Diese werden vom Medium re-
flektiert und von der Antenne als Echos empfangen. Die Laufzeit der
Radarimpulse vom Aussenden bis zum Empfangen ist der Distanz
und damit der Fullhéhe proportional. Die so ermittelte Flllhéhe wird in
ein entsprechendes Ausgangssignal umgewandelt und als Messwert
ausgegeben.

3.3 Verpackung, Transport und Lagerung

Ihr Gerat wurde auf dem Weg zum Einsatzort durch eine Verpackung
geschutzt. Dabei sind die Ublichen Transportbeanspruchungen durch
eine Prufung in Anlehnung an ISO 4180 abgesichert.

Die Gerateverpackung besteht aus Karton, ist umweltvertraglich
und wieder verwertbar. Bei Sonderausfuihrungen wird zuséatzlich
PE-Schaum oder PE-Folie verwendet. Entsorgen Sie das anfallende
Verpackungsmaterial Uber spezialisierte Recyclingbetriebe.

Der Transport muss unter Berticksichtigung der Hinweise auf der
Transportverpackung erfolgen. Nichtbeachtung kann Schaden am
Gerat zur Folge haben.

Die Lieferung ist bei Erhalt unverziglich auf Vollstandigkeit und even-
tuelle Transportschéden zu untersuchen. Festgestellte Transportscha-
den oder verdeckte Méngel sind entsprechend zu behandeln.

Die Packstucke sind bis zur Montage verschlossen und unter Be-
achtung der auBBen angebrachten Aufstell- und Lagermarkierungen
aufzubewahren.

Packstlicke, sofern nicht anders angegeben, nur unter folgenden
Bedingungen lagern:

e Nichtim Freien aufbewahren

Trocken und staubfrei lagern

Keinen aggressiven Medien aussetzen
Vor Sonneneinstrahlung schiitzen
Mechanische Erschltterungen vermeiden

Lager- und Transporttemperatur siehe Kapitel "Anhang - Techni-
sche Daten - Umgebungsbedingungen"
e Relative Luftfeuchte 20 ... 85 %

10
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3 Produktbeschreibung

Heben und Tragen

PLICSCOM

VEGACONNECT

VEGADIS 81

VEGADIS-Adapter

Uberspannungsschutz

Schutzhaube

Flansche

Bei Gerategewichten Uber 18 kg (39.68 Ibs) sind zum Heben und
Tragen dafur geeignete und zugelassene Vorrichtungen einzusetzen.

3.4 Zubehor

Die Anleitungen zu den aufgefiihrten Zubehérteilen finden Sie im
Downloadbereich auf unserer Homepage.

Das Anzeige- und Bedienmodul dient zur Messwertanzeige, Bedie-
nung und Diagnose.

Das integrierte Bluetooth-Modul (optional) ermdglicht die drahtlose
Bedienung Uber Standard-Bediengeréte.

Der Schnittstellenadapter VEGACONNECT ermdglicht die Anbindung
kommunikationsfahiger Gerate an die USB-Schnittstelle eines PCs.

Das VEGADIS 81 ist eine externe Anzeige- und Bedieneinheit flr
VEGA-plics®-Sensoren.

Der VEGADIS-Adapter ist ein Zubehdrteil fir Sensoren mit Zweikam-
mergehé&usen. Er ermdglicht den Anschluss des VEGADIS 81 tiber
einen M12 x 1-Stecker am Sensorgehause.

Der Uberspannungsschutz B81-35 wird an Stelle der Anschlussklem-
men im Ein- oder Zweikammergeh&use eingesetzt.

Die Schutzhaube schiitzt das Sensorgehause vor Verschmutzung
und starker Erwarmung durch Sonneneinstrahlung.

Gewindeflansche stehen in verschiedenen Ausfiihrungen nach
folgenden Standards zur Verfugung: DIN 2501, EN 1092-1, BS 10,
ASME B 16.5, JIS B 2210-1984, GOST 12821-80.

VEGAPULS 63 * Foundation Fieldbus 11



4 Montieren

Einschrauben

A

Schutz vor Feuchtigkeit

Prozessbedingun-
gen

A\

A

4 Montieren

4.1 Allgemeine Hinweise

Gerate mit Gewindeanschluss werden mit einem passendem
Schraubenschlissel Uiber den Sechskant am Prozessanschluss
eingeschraubt.

Schliisselweite siehe Kapitel "Maf3e".

Warnung:

Das Gehause oder der elektrische Anschluss diirfen nicht zum
Einschrauben verwendet werden! Das Festziehen kann Schaden,

z. B. je nach Gerateausfuhrung an der Drehmechanik des Gehauses
verursachen.

Schutzen Sie Ihr Gerat durch folgende MaBnahmen gegen das Ein-
dringen von Feuchtigkeit:

e Passendes Anschlusskabel verwenden (siehe Kapitel "An die
Spannungsversorgung anschlieBen")

e Kabelverschraubung bzw. Steckverbinder fest anziehen

e Anschlusskabel vor Kabelverschraubung bzw. Steckverbinder
nach unten flihren

Dies gilt vor allem bei Montage im Freien, in Rdumen, in denen mit
Feuchtigkeit zu rechnen ist (z. B. durch Reinigungsprozesse) und an
gekuhlten bzw. beheizten Behéltern.

Hinweis:

Stellen Sie sicher, dass der in Kapitel "Technische Daten" angegebe-
ne Verschmutzungsgrad zu den vorhandenen Umgebungsbedingun-
gen passt.

Hinweis:

Stellen Sie sicher, dass wahrend der Installation oder Wartung keine
Feuchtigkeit oder Verschmutzung in das Innere des Gerates gelan-
gen kann.

Stellen Sie zur Erhaltung der Geréateschutzart sicher, dass der Ge-
h&ausedeckel im Betrieb geschlossen und ggfs. gesichert ist.

Hinweis:

Das Gerat darf aus Sicherheitsgriinden nur innerhalb der zulassigen
Prozessbedingungen betrieben werden. Die Angaben dazu finden
Sie in Kapitel "Technische Daten" der Betriebsanleitung bzw. auf dem
Typschild.

Stellen Sie deshalb vor Montage sicher, dass s&mtliche im Prozess
befindlichen Teile des Gerates fur die auftretenden Prozessbedingun-
gen geeignet sind.

Dazu zahlen insbesondere:

o Messaktiver Teil
e Prozessanschluss
e Prozessdichtung

12
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4 Montieren

Polarisation

Montageposition

Prozessbedingungen sind insbesondere:

e Prozessdruck

® Prozesstemperatur

e Chemische Eigenschaften der Medien

e Abrasion und mechanische Einwirkungen

4.2 Montagehinweise

Die ausgesandten Radarimpulse des Radarsensors sind elektroma-
gnetische Wellen. Die Polarisation ist die Richtung des elektrischen
Anteils. Durch Drehen des Gerates im Verbindungsflansch oder
Einschraubstutzen kann die Polarisation genutzt werden, um die
Auswirkung von Stérechos zu reduzieren.

Die Lage der Polarisation ist durch eine Markierung am Prozessan-
schluss des Gerates gekennzeichnet.

Abb. 2: Lage der Polarisation
1 Markierungsbohrung

Montieren Sie den VEGAPULS 63 an einer Position, die mindestens
200 mm (7.874 in) von der Behalterwand entfernt ist. Wenn der Sen-
sor in Behéltern mit Klépper- oder Runddecken mittig montiert wird,
kénnen Vielfachechos entstehen, die durch einen entsprechenden
Abgleich ausgeblendet werden kénnen (siehe Kapitel "Inbetriebnah-
me").

Wenn Sie diesen Abstand nicht einhalten kdnnen, sollten Sie bei der
Inbetriebnahme eine Stérsignalausblendung durchfihren. Dies gilt
vor allem, wenn Anhaftungen an der Behélterwand zu erwarten sind.
In diesem Fall empfiehlt es sich, die Stdrsignalausblendung zu einem
spateren Zeitpunkt mit vorhandenen Anhaftungen zu wiederholen.

VEGAPULS 63 * Foundation Fieldbus 13



4 Montieren

Bezugsebene

==

Abb. 3: Montage des Radarsensors an runden Behélterdecken

Bei Behaltern mit konischem Boden kann es vorteilhaft sein, den
Sensor in Behaltermitte zu montieren, da die Messung dann bis zum
Boden moglich ist.

Abb. 4: Montage des Radarsensors an Behéltern mit konischem Boden

Der Messbereich des VEGAPULS 63 beginnt physikalisch mit dem
Antennenende, vom Abgleich aber mit der Bezugsebene. Die Be-
zugsebene liegt je nach Sensorausfiihrung unterschiedlich.

e Flansch mit gekapseltem Antennensystem: Die Bezugsebene
ist die Unterseite der Flanschplattierung

e Hygieneanschliisse: Die Bezugsebene ist der hdchstgelegene
Berthrungspunkt zwischen Prozessanschluss Sensor und Ein-
schweiBstutzen

Die folgende Grafik zeigt die Lage der Bezugsebene bei den unter-
schiedlichen Sensorausfiihrungen.

14
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4 Montieren

Einstromendes Medium

Stutzen

54@3 E«@
@ ®

Abb. 5: Lage der Bezugsebene
1 Bezugsebene

2 Flanschanschliisse

3 Hygieneanschliisse

Montieren Sie die Gerate nicht ber oder in den Beflllstrom. Stellen
Sie sicher, dass Sie die Mediumoberflache erfassen und nicht das
einstrdomende Medium.

/N /N
/ \ / \

Abb. 6: Montage des Radarsensors bei einstrémendem Medium

Biindige Montage

Die optimale Montage des Sensors, auch im Hinblick auf die gute
Reinigbarkeit, erfolgt biindig auf einem Blockflansch (Flansch ohne
Rohrstutzen) oder tber einen Hygieneanschluss.

Montage auf Stutzen

Bei guten Reflexionseigenschaften des Fillguts kénnen Sie den
VEGAPULS 63 auch auf Rohrstutzen montieren. Richtwerte der
Stutzenhdhen finden Sie in der nachfolgenden Abbildung. Das Stut-
zenende sollte in diesem Fall glatt und gratfrei, wenn méglich sogar
abgerundet sein. Sie miissen danach eine Stdrsignalausblendung
durchfiihren.

VEGAPULS 63 * Foundation Fieldbus 15
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Abdichten zum Prozess

h max.

d

Abb. 7: Abweichende Rohrstutzenmale

Die Tabellen unten geben die max. Stutzenldnge h in Abhangigkeit

vom Durchmesser d an.

Stutzendurchmesser d

Stutzenldnge h

50 mm <100 mm
80 mm <300 mm
100 mm <400 mm
150 mm <500 mm

Stutzendurchmesser d

Stutzenldnge h

2" <3.9in

3" <11.8in
4" <15.8in
6" <19.7in

Beim VEGAPULS 63 mit Flansch und gekapseltem Antennensystem
ist die PTFE-Scheibe der Antennenkapselung gleichzeitig Prozess-

dichtung.

Abb. 8: VEGAPULS 63 mit Flansch und gekapseltem Antennensystem

1 PTFE-Scheibe
2 Antennenkapselung
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4 Montieren

A

Austausch Flanschplat-
tierung

PTFE-plattierte Flansche haben jedoch uber die Zeit bei groBen
Temperaturwechseln einen Vorspannungsverlust.

Hinweis:

Verwenden Sie deshalb zum Ausgleich dieses Vorspannungsverlus-
tes bei der Montage Tellerfedern. Sie gehéren zum Lieferumfang des
Gerates und sind fur die Flanschschrauben bestimmt.

Zum wirksamen Abdichten muss folgendes erfullt sein:

1. Anzahl der Flanschschrauben entsprechend der Anzahl der
Flanschbohrungen

2. Einsatz von Tellerfedern wie zuvor beschrieben

.
LM

Abb. 9: Einsatz der Tellerfedern

1 Tellerfeder
2 Dichtflache

3. Schrauben mit dem erforderlichen Anzugsmoment anziehen
(siehe Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmomente")

Hinweis:

Schrauben mit dem erforderlichen Anzugsmoment anziehen (siehe
Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmomente")?

Die PTFE-Scheibe in 8 mm-Ausfiihrung l&sst sich bei Verschlei3 oder
Beschéadigung durch den Anwender austauschen.

Gehen Sie zum Ausbau wie folgt vor:

1. Geréat ausbauen und reinigen, dabei Kapitel "Ausbauschritte" und
"Wartung" beachten

2. PTFE-Scheibe von Hand losdrehen und abnehmen, dabei Ge-
winde vor Verschmutzung schitzen

Abb. 10: VEGAPULS 63 - Losdrehen der PTFE-Scheibe

3. Dichtung abnehmen und Dichtungsnut reinigen

4. Mitgelieferte neue Dichtung einsetzen, neue PTFE-Scheibe gera-
de auf das Gewinde setzen und von Hand fest anziehen

2 Die in den technischen Daten genannten Anzugsmomente gelten nur fir die
hier dargestellte Plattierung im Bereich der Dichtflache. Fiir Plattierungen bis
zum AuBendurchmesser dienen die Werte nur als Orientierung, die tatsach-
lich erforderlichen Anzugsmomente sind anwendungsspezifisch.
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Sensorausrichtung

Behiltereinbauten

Riihrwerke

A

5. Sensor wieder einbauen, Flanschschrauben anziehen (Anzugs-
moment siehe Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmomente")

Hinweis:

Es wird empfohlen, die Schrauben je nach Prozessdruck und -tempe-
ratur in regelmaBigen Abstanden nachziehen. Empfohlenes Anzugs-
moment siehe Kapitel "Technische Daten", "Anzugsmomente".

Richten Sie den Sensor in Flissigkeiten mdglichst senkrecht auf die
Mediumoberflache, um eine optimale Messung zu erzielen.

| V.

Abb. 11: Ausrichtung in Fliissigkeiten

Der Einbauort des Radarsensors sollte so gewahlt werden, dass
keine Einbauten die Radarsignale kreuzen.

Behaltereinbauten, wie z. B. Leitern, Grenzschalter, Heizschlangen,
Behalterverstrebungen etc. kdnnen Stérechos verursachen und das
Nutzecho beeintrachtigen. Achten Sie bei der Projektierung lhrer
Messstelle auf eine mdglichst "freie Sicht" der Radarsignale zum
Medium.

Bei vorhandenen Behaltereinbauten sollten Sie bei der Inbetriebnah-
me eine Storsignalausblendung durchfiihren.

Wenn groBe Behéltereinbauten wie Streben und Tréager zu Stérechos
fuhren, kénnen diese durch zusatzliche MaBnahmen abgeschwéacht
werden. Kleine, schrdg angebaute Blenden aus Blech tber den
Einbauten "streuen" die Radarsignale und verhindern so wirkungsvoll
eine direkte Stérechoreflexion.

Abb. 12: Glatte Profile mit Streublenden abdecken

Bei Ruhrwerken im Behalter sollten Sie eine Stérsignalausblendung
bei laufendem Ruhrwerk durchfiihren. Somit ist sichergestellt, dass

die Storreflektionen des Rihrwerks in unterschiedlichen Positionen

abgespeichert werden.
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4 Montieren

Schaumbildung

Messung im Schwallrohr

Abb. 13: Riuhrwerke

Durch Beftillung, Ruhrwerke oder andere Prozesse im Behélter, kén-
nen sich zum Teil sehr kompakte Schdume auf der Mediumoberflache
bilden, die das Sendesignal sehr stark dampfen.

Wenn Schaume zu Messfehlern flihren, sollten Sie gréB3tmdgliche
Radarantennen, die Elektronik mit erhéhter Empfindlichkeit oder
niederfrequente Radarsensoren (C-Band) einsetzen.

Als Alternative kommen Sensoren mit gefihrter Mikrowelle in Be-
tracht. Diese sind unbeeinflusst von Schaumbildung und eignen sich
fur diese Anwendungen besonders gut.

4.3 Messanordnungen - Rohre

Durch die Messung in einem Schwallrohr im Behélter sind Einfls-

se von Behaltereinbauten und Turbulenzen ausgeschlossen. Unter
diesen Voraussetzungen ist die Messung von Fullgutern mit niedrigen
Dielektrizitatswerten (g -Wert < 1,6) méglich.

Fur eine Messung im Schwallrohr sind die folgenden Darstellungen
und Hinweise zu beachten.

Information:
In Fullgltern, die zu starken Anhaftungen neigen, ist die Messung im
Schwallrohr nicht sinnvoll.
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Aufbau Schwallrohr

100% — — 1

0% =

Abb. 14: Aufbau Schwallrohr VEGAPULS 63

1 Radarsensor

2 Markierung der Polarisation

3 Gewinde bzw. Flansch am Geréat
4 Entliftungsbohrung

5 Bohrungen

6 SchweiBverbindung tber U-Profile
7 Kugelhahn mit vollem Durchgang
8 Schwallrohrende

9 Reflektorblech

10 Befestigung des Schwallrohres
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4 Montieren

Schwallrohrverldngerung

Hinweise und Anforde-
rungen Schwallrohr

©60,3mm 2 88,9 mm

h
h
o ‘ o
x ‘ x
kel ©
|
|
| I
26 mm
15 mm (1.02")
(0.59") 2mm
2mm (0.08")
1 | (0.08") 1
26030 | E,“_’ 883" Ef
237 = @5) =]t
1
\ 4 mm
(0.16") | 5 mm
{0.20")

Abb. 15: SchweiBverbindung bei Schwallrohrverldngerung fiir unterschiedliche
Beispiel-Durchmesser

1

Position der SchweilBnaht bei ldngsgeschweiBten Rohren

Hinweise zur Ausrichtung der Polarisation:

Markierung der Polarisation am Sensor beachten

Bei Gewindeausflihrungen befindet sich die Markierung auf dem
Sechskant, bei Flanschausfiihrungen zwischen zwei Flanschboh-
rungen

Die Markierung muss in einer Ebene mit den Bohrungen im
Schwallrohr liegen

Hinweise zur Messung:

Der 100 %-Punkt muss unterhalb der obersten Entllftungsboh-
rung und des Antennenrandes liegen

Der 0 %-Punkt ist das Ende des Schwallrohres

Bei der Parametrierung muss "Anwendung Standrohr" gewahlt
und der Rohrdurchmesser eingegeben werden, um Fehler durch
Laufzeitverschiebung zu kompensieren

Eine Stérsignalausblendung bei eingebautem Sensor ist empfeh-
lenswert, jedoch nicht zwingend erforderlich
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Die Messung durch einen Kugelhahn mit Volldurchgang ist mog-
lich

Konstruktive Anforderungen:

Werkstoff metallisch, Rohr innen glatt

Vorzugsweise gezogenes oder langsnahtgeschweiBtes Edelstahl-
rohr

SchweiBnaht soll méglichst eben sein und in einer Achse mit den
Bohrungen liegen

Flansche sind entsprechend der Ausrichtung der Polarisation auf
das Rohr geschweif3t

Bei Verwendung eines Kugelhahnes, Ubergénge an den Innensei-
ten fluchten und passgenau fixieren

SpaltgréBe bei Ubergangen < 0,1 mm

Schwallrohre miissen bis zur gewtinschten minimalen Fullhéhe
reichen, da eine Messung nur innerhalb des Rohres mdglich ist
Durchmesser Bohrungen < 5 mm, Anzahl beliebig, einseitig oder
durchgéngig

Der Antennendurchmesser des Sensors sollte méglichst dem
Innendurchmesser des Rohres entsprechen

Durchmesser soll konstant Gber die gesamte Lange sein

Hinweise fiir Schwallrohrverldngerung:

Rohrenden der Verlangerungen missen schrag abgeschnitten
sein und exakt fluchtend aufeinander gesetzt werden
SchweiBverbindung nach Darstellung oben Uiber auBBen liegende
U-Profile. Lange der U-Profile mindestens doppelter Rohrdurch-
messer

Nicht durch die Rohrwand schweiBBen. Das Schwallrohr muss
innen glattwandig bleiben. Bei unbeabsichtigen DurchschweiBun-
gen an der Innenseite entstehende Unebenheiten und Schweil3-
raupen sauber entfernen, da diese sonst starke Stérechos
verursachen und Fullgutanhaftungen begiinstigen

Eine Verlangerung tber VorschweiBflansche oder Rohrmuffen ist
messtechnisch nicht ratsam.

Messung im Bypass Eine Alternative zur Messung im Schwallrohr ist die Messung in
einem Bypass auB3erhalb des Behalters.

22
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4 Montieren

Aufbau Bypass

~
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Abb. 16: Aufbau Bypass

[QNC IR N RIVEEN

Radarsensor

Markierung der Polarisation

Geréteflansch

Abstand Sensorbezugsebene zur oberen Rohrverbindung
Abstand der Rohrverbindungen

Kugelhahn mit vollem Durchgang

Hinweise und Anforde- Hinweise zur Ausrichtung der Polarisation:

rungen Bypass °
[ )

Markierung der Polarisation am Sensor beachten

Bei Gewindeausflihrungen befindet sich die Markierung auf dem
Sechskant, bei Flanschausfiihrungen zwischen zwei Flanschboh-
rungen

Die Markierung muss in einer Ebene mit den Rohrverbindungen
zum Behalter liegen

Hinweise zur Messung:

Der 100 %-Punkt darf nicht oberhalb der oberen Rohrverbindung
zum Behalter liegen

Der 0 %-Punkt darf nicht unterhalb der unteren Rohrverbindung
zum Behalter liegen

Mindestabstand Sensorbezugsebene zur Oberkante obere Rohr-
verbindung > 300 mm

Bei der Parametrierung muss "Anwendung Standrohr" gewahlt
und der Rohrdurchmesser eingegeben werden, um Fehler durch
Laufzeitverschiebung zu kompensieren

Eine Stérsignalausblendung bei eingebautem Sensor ist empfeh-
lenswert, jedoch nicht zwingend erforderlich

Die Messung durch einen Kugelhahn mit Volldurchgang ist még-
lich
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Konstruktive Anforderungen an das Bypassrohr:

Werkstoff metallisch, Rohr innen glatt

Bei extrem rauer Innenseite des Rohres ein eingeschobenes
Rohr (Rohr im Rohr) oder einen Radarsensor mit Rohrantenne
verwenden

Flansche sind entsprechend der Ausrichtung der Polarisation auf
das Rohr geschweif3t

SpaltgréBe bei Ubergangen < 0,1 mm, z. B. bei Verwendung
eines Kugelhahnes oder von Zwischenflanschen bei einzelnen
Rohrstlcken

Der Antennendurchmesser des Sensors sollte moglichst dem
Innendurchmesser des Rohres entsprechen

Durchmesser soll konstant Gber die gesamte Lange sein
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5 An das Bussystem anschlieBen

Sicherheitshinweise

A

Spannungsversorgung

Anschlusskabel

Kabelverschraubungen

5 An das Bussystem anschlieBen

5.1 Anschluss vorbereiten
Beachten Sie grundsétzlich folgende Sicherheitshinweise:

e Elektrischen Anschluss nur durch ausgebildetes und vom Anla-
genbetreiber autorisiertes Fachpersonal durchfiihren

e Falls Uberspannungen zu erwarten sind, Uberspannungsschutz-
gerate installieren

Warnung:
Nur in spannungslosem Zustand anschlieBen bzw. abklemmen.

Das Gerat bendtigt eine Betriebsspannung von 9 ... 32V DC. Die
Betriebsspannung und das digitale Bussignal werden Uber dasselbe
zweiadrige Anschlusskabel gefiihrt. Die Versorgung erfolgt Gber die
H1-Spannungsversorgung.

Der Anschluss erfolgt mit geschirmtem Kabel nach Feldbusspezifika-
tion.

Verwenden Sie Kabel mit rundem Querschnitt bei Geraten mit
Gehause und Kabelverschraubung. Kontrollieren Sie fiir welchen
KabelauBendurchmesser die Kabelverschraubung geeignet ist, um
die Dichtwirkung der Kabelverschraubung (IP-Schutzart) sicher zu
stellen.

Verwenden Sie eine zum Kabeldurchmesser passende Kabelver-
schraubung.

Beachten Sie, dass die gesamte Installation gemaf Feldbusspezi-
fikation ausgefuhrt wird. Insbesondere ist auf die Terminierung des
Busses Uber entsprechende Abschlusswiderstande zu achten.

Metrische Gewinde

Bei Gerategehausen mit metrischen Gewinden sind die Kabel-
verschraubungen werkseitig eingeschraubt. Sie sind durch Kunst-
stoffstopfen als Transportschutz verschlossen.

Hinweis:
Sie mUssen diese Stopfen vor dem elektrischen Anschluss entfernen.

NPT-Gewinde

Bei Gerategehausen mit selbstdichtenden NPT-Gewinden kénnen die
Kabelverschraubungen nicht werkseitig eingeschraubt werden. Die
freien Offnungen der Kabeleinfiihrungen sind deshalb als Transport-
schutz mit roten Staubschutzkappen verschlossen.

Hinweis:

Sie mUssen diese Schutzkappen vor der Inbetriebnahme durch
zugelassene Kabelverschraubungen ersetzen oder mit geeigneten
Blindstopfen verschlie3en.

Beim Kunststoffgehduse muss die NPT-Kabelverschraubung bzw.
das Conduit-Stahlrohr ohne Fett in den Gewindeeinsatz geschraubt
werden.
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5 An das Bussystem anschlieBen

Kabelschirmung und
Erdung

Anschlusstechnik

Anschlussschritte

e

Maximales Anzugsmoment fiir alle Geh&ause siehe Kapitel "Techni-
sche Daten".

Beachten Sie, dass Kabelschirmung und Erdung gemén Feldbus-
spezifikation ausgefuhrt werden. Wir empfehlen, die Kabelschirmung
beidseitig auf Erdpotenzial zu legen.

Bei Anlagen mit Potenzialausgleich legen Sie die Kabelschirmung am
Speisegerat, in der Anschlussbox und am Sensor direkt auf Erdpo-
tenzial. Dazu muss die Abschirmung im Sensor direkt an die innere
Erdungsklemme angeschlossen werden. Die &uBBere Erdungsklem-
me am Geh&use muss niederimpedant mit dem Potenzialausgleich
verbunden sein.

5.2 AnschlieBen

Der Anschluss der Spannungsversorgung und des Signalausganges
erfolgt Uber Federkraftklemmen im Gehause.

Die Verbindung zum Anzeige- und Bedienmodul bzw. zum Schnittstel-
lenadapter erfolgt Giber Kontaktstifte im Geh&use.

Information:

Der Klemmenblock ist steckbar und kann von der Elektronik abge-
zogen werden. Hierzu Klemmenblock mit einem kleinen Schrauben-
dreher anheben und herausziehen. Beim Wiederaufstecken muss er
hérbar einrasten.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul durch leichtes
Drehen nach links herausnehmen

3. Uberwurfmutter der Kabelverschraubung I6sen und Verschluss-
stopfen herausnehmen

4. Anschlusskabel ca. 10 cm (4 in) abmanteln, Aderenden ca. 1 cm
(0.4 in) abisolieren

5. Kabel durch die Kabelverschraubung in den Sensor schieben

Abb. 17: Anschlussschritte 5 und 6

1 Einkammergehéuse
2 Zweikammergehduse

6. Aderenden nach Anschlussplan in die Klemmen stecken
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5 An das Bussystem anschlieBen

Elektronik- und An-
schlussraum

Hinweis:
Feste Adern sowie flexible Adern mit Aderendhilsen werden direkt in

die
mit
die

Klemmendéffnungen gesteckt. Bei flexiblen Adern ohne Endhilse
einem kleinen Schraubendreher oben auf die Klemme driicken,
Klemmendéffnung wird freigegeben. Durch Losen des Schrauben-

drehers werden die Klemmen wieder geschlossen.

7.

10.
11.

Korrekten Sitz der Leitungen in den Klemmen durch leichtes
Ziehen prifen

Abschirmung an die innere Erdungsklemme anschlieBen, die
auBere Erdungsklemme mit dem Potenzialausgleich verbinden

Uberwurfmutter der Kabelverschraubung fest anziehen. Der
Dichtring muss das Kabel komplett umschlieBen

Evtl. vorhandenes Anzeige- und Bedienmodul wieder aufsetzen
Gehausedeckel verschrauben

Der elektrische Anschluss ist somit fertig gestellt.

5.3 Anschlussplan Einkammergeh&use

Abb. 18: Elektronik- und Anschlussraum - Einkammergehéuse

(S0 NIV Ve

Spannungsversorgung, Signalausgang

Kontaktstifte fiir Anzeige- und Bedienmodul bzw. Schnittstellenadapter
Simulationsschalter ("1" = Betrieb mit Simulationsfreigabe)

Flir externe Anzeige- und Bedieneinheit

Erdungsklemme zum Anschluss des Kabelschirms
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Elektronikraum

Anschlussraum

e

5.4 Anschlussplan Zweikammergeh&ause

Abb. 19: Elektronikraum - Zweikammergehéduse

1 Interne Verbindung zum Anschlussraum
2 Kontaktstifte fiir Anzeige- und Bedienmodul bzw. Schnittstellenadapter
3 Simulationsschalter ("1" = Betrieb mit Simulationsfreigabe)

Abb. 20: Anschlussraum - Zweikammergehause

Spannungsversorgung, Signalausgang

Flr Anzeige- und Bedienmodul bzw. Schnittstellenadapter
Flr externe Anzeige- und Bedieneinheit

Erdungsklemme zum Anschluss des Kabelschirms

ENIVELVEEN

Information:

Der parallele Betrieb einer externen Anzeige- und Bedieneinheit
und eines Anzeige- und Bedienmoduls im Anschlussraum wird nicht
unterstitzt.
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5 An das Bussystem anschlieBen

5.5 Anschlussplan Ex-d-ia-Zweikammergehéause
Elektronikraum

@ %@

Abb. 21: Elektronikraum - Ex-d-ia-Zweikammergehéuse

Interne Verbindung zum Anschlussraum

Kontaktstifte fiir Anzeige- und Bedienmodul bzw. Schnittstellenadapter
Simulationsschalter ("1" = Betrieb mit Simulationsfreigabe)

Interne Verbindung zum Steckverbinder fiir externe Anzeige- und Bedie-
neinheit (optional)

AN

Anschlussraum

Abb. 22: Anschlussraum - Ex-d-ia-Zweikammergehéuse

1 Spannungsversorgung, Signalausgang
2 Erdungsklemme zum Anschluss des Kabelschirms

Stecker M12 x 1 fiir exter-
ne Anzeige- und Bedie-
neinheit

Abb. 23: Sicht auf den Steckverbinder

1 Pint
2 Pin2
3 Pin3
4 Pin4
Kontaktstift Farbe Verbindungslei- | Klemme Elektronik-
tung im Sensor einsatz
Pin 1 Braun 5
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5 An das Bussystem anschlieBen

Elektronikraum

Belegung des Steckver-
binders

Kontaktstift Farbe Verbindungslei- | Klemme Elektronik-
tung im Sensor einsatz

Pin2 Wei3 6

Pin 3 Blau 7

Pin 4 Schwarz 8

5.6 Zweikammergehause mit VEGADIS-Adapter

Abb. 24: Sicht auf den Elektronikraum mit VEGADIS-Adapter zum Anschluss

der externen Anzeige- und Bedieneinheit

1 VEGADIS-Adapter

2 Interne Steckverbindung
3 M12 x 1-Steckverbinder

Abb. 25: Sicht auf den Steckverbinder M12 x 1

1 Pint
2 Pin2
3 Pin3
4 Pin4
Kontaktstift Farbe Verbindungslei- | Klemme Elektronik-
tung im Sensor einsatz
Pin 1 Braun 5
Pin 2 Weil3 6
Pin 3 Blau 7
Pin 4 Schwarz 8
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5 An das Bussystem anschlieBen

5.7 Anschlussplan - Ausfiihrung IP66/1P68
(1 bar)

Aderbelegung Anschluss-
kabel

Abb. 26: Aderbelegung fest angeschlossenes Anschlusskabel

1 Braun (+) und blau (-) zur Spannungsversorgung bzw. zum Auswertsystem
2 Abschirmung

5.8 Einschaltphase

Nach dem Anschluss des VEGAPULS 63 an das Bussystem flihrt das
Gerat zunachst einen Selbsttest durch:

e Interne Prifung der Elektronik

e Anzeige der Statusmeldung "F 105 Ermittle Messwert" auf Display
bzw. PC

e Statusbyte geht auf Stérung

Danach wird der aktuelle Messwert auf der Signalleitung ausgege-
ben. Der Wert berUcksichtigt bereits durchgefiihrte Einstellungen,
z. B. den Werksabgleich.
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und
Bedienmodul

6.1 Anzeige- und Bedienmodul einsetzen

Das Anzeige- und Bedienmodul kann jederzeit in den Sensor ein-
gesetzt und wieder entfernt werden. Dabei sind vier Positionen im
90°-Versatz wéhlbar. Eine Unterbrechung der Spannungsversorgung
ist hierzu nicht erforderlich.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Gehausedeckel abschrauben

2. Anzeige- und Bedienmodul in die gewlinschte Position auf die
Elektronik setzen und nach rechts bis zum Einrasten drehen

3. Gehausedeckel mit Sichtfenster fest verschrauben
Der Ausbau erfolgt sinngemaf umgekehrt.

Das Anzeige- und Bedienmodul wird vom Sensor versorgt, ein weite-
rer Anschluss ist nicht erforderlich.

Abb. 27: Einsetzen des Anzeige- und Bedienmoduls beim Einkammergehéuse
im Elektronikraum
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

Tastenfunktionen

!

@

Abb. 28: Einsetzen des Anzeige- und Bedienmoduls beim Zweikammergehéuse

1 Im Elektronikraum
2 Im Anschlussraum

Hinweis:

Falls Sie das Gerat mit einem Anzeige- und Bedienmodul zur standi-
gen Messwertanzeige nachrlsten wollen, ist ein erhéhter Deckel mit
Sichtfenster erforderlich.

6.2 Bediensystem

Abb. 29: Anzeige- und Bedienelemente

1 LC-Display
2 Bedientasten

e [OK]-Taste:

- In die Menuubersicht wechseln
Ausgewéhltes MenU bestatigen
— Parameter editieren
— Wert speichern

o [->]-Taste:
— Darstellung Messwert wechseln
Listeneintrag auswahlen
— Menupunkte auswahlen
— Editierposition wéhlen

e [+]-Taste:
— Wert eines Parameters verandern
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Bediensystem - Tasten
direkt

Bediensystem - Tasten
tiber Magnetstift

Zeitfunktionen

Messwertanzeige

o [ESC]Taste:
— Eingabe abbrechen
— In Ubergeordnetes Menu zurtickspringen

Sie bedienen das Gerat Uber die vier Tasten des Anzeige- und Be-
dienmoduls. Auf dem LC-Display werden die einzelnen Menlipunkte
angezeigt. Die Funktion der einzelnen Tasten finden Sie in der vorher-
gehenden Darstellung.

Bei der Bluetooth-Ausflihrung des Anzeige- und Bedienmoduls
bedienen Sie das Gerat alternativ mittels eines Magnetstiftes. Dieser
betatigt die vier Tasten des Anzeige- und Bedienmoduls durch den
geschlossenen Deckel mit Sichtfenster des Sensorgehauses hin-
durch.

Abb. 30: Anzeige- und Bedienelemente - mit Bedienung liber Magnetstift
LC-Display

Magnetstift

Bedientasten

Deckel mit Sichtfenster

AW =

Bei einmaligem Betéatigen der [+]- und [->]-Tasten andert sich der
editierte Wert bzw. der Cursor um eine Stelle. Bei Betatigen langer als
1 s erfolgt die Anderung fortlaufend.

Gleichzeitiges Betéatigen der [OK]- und [ESC]-Tasten fir mehrals 5 s
bewirkt einen Riicksprung ins Grundmen(. Dabei wird die Menuspra-
che auf "Englisch" umgeschaltet.

Ca. 60 Minuten nach der letzten Tastenbetéatigung wird ein automa-
tischer Rucksprung in die Messwertanzeige ausgeldst. Dabei gehen
die noch nicht mit [OK] bestéatigten Werte verloren.

6.3 Messwertanzeige - Auswahl Landessprache

Mit der Taste [->] wechseln Sie zwischen drei verschiedenen Anzei-
gemodi.

In der ersten Ansicht wird der ausgewahlte Messwert in groBer Schrift
angezeigt.

In der zweiten Ansicht werden der ausgewahlte Messwert und eine
entsprechende Bargraph-Darstellung angezeigt.
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Auswahl Landessprache

Hauptmeni

Inbetriebnahme - Medium

6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

In der dritten Ansicht werden der ausgewéhlte Messwert sowie ein
zweiter auswahlbarer Wert, z. B. die Elektroniktemperatur angezeigt.

752 2 §["5m2 .
Sensor Sensor EE -E °C

Mit der Taste "OK" wechseln Sie bei der ersten Inbetriebnahme eines
werkseitig gelieferten Gerates in das Auswahlmen "Landessprache".

Dieser Menupunkt dient zur Auswahl der Landessprache fir die
weitere Parametrierung. Eine Anderung der Auswahl ist Uber den
Menupunkt "Inbetriebnahme - Display, Sprache des Mendis" méglich.

Franeais
E=spanal
Fucckuu
i

Mit der Taste "OK" wechseln Sie ins Hauptmena.

6.4 Parametrierung

Durch die Parametrierung wird das Gerat an die Einsatzbedingungen
angepasst. Die Parametrierung erfolgt tiber ein Bedienmen.

Das Hauptmend ist in finf Bereiche mit folgender Funktionalitat
aufgeteilt:

Ihbetricbnahme

Dizplay

Diagnase

Weitere Einstellungen
Info

Inbetriebnahme: Einstellungen, z. B. zu Medium, Anwendung, Be-
hélter, Abgleich, Dampfung

Display: Sprachumschaltung, Einstellungen zur Messwertanzeige
sowie Beleuchtung

Diagnose: Informationen z. B. zu Geratestatus, Schleppzeiger, Mess-
sicherheit, Simulation, Echokurve

Weitere Einstellungen: z. B. Geréateeinheiten, Einheit SV 2, Stérsig-
nalausblendung, Linearisierung, Datum/Uhrzeit, Reset, Sensordaten
kopieren

Info: Geratename, Hard- und Softwareversion, Kalibrierdatum,
Device-ID, Geratemerkmale

Im Hauptmenupunkt "Inbetriebnahme" sollten zur optimalen Einstel-
lung der Messung die einzelnen Untermenupunkte nacheinander
ausgewahlt und mit den richtigen Parametern versehen werden. Die
Vorgehensweise wird nachfolgend beschrieben.

Inbetriebnahme

Jedes Medium hat ein unterschiedliches Reflexionsverhalten. Bei
Flissigkeiten kommen unruhige Mediumoberflachen und Schaum-
bildung als stérende Faktoren hinzu. Bei Schittgltern sind dies
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Inbetriebnahme - Anwen-
dung

Staubentwicklung, Schittkegel und zusatzliche Echos durch die
Behalterwand.

Um den Sensor an diese unterschiedlichen Messbedingungen anzu-
passen, sollte in diesem MenUpunkt zuerst die Auswahl "Flissigkeit"
oder "Schiittgut" getroffen werden.

Ihbetricbnahne Mediur
Messstellennane — =
Mechiun [Fllissigkeit [*] | Lacungsrittel
gntﬂqq?un\(-‘g Cher. Gerische
ehaltertorm 3
Bvehélferhéhe/Messber. |WEISSBI’|DSUI‘IIJ |v|

Mediur Mediur

[Schiittgut [*] Pulver~Staub

_ Granulat-Pellets
[Schotter/Kiesel [] it 1

Durch diese Auswahl wird der Sensor optimal an das Produkt ange-
passt und die Messsicherheit vor allem bei Medien mit schlechten
Reflexionseigenschaften deutlich erhéht.

Geben Sie die gewiinschten Parameter uber die entsprechenden Tas-
ten ein, speichern lhre Eingaben mit [OK] und gehen Sie mit [ESC]
und [->] zum nachsten Menupunkt.

Zuséatzlich zum Medium kann auch die Anwendung bzw. der Einsatz-
ort die Messung beeinflussen.

Dieser Menupunkt ermdglicht es lhnen, den Sensor an die Messbe-
dingungen anzupassen. Die Einstellmdglichkeiten hdngen von der
getroffenenen Auswabhl "Fliissigkeit" oder "Schlittgut" unter "Medium"
ab.

Inbetriebnahme
Messstellennane
Mecdiur
Fnwendung
Behilterform
%ehélferht’vhe/Messber.

Bei "Fliissigkeit" stehen folgende Auswahlméglichkeiten zur Verfu-
gung:

Anwendung Anwendung Anwendung
Wl zgcttank Losierbehilter Transport. Kunststofftank
rtank Urwalzung Standrohr Of fenes Gewas=er
Lagertank auf Schiffen E offe Geritne]
Rihrwerksbehilter hstztof ftank Regenwazser Oberfall
Dvosierbehélfer lranspor?. Kunststofftank Dvemonsiraiion

Die Auswahl "Standrohr" 6ffnet ein neues Fenster, in dem der Innen-
durchmesser des verwendeten Standrohres eingegeben wird.

Anwendung Fohrinnendurchreszer

[Standrohr [*] 00.500

Rohrinnendurchresser
0.500m 0015 1.000
| I I —

Im Folgenden werden die Merkmale der Anwendungen und die mess-
technischen Eigenschaften des Sensors beschrieben.
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

Hinweis:
Der Betrieb des Gerates in den folgenden Anwendungen unterliegt

maoglicherweise nationalen Einschréankungen beztglich der funktech-

nischen Zulassung (siehe Kapitel "Zu lhrer Sicherheit"):

Kunststofftank
Transportabler Kunststofftank
Offenes Gewasser

Offenes Gerinne
Regenwasseruberfall

Lagertank:
e Behalter:
— GroBvolumig
— Stehend zylindrisch, liegend rund
o Prozess-/Messbedingungen:
— Kondensatbildung
— Ruhige Mediumoberflache
— Hohe Anforderungen an die Messgenauigkeit
— Langsame Beftillung und Entleerung
e Eigenschaften Sensor:
— Geringe Empfindlichkeit gegen sporadische Stérechos
— Stabile und sichere Messwerte durch Mittelwertbildung
— Hohe Messgenauigkeit
— Keine kurze Reaktionszeit des Sensors erforderlich

Lagertank Umwaélzung:
e Aufbau: groBvolumig, stehend zylindrisch, liegend rund
o Mediumgeschwindigkeit: langsame Beflllung und Entleerung
e Einbauten: kleines seitlich eingebautes oder groBes von oben
eingebautes Rihrwerk
e Prozess-/Messbedingungen:
— Relativ ruhige Mediumoberflache
— Hohe Anforderungen an die Messgenauigkeit
Kondensatbildung
Geringe Schaumbildung
— Uberfiilllung méglich
e Eigenschaften Sensor:
— Geringe Empfindlichkeit gegen sporadische Stérechos
— Stabile und sichere Messwerte durch Mittelwertbildung
— Hohe Messgenauigkeit, da nicht fir max. Geschwindigkeit
eingestellt
— Stérsignalausblendung empfohlen

Lagertank auf Schiffen:
o Mediumgeschwindigkeit: langsame Befiillung und Entleerung
e Behdlter:

— Einbauten im Bodenbereich (Versteifungen, Heizschlangen)

— Hohe Stutzen 200 ... 500 mm, auch mit groBen Durchmessern

® Prozess-/Messbedingungen:
— Kondensatbildung, Produktablagerungen durch Bewegung
— Hochste Anforderung an die Messgenauigkeit ab 95 %

e Eigenschaften Sensor:
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Geringe Empfindlichkeit gegen sporadische Stdérechos
— Stabile und sichere Messwerte durch Mittelwertbildung
Hohe Messgenauigkeit

Stdrsignalausblendung erforderlich

Riihrwerksbehilter:
e Behalter:
— Stutzen
— GroBe Ruhrwerksfligel aus Metall
— Strémungsbrecher, Heizschlangen
® Prozess-/Messbedingungen:
— Kondensatbildung, Produktablagerungen durch Bewegung
— Starke Trombenbildung
— Stark bewegte Oberflache, Schaumbildung
— Schnelle bis langsame Befiillung und Entleerung
— Behalter wird sehr haufig befullt und entleert
e Eigenschaften Sensor:
— Hoéhere Messgeschwindigkeit durch weniger Mittelwertbildung
— Sporadische Stérechos werden unterdriickt

Dosierbehélter:
e Aufbau: alle BehaltergroBen moglich
o Mediumgeschwindigkeit:
— Sehr schnelle Befiillung und Entleerung
— Behalter wird sehr haufig befillt und entleert
e Behdlter: beengte Einbausituation
e Prozess-/Messbedingungen:
— Kondensatbildung, Produktablagerungen an der Antenne
— Schaumbildung
e Eigenschaften Sensor:
— Messgeschwindigkeit optimiert durch nahezu keine Mittelwert-
bildung
— Sporadische Stérechos werden unterdriickt
— Storsignalausblendung empfohlen

Standrohr:
e Mediumgeschwindigkeit: Sehr schnelle Befiillung und Entleerung
e Behdlter:
— Entliftungsbohrung
— Verbindungsstellen wie Flansche, SchweiBnéahte
— Laufzeitverschiebung im Rohr
e Prozess-/Messbedingungen:
— Kondensatbildung
— Anhaftungen
e Eigenschaften Sensor:
— Messgeschwindigkeit optimiert durch wenig Mittelwertbildung
— Eingabe des Rohrinnendurchmessers bertcksichtigt die Lauf-
zeitverschiebung
— Echodetektionsempfindlichkeit reduziert

Bypass:
e Mediumgeschwindigkeit:
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— Schnelle bis langsame Beflillung bei kurzen bis langen Bypass-
rohren méglich
— Oft wird der Fullstand Uber eine Regelung gehalten
e Behalter:
— Seitliche Zugange und Abgéange
- Verbindungsstellen wie Flansche, Schwei3néhte
— Laufzeitverschiebung im Rohr
o Prozess-/Messbedingungen:
— Kondensatbildung
— Anhaftungen
- Trennung von Ol und Wasser méglich
- Uberfiillung bis in die Antenne méglich
e Eigenschaften Sensor:
— Messgeschwindigkeit optimiert durch wenig Mittelwertbildung
— Eingabe des Rohrinnendurchmessers berticksichtigt die Lauf-
zeitverschiebung
— Echodetektionsempfindlichkeit reduziert
- Stdrsignalausblendung empfohlen

Kunststofftank:
e Prozess-/Messbedingungen:
— Kondensatbildung an der Kunststoffdecke
— Bei AuBenanlagen Ablagerung von Wasser oder Schnee auf
der Behalterdecke maglich
— Messung je nach Anwendung durch die Behalterdecke
e Eigenschaften Sensor:
— Storsignale auBerhalb des Behélters werden auch bertcksich-
tigt
— Stérsignalausblendung empfohlen

Transportabler Kunststofftank:
® Prozess-/Messbedingungen:
— Material und Dicke unterschiedlich
— Messwertsprung beim Behéltertausch
— Messung je nach Anwendung durch die Behélterdecke
e Eigenschaften Sensor:
— Schnelle Anpassung an veranderte Reflexionsbedingungen bei
Behalterwechsel erforderlich
— Storsignalausblendung erforderlich

Offenes Gewasser:
o Prozess-/Messbedingungen:
— Langsame Pegelanderung
— Hohe Dampfung des Ausgangssignals aufgrund von Wellenbil-
dung
— Eis- und Kondensatbildung an der Antenne méglich
— Schwemmgut sporadisch auf der Wasseroberflache
e Eigenschaften Sensor:
— Stabile und sichere Messwerte durch hohe Mittelwertbildung
— Unempfindlich im Nahbereich

Offenes Gerinne:
e Prozess-/Messbedingungen:
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Inbetriebnahme - Behal-
terhéhe, Messbereich

Langsame Pegelanderung

— Eis- und Kondensatbildung an der Antenne mdéglich

Ruhige Wasseroberflache
— Genaues Messergebnis gefordert

e Eigenschaften Sensor:
— Stabile und sichere Messwerte durch hohe Mittelwertbildung
— Unempfindlich im Nahbereich

Regenwasseriiberfall:
e Pegelanderungsgeschwindigkeit: langsame Pegelanderung
® Prozess-/Messbedingungen:
— Eis- und Kondensatbildung an der Antenne méglich
— Spinnen und Insekten nisten in den Antennen
— Turbulente Wasseroberflache
— Sensoruberflutung méglich
e Eigenschaften Sensor:
— Stabile und sichere Messwerte durch hohe Mittelwertbildung
— Unempfindlich im Nahbereich

Demonstration:
e Einstellung flr alle Anwendungen, die nicht typische Fullstand-
messungen sind
— Geratedemonstration
— Objekterkennung/-lberwachung (zusétzliche Einstellungen
erforderlich)
e Eigenschaften Sensor:
— Sensor akzeptiert jegliche Messwertanderung innerhalb des
Messbereichs sofort
— Hohe Empfindlichkeit gegen Stérungen, da fast keine Mittel-
wertbildung

Vorsicht:

Falls im Behélter eine Trennung von Flissigkeiten mit unterschied-
licher Dielektrizitatszahl auftritt, z. B. durch Kondenswasserbildung,
dann kann der Radarsensor unter bestimmten Umsténden nur das
Medium mit der héheren Dielektrizitatszahl detektieren. Beachten Sie,
dass Trennschichten somit zu Fehimessungen fuhren kénnen.

Wenn Sie die Gesamthdhe beider Flissigkeiten sicher messen wol-
len, kontaktieren Sie unseren Service oder verwenden Sie ein Gerat
zur Trennschichtmessung.

Durch diese Auswahl wird der Arbeitsbereich des Sensors an die
Behalterhdhe angepasst und die Messsicherheit bei den unterschied-
lichen Rahmenbedingungen deutlich erhéht.

Unabhéngig davon ist nachfolgend noch der Min.-Abgleich durchzu-
fuhren.

Ihbetricbnahrne E:ehalterhohe - Messbereich
Mediur
Anwendung 35.000m
Echilterform
Behalterhohe<Messher.
an.—ﬂbgleich
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Inbetriebnahme - Behal-

terform

Inbetriebnahme - Ab-
gleich

Geben Sie die gewiinschten Parameter Uiber die entsprechenden Tas-
ten ein, speichern lhre Eingaben mit [OK] und gehen Sie mit [ESC]
und [->] zum n&chsten MenUpunkt.

Neben dem Medium und der Anwendung kann auch die Behélterform
die Messung beeinflussen. Um den Sensor an diese Messbedin-
gungen anzupassen, bietet Ihnen dieser MenUpunkt bei bestimmten
Anwendungen fir Behalterboden und -decke verschiedene Auswahl-
maoglichkeiten.

Inbetricbnahine

Echalterboden Eehalterdeckel

Mediur

Anuencung WaCer ade] Gerade
Eehalte 1 Konisch gdk1opperfdrmig
Eehalterhdhe Messher. Schrig

Max.—Abgleich
-

Geben Sie die gewunschten Parameter tUber die entsprechenden Tas-
ten ein, speichern lhre Eingaben mit [OK] und gehen Sie mit [ESC]
und [->] zum n&chsten MenUpunkt.

Da es sich bei einem Radarsensor um ein Distanzmessgeréat handelt,
wird die Entfernung vom Sensor bis zur Mediumoberflache gemes-

sen. Um die eigentliche Mediumhdhe anzeigen zu kdnnen, muss eine
Zuweisung der gemessenen Distanz zur prozentualen Hohe erfolgen.

Zur Durchfiihrung dieses Abgleichs wird die Distanz bei vollem und
leerem Behalter eingegeben, siehe folgendes Beispiel:

=3
= ®
N,
o @

~_

Abb. 31: Parametrierbeispiel Min.-/Max.-Abgleich

1 Min. Fiillstand = max. Messdistanz
2 Max. Fiillstand = min. Messdistanz
3 Bezugsebene

Sind diese Werte nicht bekannt, kann auch mit den Distanzen
beispielsweise von 10 % und 90 % abgeglichen werden. Ausgangs-
punkt fur diese Distanzangaben ist immer die Bezugsebene, d. h.
die Dichtflache des Gewindes oder Flansches. Weitere Angaben zur
Bezugsebene finden Sie in den Kapiteln "Montagehinweise" und
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Inbetriebnahme - Min.-
Abgleich

Inbetriebnahme - Max.-
Abgleich

"Technische Daten". Anhand dieser Eingaben wird dann die eigentli-
che Fullhéhe errechnet.

Der aktuelle Fullstand spielt bei diesem Abgleich keine Rolle, der
Min.-/Max.-Abgleich wird immer ohne Veréanderung des Mediums
durchgeflihrt. Somit kénnen diese Einstellungen bereits im Vorfeld
durchgeflihrt werden, ohne dass das Gerat eingebaut sein muss.

Gehen Sie wie folgt vor:

1. Den Menupunkt "Inbetriebnahme" mit [->] auswéhlen und mit
[OK] bestéatigen. Nun mit [->] den Menupunkt "Min.-Abgleich"
auswéhlen und mit [OK] bestatigen.

Ihbetricbnahne Min.—~Akbgleich
BehilterhihesMezsher.
ich 0.00
Danpfuna 35.000m
Evﬂronausgang Fode 1.970 ™

2. Mit [OK] den Prozentwert editieren und den Cursor mit [->] auf
die gewlinschte Stelle setzen.
in.—Abgleich

£000.00

—10.00 110.00
e I |

3. Den gewiinschten Prozentwert mit [+] einstellen und mit [OK]
speichern. Der Cursor springt nun auf den Distanzwert.
in.—Abgleich

F5.000

n
0.000 73000
e S — )

4. Passend zum Prozentwert den passenden Distanzwert in Meter
fur den leeren Behalter eingeben (z. B. Distanz vom Sensor bis
zum Behalterboden).

5. Einstellungen mit [OK] speichern und mit [ESC] und [->] zum
Max.-Abgleich wechseln.

Gehen Sie wie folgt vor:
1. Mit [->] den Menlpunkt Max.-Abgleich auswahlen und mit [OK]

bestatigen.

Inbetriebnahne Ma:.—Abaleich
gzazﬂz:ﬁgwefmessber. 11]']-']'] “ ?
Min.—ﬂbic T]_u[u] m
s 1371 n

2. Mit [OK] den Prozentwert zum Editieren vorbereiten und den
Cursor mit [->] auf die gewiinschte Stelle setzen.

ax.~Abgleich

££100.00

-10,00 © 110,00
T

3. Den gewlinschten Prozentwert mit [+] einstellen und mit [OK]
speichern. Der Cursor springt nun auf den Distanzwert.
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Inbetriebnahme - Damp-

fung

Inbetriebnahme - Bedie-

nung sperren

Display - Sprache

Max.—Abaleich

(00.000

n
0,000 T=.000
I I —

4. Passend zum Prozentwert den passenden Distanzwert in Meter
fur den vollen Behélter eingeben. Beachten Sie dabei, dass der
maximale Fullstand unterhalb des Mindestabstandes zum Anten-
nenrand liegen muss.

5. Einstellungen mit [OK] speichern

Zur Dampfung von prozessbedingten Messwertschwankungen stel-
len Sie in diesem Menlpunkt eine Integrationszeit von 0 ... 999 s ein.

Inbetriebnahne Integrationzzeit Integrationszeit
Einheiten

Anwendung 0s muﬂ

Abaleich =

E

na|
Eedierung sperren 0 99

Die Werkseinstellung ist eine Dampfung von 0 s.

In diesem MenUpunkt wird die PIN dauerhaft aktiviert/deaktiviert. Mit
der Eingabe einer 4-stelligen PIN schitzen Sie die Sensordaten vor
unerlaubtem Zugriff und unbeabsichtigten Veranderungen. Ist die PIN
dauerhaft aktiviert, so kann sie in jedem Menupunkt temporér (d. h.
fur ca. 60 Minuten) deaktiviert werden.

Ihbetricbnahne FIN
Ihbetricbnahme Stromausgang Made
Display Stromauzgang Min,<Max. Freigegeben
Diagnase
Weitere Einstellungen
Info ﬂesssTellenname SEEmE

Bei aktiver PIN sind nur noch folgende Funktionen zuldssig:

e Menupunkte anwéhlen und Daten anzeigen
e Daten aus Sensor in das Anzeige- und Bedienmodul einlesen

Vorsicht:
Bei aktiver PIN ist die Bedienung tiber PACTware/DTM sowie uber
andere Systeme ebenfalls gesperrt.

Die PIN im Auslieferungszustand lautet "0000".

Dieser Menupunkt erméglicht Ihnen die Einstellung der gewiinschten
Landessprache.

D Cisplay
Inbetriebnahne Sp =
Anzeigewert =
Diaghose Skalistungsgrize g:iei eﬂ:” é
Weitere Einstellungen Skalietuna Beleugch?un
Info Beleuchtung 2
Sprache Srrache Srrache
-] Ezpatiol
Enalish
[Deutsch =] Frangais
Espariol
Pucckuu
-

Der Sensor ist im Auslieferungszustand auf die bestellte Landesspra-
che eingestellt.
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Display - Anzeigewert

Display - Beleuchtung

Diagnose - Geréatestatus

Diagnose - Schleppzeiger
(Distanz)

Diagnose - Elektroniktem-
peratur

Im Menu "Display" definieren Sie, welcher Messwert auf dem Display

angezeigt wird.

Der Sensor liefert folgende Messwerte:

AI-OUT 1
AI-OUT 2
AI-OUT 3
Héhe

PV (Primary Value): Linearisierter Prozentwert
SV1 (Secondary Value 1): Prozentwert nach Abgleich
SV2 (Secondary Value 2): Distanzwert vor Abgleich

Inbetriebnahne

Ciagnose
lleitere Einstellungen
Info

Dizplay

Sprache
Anzeigewert]
Eeleuchtuna

Anzeigewert

[Distanz [+]

PU clin. Proz.?
S (Prozentd
SU2 <Distanz
Fvll—Dm 1

Anzeigewett
SU2Z (Distanz)

Die optional integrierte Hintergrundbeleuchtung ist Uber das Bedien-
menU zuschaltbar. Die Funktion ist von der H6he der Betriebsspan-
nung abhangig, siehe Betriebsanleitung des jeweiligen Sensors.

Zur Erhaltung der Geratefunktion wird die Beleuchtung bei nicht aus-
reichender Spannungsversorgung voriibergehend abgeschaltet.

Inbetriebnahne

Ciagnose
Weitere Einztellungeh
Info

Dizplay
Sprache
Anzeigewert
Skalierungsarore
Skalierung

Ec htungl

Cizplay

Srrache des Menis
Anzeigewert 1
igewert 2

Im Auslieferungszustand ist die Beleuchtung eingeschaltet.

In diesem Menupunkt wird der Geratestatus angezeigt.

Inbetriebnahre
Displ

lleitere Einstellungen
Info

Schleppzeiger
Elektroniktemperatur
Meszsicherheit

Sirulation
-

Ceratestatus

0K

Im Sensor werden der jeweils minimale und maximale Distanz-Mess-
wert gespeichert. Im MenUpunkt "Schleppzeiger" werden die Werte

angezeigt.

Inbetriebnahne
Display

lleitere Einstellungen
Info

Diagnoze
Gerdtestatus

Mezssicherheit
gnulaﬁon

Schleppzeiger (Distanz)
it
0.108 m

12.911m

Im Sensor werden der jeweils minimale und maximale Wert der Elek-
troniktemperatur gespeichert. Im Mentpunkt "Schleppzeiger" werden
diese Werte sowie der aktuelle Temperaturwert angezeigt.
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

Diagnose - Messsiche
heit

Diagnose - Simulation

r-

Diagnose Diagnoze
Inbetricbnahne Geratestatus Schleppzeiger Distanz
Displ. Schil i i 53ich.
0

eVrere Einstellungen Mezssicherheit Echokurue
Info gnulaﬁon gnulaﬁon

Elektroniktemper atur

Fktuell 2820 T
it 2040 T
(YN 32.20 T

Bei berlihrungslos arbeitenden Fillstandsensoren kann die Mes-
sung durch die Prozessbedingungen beeinflusst werden. In diesem
MenUpunkt wird die Messsicherheit des Fullstandechos als dB-Wert
angezeigt. Die Messsicherheit ist Signalstarke minus Rauschen. Je
gréBer der Wert ist, desto sicherer funktioniert die Messung. Bei einer
funktionierenden Messung sind die Werte > 10 dB.

Dizanoese Messsicherheit
Inbetrichhahne Schleppzeiger (Distanzd
Dizplay Elektroniktenperatur 15de

[
Weitere Einstellungen Sirulation
Info ﬁuruenanzeige

heit]

In diesem Menupunkt simulieren Sie Messwerte Uber den Signalaus-
gang. Damit lasst sich der Signalweg lUber den Segementkoppler bis
zur Eingangskarte des Leitsystems testen.

Dizgnose Sirulation
Ihbetricbnahne Elektroniktenperatur
Dizplay Messsicherheit Simulation
Dizagnoss SiriuLation|
Weitere Einstellungen Kurvenanzeige starten?
e || =

-
Simulation 1auft Sirmulation 15uft
Prozent 0094 .1
nz u
AL FEL FU 74.1 % -10,0 110.0
I I —

So starten Sie die Simulation:
1. [OK] driicken

2. Mit [->] die gewlinschte SimulationsgréBe auswahlen und mit
[OK] bestatigen.

3. Mit [OK] die Simulation starten, zunachst wird der aktuelle Mess-
wert in % angezeigt

4. Mit [OK] den Editiermodus starten

5. Mit [+] und [->] den gewunschten Zahlenwert einstellen

6. [OK]dricken

Hinweis:

Bei laufender Simulation wird der simulierte Wert als Profibus-PA-
Signal ausgegeben.

So brechen Sie die Simulation ab:

— [ESC] driicken
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Diagnose - Kurvenan-

zeige

°
1

Diagnose - Echokurven-

speicher

Weitere Einstellungen -

Gerateeinheiten

Information:
10 Minuten nach der letzten Tastenbetatigung wird die Simulation
automatisch abgebrochen.

Die "Echokurve" stellt die Signalstarke der Echos Uber den Mess-
bereich in dB dar. Die Signalstarke ermdéglicht eine Beurteilung der
Qualitét der Messung.

Dizanose Kurvenanzeige
Meszsicherheit
Sirulation

Kuruenanzeige)

Inbetriebnahre
b

Siorslgnausblendung

Info | | -0

Die "Stérsignalausblendung" stellt die gespeicherten Stérechos (sie-
he MenU "weitere Einstellungen") des leeren Behalters mit Signalstéar-
ke in "dB" Uber den Messbereich dar.

Ein Vergleich von Echokurve und Stérsignalausblendung lasst eine
genauere Aussage Uber die Messsicherheit zu.

Echokurue Stdrsignalausblenduna

120] 120]
Cde1 C4ed

) ] T ' 0.0 0.0

Die gewahlte Kurve wird laufend aktualisiert. Mit der Taste [OK] wird
ein Untermenu mit Zoom-Funktionen geoffnet:

e "X-Zoom": Lupenfunktion flr die Messentfernung

e "Y-Zoom": 1-, 2-, 5- und 10-fache VergréBerung des Signals in
"B

e "Unzoom": Riicksetzen der Darstellung auf den Nennmessbereich
mit einfacher VergréBerung

Die Funktion "Echokurvenspeicher" erméglicht es, die Echokurve
zum Zeitpunkt der Inbetriebnahme zu speichern. Generell ist dies
empfehlenswert, zur Nutzung der Asset-Management-Funktionalitat
sogar zwingend erforderlich. Die Speicherung sollte bei mdglichst
geringem Fullstand erfolgen.

Mit der Bediensoftware PACTware und dem PC kann die hochaufge-
|6ste Echokurve angezeigt und genutzt werden, um Signalverande-

rungen Uber die Betriebszeit zu erkennen. Zuséatzlich kann die Echo-
kurve der Inbetriebnahme auch im Echokurvenfenster eingeblendet

und mit der aktuellen Echokurve verglichen werden.

Diagnoze
Sirulation
o 5

Echokuruenspeicher
Echokurve der
Inbetriebnahme
speichern?

Inbetriebnakhre
Dizplay

Weitere Einstellungen =
Info Eeréies?afus

Weitere Einstellungen

In diesem Menipunkt wahlen Sie die MessgréBe des Systems und
die Temperatureinheit.
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

Weitere Einstellungen -
Einheit SV2

Weitere Einstellungen -
Storsignalausblendung

Ihbetricbnahne

lleitere Einstellungen
Ger 3 nheiten

Diztanzeinkheit

Display Stérsianalausblenduna |ITI |V|
Dizagnose Linearisierunaskurve inhi
Weitere Einstellungen| FPIN Toe-mpera?uremhen
Dva?un/Uhrzeif | C |V|
In diesem Menlpunkt definieren Sie die Einheit des Secondary
Values 2 (SV2):
Weitere Einstellungen Einheit SUZ
Inbetricbnahme GetiStesinheitan
Einh |
Diagnase Stérsianalausblenduna m |V|

Weitere Einstellungen
Info

Linearisierung
Sensoradresse
-

Einhett SU2
@

ft
in
crn
M

Folgende Gegebenheiten verursachen Storreflexionen und kénnen
die Messung beeintrachtigen:

e Hohe Stutzen

Behaltereinbauten, wie Verstrebungen

[ )
e Rihrwerke
[ )

Anhaftungen oder SchweiBnéhte an Behéalterwanden

Hinweis:

Eine Storsignalausblendung erfasst, markiert und speichert diese

Storsignale, damit sie flr die Flllstandmessung nicht mehr bertlick-

sichtigt werden.

Dies sollte bei geringem Flllstand erfolgen, damit alle evtl. vorhande-

nen Storreflexionen erfasst werden kdnnen.
Gehen Sie wie folgt vor:

1. Mit[->] den Menlpunkt "Stdrsignalausblendung" auswéahlen und
mit [OK] bestatigen.

leitere Einstellunaen
GerStesinheiten

signalausblendungl
Linearisierunaskurve
H

I
Datur-Uhr zeit
-

Stdrsignalausblendung

(00.000

Ll
0.000 25.000
I I —

2. Dreimal mit [OK] bestatigen und die tatséchliche Distanz vom

Sensor bis zur Oberflache des Mediums eingeben.

Alle in diesem Bereich vorhandenen Stérsignale werden nun

nach Bestatigen mit [OK] vom Sensor erfasst und abgespeichert.
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

°
1

Weitere Einstellungen -

Linearisierung

Hinweis:

Uberpriifen Sie die Distanz zur Mediumoberflache, da bei einer
falschen (zu groBen) Angabe der aktuelle Fillstand als Storsignal
abgespeichert wird. Somit kann in diesem Bereich der Fiillstand nicht
mehr erfasst werden.

Wourde im Sensor bereits eine Stérsignalausblendung angelegt, so er-
scheint bei Anwahl "Stérsignalausblendung" folgendes MenUfenster:

Storzignalausblendung

Meu anlegen

Léschen: eine bereits angelegte Stérsignalausblendung wird kom-
plett geléscht. Dies ist sinnvoll, wenn die angelegte Storsignalaus-
blendung nicht mehr zu den messtechnischen Gegebenheiten des
Behalters passt.

Erweitern: eine bereits angelegte Stérsignalausblendung wird erwei-
tert. Dies ist sinnvoll, wenn eine Stérsignalausblendung bei einem zu
hohen Flllstand durchgefiihrt wurde und damit nicht alle Stérsignale
erfasst werden konnten. Bei Anwahl "Erweitern" wird die Distanz zur
Fullgutoberflache der angelegten Stérsignalausblendung angezeigt.
Dieser Wert kann nun verandert und die Stérsignalausblendung auf
diesen Bereich erweitert werden.

Eine Linearisierung ist bei allen Behaltern erforderlich, bei denen das
Behaltervolumen nicht linear mit der Fullstandhdhe ansteigt - z. B.

bei einem liegenden Rundtank oder Kugeltank - und die Anzeige
oder Ausgabe des Volumens gewinscht ist. Fur diese Behalter sind
entsprechende Linearisierungskurven hinterlegt. Sie geben das
Verhaltnis zwischen prozentualer Fullstandhéhe und dem Behéltervo-
lumen an.

Durch Aktivierung der passenden Kurve wird das prozentuale Be-
héltervolumen korrekt angezeigt. Falls das Volumen nicht in Prozent,
sondern beispielsweise in Liter oder Kilogramm angezeigt werden
soll, kann zusatzlich eine Skalierung im Menupunkt "Display" einge-
stellt werden.

ll=itere Einstellungen
Gerateeinheiten
Stirsi

Inbetriebnahne
Dizplay
Diagnose

KL in=ar]
Lieg. Rundtank
Kugeltank
Palrer—Bowlus—Flure

Weitere Einstellungen

PIH
Info Dvafum/Uhrzei?

genfuri,TraPezwehr

Geben Sie die gewiinschten Parameter tber die entsprechenden Tas-
ten ein, speichern Sie lhre Eingaben und springen Sie mit der [ESC]-
und [->]-Taste zum nachsten Menlpunkt.

Vorsicht:
Beim Einsatz von Geréten mit entsprechender Zulassung als Teil
einer Uberflllsicherung nach WHG ist folgendes zu beachten:

Wird eine Linearisierungskurve gewéhlt, so ist das Messsignal nicht
mehr zwangsweise linear zur Fullhéhe. Dies ist vom Anwender insbe-
sondere bei der Einstellung des Schaltpunktes am Grenzsignalgeber
zu berucksichtigen.
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

Weitere Einstellungen -
PIN

Mit der Eingabe einer 4-stelligen PIN schiitzen Sie die Sensordaten
vor unerlaubtem Zugriff und unbeabsichtigten Veranderungen. In die-
sem MenUpunkt wird die PIN angezeigt bzw. editiert und verandert.
Er ist jedoch nur verfligbar, wenn unter im Menu "Inbetriebnahme" die
Bedienung freigegeben wurde.

Dizplay

Diagnase

Weitere Einstellungen
Info

Weitere Einstellungen
Stdrsignalausblendung
Linearisierunaskurue

Datur-Uhrzeit
Rvesei

leitere Einstellungen
FIH|

Datum~Uhrzeit

Rezet

Gerateeinstell. kopieren
gonden'rup

36514-DE-200424

FIN
Aktuelle PIN
1]

Jetzt Sndern?

Die PIN im Auslieferungszustand lautet "0000".

Weitere Einstellungen -
Datum/Uhrzeit

In diesem Menupunkt wird die interne Uhr des Sensors eingestellt.

Weitere Einstellungen
Linearisierungskurue

Inbetriebnahre
Dizplay
Diagnose

Weitere Einstellungen|
Info ﬂHRT—Befriebsar?

Weitere Einstellungen -
Reset

Bei einem Reset werden alle Einstellungen bis auf wenige Ausnah-

men zurlickgesetzt. Die Ausnahmen sind: PIN, Sprache, Beleuch-

tung, SIL und HART-Betriebsart.

Dizplay
Sprache

Anzeigewsrt
Skalierungsardize

Bazizeinstellungen
Inbetricbnahne
Stdrsignalausblendung
Schleppzeiger Messwert

Folgende Resetfunktionen stehen zur Verfligung:

e Auslieferungszustand: Wiederherstellen der Parametereinstel-
lungen zum Zeitpunkt der Auslieferung werkseitig. Eine angelegte
Storsignalausblendung, frei programmierte Linearisierungskurve,
Messwertspeicher, Echokurvenspeicher sowie Ereignisspeicher
werden geldscht.

e Basiseinstellungen: Zuriicksetzen der Parametereinstellungen
inkl. Spezialparameter auf die Defaultwerte des jeweiligen Gera-
tes. Eine angelegte Stérsignalausblendung, frei programmierte
Linearisierungskurve, Messwertspeicher, Echokurvenspeicher
sowie Ereignisspeicher werden gel6scht.

e Inbetriebnahme: Zurlicksetzen der Parametereinstellungen
auf die Defaultwerte des jeweiligen Gerates. Auftragsbezogene
Einstellungen bleiben erhalten, werden aber nicht in die aktuellen
Parameter Gbernommen. Eine angelegte Storsignalausblendung,
frei programmierte Linearisierungskurve, Messwertspeicher,
Echokurvenspeicher sowie Ereignisspeicher bleiben erhalten.
Linearisierung wird auf linear gestellt.

e Stdrsignalausblendung: Léschen einer zuvor angelegten Stor-
signalausblendung. Die im Werk erstellte Storsignalausblendung
bleibt aktiv.
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

o Schleppzeiger Messwert: Zurlicksetzen der gemessenen Min.-
und Max.-Distanzen auf den aktuellen Messwert.

Wahlen Sie die gewiinschte Resetfunktion mit [->] aus und bestati-

gen Sie mit [OK].

Die folgende Tabelle zeigt die Defaultwerte des VEGAPULS 63:

Meniibereich Meniipunkt Defaultwert
Inbetriebnahme Messstellenname Sensor
Medium FlUssigkeit/Wasserldsung
Schuttgut/Schotter, Kies
Anwendung Lagertank
Silo
Behélterform Behélterboden klépperférmig
Behalterdeckel kidpperférmig
Behélterhdhe/Messbe- Empfohlener Messbereich, siehe "Technische Daten"
reich im Anhang
Min.-Abgleich Empfohlener Messbereich, siehe "Technische Daten"
im Anhang
Déampfung 0,0s
Display Sprache Wie Auftrag
Anzeigewert Distanz
Anzeigeeinheit m(d)
Skalierung 0,00 %, 0|
100,00 %, 100 |
Beleuchtung Eingeschaltet
Weitere Einstellungen Distanzeinheit m
Temperatureinheit °C
Einheit SV2 m

Sondenléange

Lange des Standrohres werkseitig

Linearisierungskurve

Linear

Weitere Einstellungen
- Gerateeinstellungen
kopieren

Mit dieser Funktion werden Geréateeinstellungen kopiert. Folgende
Funktionen stehen zur Verfligung:

o Aus Sensor lesen: Daten aus dem Sensor auslesen und in das
Anzeige- und Bedienmodul speichern

e In Sensor schreiben: Daten aus dem Anzeige- und Bedienmodul

zurlick in den Sensor speichern

Folgende Daten bzw. Einstellungen der Bedienung des Anzeige- und
Bedienmoduls werden hierbei gespeichert:

e Alle Daten der Menus "Inbetriebnahme" und "Display"

e Im Menu "Weitere Einstellungen" die Punkte "Distanzeinheit,
Temperatureinheit und Linearisierung"

e Die Werte der frei programmierbaren Linearisierungskurve
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6 In Betrieb nehmen mit dem Anzeige- und Bedienmodul

Info - Geratename

Info - Geréateausfiihrung

Info - Kalibrierdatum

Info - Device ID

lleitere Einstellungen

Ihbetricbnahne Reset

Display

Dizagnose
e

Geratesinstell. kopieren

HART-Eetrichsart
3 :

Geritesinheiten
ol

in Senzor schreiben

=1lungen

Die kopierten Daten werden in einem EEPROM-Speicher im Anzeige-
und Bedienmodul dauerhaft gespeichert und bleiben auch bei Span-
nungsausfall erhalten. Sie kénnen von dort aus in einen oder mehrere
Sensoren geschrieben oder zur Datensicherung fir einen eventuellen
Sensortausch aufbewahrt werden.

Die Art und der Umfang der kopierten Daten hangen vom jeweiligen
Sensor ab.

Hinweis:

Vor dem Speichern der Daten in den Sensor wird gepr(ft, ob die
Daten zum Sensor passen. Falls die Daten nicht passen, so erfolgt
eine Fehlermeldung bzw. wird die Funktion blockiert. Beim Schreiben
der Daten in den Sensor wird angezeigt, von welchem Geratetyp die
Daten stammen und welche TAG-Nr. dieser Sensor hatte.

In diesem Men( lesen Sie den Geratenamen und die Gerateserien-
nummer aus:

Ihfo
Inbetriebnahre E

Dizplay Gerateversion
Diagnase Kalibrierdatur
Weitere Einstellungen Geratenerknale

In diesem Menupunkt wird die Hard- und Softwareversion des Sen-
sors angezeigt.

Ihbetricbnahne
Dizplay

Diagnoese

Weitere Einstellungen

Gerdtenans
= 2

Getiternsrknale

In diesem Mentpunkt wird das Datum der werkseitigen Kalibrierung
des Sensors sowie das Datum der letzten Anderung von Sensor-
parametern Uber das Anzeige- und Bedienmodul bzw. tiber den PC
angezeigt.

Ihfo
Geratenane
Gerteversio

Inbetriebnahne
Dizplay

Diagnose

Weitere Einstellungen

In diesem Menupunkt wird die FF Device ID des Gerates angezeigt:

Info Creuice I
Ihbetricbnahne Geratenans 564 74E0BFD
D!splag Ger;fguersion ‘99999999
Diagnose et datur Sensor-TAGIPD_TAGH
Weitere Einstellungen FIELD DEVICE
Geratensrknale R EEE]
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Geratemerkmale In diesem Meniipunkt werden Merkmale des Sensors wie Zulassung,
Prozessanschluss, Dichtung, Messbereich, Elektronik, Gehause und
weitere angezeigt.

Info Geratererkrale
Inbetriebnahre Geratenane
Display Gerateversion Jetzt
Ciagnose K alibrierdatur g 2>
lleitere Einstellungen Gerdtererkralel Gl [

6.5 Sicherung der Parametrierdaten

Auf Papier Es wird empfohlen, die eingestellten Daten zu notieren, z. B. in dieser
Betriebsanleitung und anschlieBend zu archivieren. Sie stehen damit
fur mehrfache Nutzung bzw. fiir Servicezwecke zur Verfligung.

Im Anzeige- und Bedien- Ist das Gerat mit einem Anzeige- und Bedienmodul ausgestattet,

modul so kdnnen die Parametrierdaten darin gespeichert werden. Die
Vorgehensweise wird im Menupunkt "Geréateeinstellungen kopieren"
beschrieben.
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7 In Betrieb nehmen mit PACTware

Uber Schnittstellenadap-

ter direkt am Sensor

Voraussetzungen

7 In Betrieb nehmen mit PACTware

7.1 Den PC anschlieBBen

)

Abb. 32: Anschluss des PCs via Schnittstellenadapter direkt am Sensor

1 USB-Kabel zum PC
2 Schnittstellenadapter VEGACONNECT
3 Sensor

7.2 Parametrierung mit PACTware

Zur Parametrierung des Gerates Uber einen Windows-PC ist die
Konfigurationssoftware PACTware und ein passender Geratetreiber
(DTM) nach dem FDT-Standard erforderlich. Die jeweils aktuelle
PACTware-Version sowie alle verfligbaren DTMs sind in einer DTM
Collection zusammengefasst. Weiterhin kénnen die DTMs in andere
Rahmenapplikationen nach FDT-Standard eingebunden werden.

Hinweis:

Um die Unterstutzung aller Geratefunktionen sicherzustellen, sollten
Sie stets die neueste DTM Collection verwenden. Weiterhin sind nicht
alle beschriebenen Funktionen in &lteren Firmwareversionen enthal-
ten. Die neueste Geratesoftware kdnnen Sie von unserer Homepage
herunterladen. Eine Beschreibung des Updateablaufs ist ebenfalls im
Internet verfigbar.

Die weitere Inbetriebnahme wird in der Betriebsanleitung "DTM
Collection/PACTware" beschrieben, die jeder DTM Collection beiliegt
und Uber das Internet heruntergeladen werden kann. Weiterftihren-
de Beschreibungen sind in der Online-Hilfe von PACTware und den
DTMs enthalten.
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7 In Betrieb nehmen mit PACTware

Standard-/Vollversion

[ sessor

-
Gerdtename: VEGAPULS G2 HART

f r— I
WAS| SV
" VEIEAY

= o
Mevtelername. Sermx

&=

[ v=-

Anwserdung ’

MinMax Abglech
b

Shomssgang
1 Display
B Disgrzen
e Wakers Eintebungen
& Inda

Ma-Abglaich

Hin-Aoglaich

Soltwareveision -

Semrraanme

[y v Prazmidvelin i Disdsrz]

Senyorberugsebene

& Distanz &

Digtanz B

Max Abgiich i Prozent [ 10000 %
Distaree s o Alghonch] [~ omm
OFFLNE Min &bgiich it Prnzens [ nmz
Distanz B fMin.Ablsich] [ z0000 m
113 I nteschen l l]tnnnl—ml
[OpGomen | [Qowmawe [ [ [ ([ e
[ESED [ NONAME = Administr o

Abb. 33: Beispiel einer DTM-Ansicht

Alle Gerate-DTMs gibt es als kostenfreie Standardversion und

als kostenpflichtige Vollversion. In der Standardversion sind alle
Funktionen fur eine komplette Inbetriebnahme bereits enthalten. Ein
Assistent zum einfachen Projektaufbau vereinfacht die Bedienung
erheblich. Auch das Speichern/Drucken des Projektes sowie eine
Import-/Exportfunktion sind Bestandteil der Standardversion.

In der Vollversion ist zusatzlich eine erweiterte Druckfunktion zur
vollstandigen Projektdokumentation sowie die Speicherméglichkeit
von Messwert- und Echokurven enthalten. Weiterhin ist hier ein Tank-

kalkulationsprogramm sowie ein Multiviewer zur Anzeige und Analyse

der gespeicherten Messwert- und Echokurven verfligbar.
Die Standardversion kann auf www.vega.com/downloads und "Soft-

ware" heruntergeladen werden. Die Vollversion erhalten Sie auf einer
CD uber Ihre zustandige Vertretung.

7.3 Sicherung der Parametrierdaten

Es wird empfohlen, die Parametrierdaten tiber PACTware zu
dokumentieren bzw. zu speichern. Sie stehen damit fir mehrfache
Nutzung bzw. fir Servicezwecke zur Verfigung.
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8 In Betrieb nehmen mit anderen Systemen

8 In Betrieb nehmen mit anderen Systemen

8.1 DD-Bedienprogramme

Fur das Gerat stehen Geratebeschreibungen als Enhanced Device
Description (EDD) fiir DD-Bedienprogramme wie z. B. AMS1 und
PDM zur Verfligung.

Die Dateien kénnen auf www.vega.com/downloads und "Software"
heruntergeladen werden.

8.2 Field Communicator 375, 475

Fur das Gerét stehen Geratebeschreibungen als EDD zur Parametrie-
rung mit dem Field Communicator 375 bzw. 475 zur Verfligung.

Fur die Integration der EDD in den Field Communicator 375 bzw.

475 ist die vom Hersteller erhaltliche Software "Easy Upgrade Utility"
erforderlich. Diese Software wird Uber das Internet aktualisiert und
neue EDDs werden nach Freigabe durch den Hersteller automatisch
in den Geréatekatalog dieser Software (ibernommen. Sie kdnnen dann
auf einen Field Communicator Uibertragen werden.
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9 Diagnose, Asset Management und Service

Wartung

Reinigung

Messwertspeicher

Ereignisspeicher

9 Diagnose, Asset Management und Service

9.1 Instandhalten

Bei bestimmungsgemaBer Verwendung ist im Normalbetrieb keine
besondere Wartung erforderlich.

Die Reinigung tragt dazu bei, dass Typschild und Markierungen auf
dem Gerét sichtbar sind.

Beachten Sie hierzu folgendes:

e Nur Reinigungsmittel verwenden, die Gehause, Typschild und
Dichtungen nicht angreifen

e Nur Reinigungsmethoden einsetzen, die der Geréateschutzart
entsprechen

9.2 Messwert- und Ereignisspeicher

Das Gerat verflgt Gber mehrere Speicher, die zu Diagnosezwecken
zur Verfugung stehen. Die Daten bleiben auch bei Spannungsunter-
brechung erhalten.

Bis zu 100.000 Messwerte kdnnen im Sensor in einem Ringspeicher
gespeichert werden. Jeder Eintrag enthalt Datum/Uhrzeit sowie den
jeweiligen Messwert. Speicherbare Werte sind z. B.:

e Distanz

Fillhohe
Prozentwert
Lin.-Prozent

Skaliert

Stromwert
Messsicherheit
Elektroniktemperatur

Der Messwertspeicher ist im Auslieferungszustand aktiv und spei-
chert alle 3 Minuten Distanz, Messsicherheit und Elektroniktempera-
tur.

Die gewlinschten Werte und Aufzeichnungsbedingungen werden
Uber einen PC mit PACTware/DTM bzw. das Leitsystem mit EDD
festgelegt. Auf diesem Wege werden die Daten ausgelesen bzw. auch
zurlckgesetzt.

Bis zu 500 Ereignisse werden mit Zeitstempel automatisch im Sensor
nicht I6schbar gespeichert. Jeder Eintrag enthalt Datum/Uhrzeit,
Ereignistyp, Ereignisbeschreibung und Wert. Ereignistypen sind z. B.:
e Anderung eines Parameters

Ein- und Ausschaltzeitpunkte

Statusmeldungen (nach NE 107)

Fehlermeldungen (nach NE 107)

Uber einen PC mit PACTware/DTM bzw. das Leitsystem mit EDD
werden die Daten ausgelesen.
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Echokurvenspeicher

Statusmeldungen

Die Echokurven werden hierbei mit Datum und Uhrzeit und den dazu-
gehdrigen Echodaten gespeichert. Der Speicher ist in zwei Bereiche
aufgeteilt:

Echokurve der Inbetriebnahme: Diese dient als Referenz-Echokur-
ve fur die Messbedingungen bei der Inbetriebnahme. Veranderungen
der Messbedingungen im Betrieb oder Anhaftungen am Sensor
lassen sich so erkennen. Die Echokurve der Inbetriebnahme wird
gespeichert Uber:

e PC mit PACTware/DTM
o Leitsystem mit EDD
e Anzeige- und Bedienmodul

Weitere Echokurven: In diesem Speicherbereich kénnen bis zu 10
Echokurven im Sensor in einem Ringspeicher gespeichert werden.
Die weiteren Echokurve werden gespeichert Uber:

e PC mit PACTware/DTM
e Leitsystem mit EDD

9.3 Asset-Management-Funktion

Das Gerat verfligt Uber eine Selbstiberwachung und Diagnose nach
NE 107 und VDI/VDE 2650. Zu den in den folgenden Tabellen ange-
gebenen Statusmeldungen sind detailliertere Fehlermeldungen unter
dem Menupunkt "Diagnose" Uber das jeweilige Bedientool ersichtlich.

Die Statusmeldungen sind in folgende Kategorien unterteilt:

e Ausfall

Funktionskontrolle
AuBerhalb der Spezifikation
Wartungsbedarf

und durch Piktogramme verdeutlicht:

AV

Abb. 34: Piktogramme der Statusmeldungen

1 Ausfall (Failure) - rot

2 AuBerhalb der Spezifikation (Out of specification) - gelb
3 Funktionskontrolle (Function check) - orange

4 Wartungsbedarf (Maintenance) - blau

Ausfall (Failure): Aufgrund einer erkannten Funktionsstérung im
Gerat gibt das Gerat eine Stérmeldung aus.

Diese Statusmeldung ist immer aktiv. Eine Deaktivierung durch den
Anwender ist nicht méglich.

Funktionskontrolle (Function check): Am Gerat wird gearbeitet,
der Messwert ist voriibergehend ungiiltig (z. B. wahrend der Simula-
tion).

Diese Statusmeldung ist per Default inaktiv.
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AuBerhalb der Spezifikation (Out of specification): Der Messwert
ist unsicher, da die Geratespezifikation Uberschritten ist (z. B. Elektro-

Failure (Ausfall)

niktemperatur).

Diese Statusmeldung ist per Default inaktiv.

Wartungsbedarf (Maintenance): Durch externe Einflisse ist die

Geratefunktion eingeschrankt. Die Messung wird beeinflusst, der

Messwert ist noch gliltig. Gerat zur Wartung einplanen, da Ausfall in

absehbarer Zeit zu erwarten ist (z. B. durch Anhaftungen).

Diese Statusmeldung ist per Default inaktiv.

Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung Diagnosis Bits
FO13 Sensor detektiert wahrend des Einbau und/oder Parametrierung | Bit 0
Kein Messwert vor- | Betriebes kein Echo prufen bzw. korrigieren
handen Antennensystem verschmutzt Prozessbaugruppe bzw. Antenne
oder defekt reinigen oder tauschen
FO17 Abgleich nicht innerhalb der Spe- | Abgleich entsprechend der Bit 1
Abgleichspanne zifikation Grenzwerte andern (Differenz
2u Klein zwischen Min. und Max. = 10 mm)
F025 Stltzstellen sind nicht stetig stei- | Linearisierungstabelle priifen Bit2
Fehler in der gend, z.B. unlogische Wertepaare | tape|ie |5schen/neu anlegen
Linearisierungs-
tabelle
FO036 Fehlgeschlagenes oder abgebro- | Softwareupdate wiederholen Bit 3
Keine lauffahige chenes Softwareupdate Elektronikausfiihrung priifen
Software Elektronik austauschen
Gerat zur Reparatur einsenden
F040 Hardwaredefekt Elektronik austauschen Bit 4
Fehler in der Elek- Gerat zur Reparatur einsenden
tronik
F080 Allgemeiner Softwarefehler Betriebsspannung kurzzeitig tren- | Bit 5
nen
F105 Gerat befindet sich noch in der Ende der Einschaltphase ab- Bit 6
Ermittle Messwert Einschaltphase, der Messwert warten
konnte noch nicht ermittelt wer- Dauer je nach Ausfithrung und
den Parametrierung bis ca. 3 min.
F113 Fehler in der internen Gerédtekom- | Betriebsspannung kurzzeitig tren- | Bit 12
Kommunikations- | Munikation nen
fehler Gerat zur Reparatur einsenden
F125 Temperatur der Elektronik im nicht | Umgebungstemperatur prifen Bit 7
Unzulassige Elekt- | SPezifizierten Bereich Elektronik isolieren
roniktemperatur Gerat mit héherem Temperaturbe-
reich einsetzen
F260 Fehler in der im Werk durchge- Elektronik austauschen Bit 8
Fehler in der Kalib- | fihrten Kalibrierung Gerét zur Reparatur einsenden
rierung Fehlerim EEPROM
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Fehler in der Konfi-
guration

Stérsignalausblendung fehlerhaft

Fehler beim Ausflhren eines Re-
sets

Reset wiederholen

Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung Diagnosis Bits
F261 Fehler bei der Inbetriebnahme Inbetriebnahme wiederholen Bit 9

F264 Abgleich liegt nicht innerhalb der | Einbau und/oder Parametrierung |Bit 10
Einbau-/Inbetriecb- | Behalterhdhe/des Messbereichs | priifen bzw. korrigieren
nahmefehler Maximaler Messbereich des Ge- | Gerat mit groBerem Messbereich

rates nicht ausreichend einsetzen
F265 Sensor flhrt keine Messung mehr | Betriebsspannung prifen Bit 11
Messfunktion ge- | durch Reset durchfiihren
stort Betriebsspannung zu niedrig Betriebsspannung kurzzeitig tren-

nen

Tab. 6: Fehlercodes und Textmeldungen, Hinweise zur Ursache und Beseitigung
Function check
Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung Diagnosis Bits
C700 Eine Simulation ist aktiv Simulation beenden Bit 19

Simulation aktiv

Automatisches Ende nach 60 Mi-
nuten abwarten

Out of specification

Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung Diagnosis Bits
S600 Temperatur der Elektronik im nicht | Umgebungstemperatur priifen Bit 23

Unzulassige Elekt-
roniktemperatur

spezifizierten Bereich

Elektronik isolieren

Gerat mit h6herem Temperaturbe-
reich einsetzen

S601 Gefahr der Uberf[]llung des Be- Sicherstellen, dass keine weitere | Bit 24
Uberfillung hélters Befillung mehr stattfindet

Fullstand im Behalter prifen
Maintenance
Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung Diagnosis Bits
M500 Beim Reset auf Auslieferungs- Reset wiederholen Bit 13

Fehler bei Reset
Auslieferungszu-
stand

zustand konnten die Daten nicht
wiederhergestellt werden

XML-Datei mit Sensordaten in
Sensor laden

M501

Fehler in der nicht
aktiven Linearisie-

rungstabelle

Hardwarefehler EEPROM

Elektronik austauschen
Gerat zur Reparatur einsenden

Bit 14
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Code Ursache Beseitigung DevSpec
Textmeldung Diagnosis Bits
M502 Hardwarefehler EEPROM Elektronik austauschen Bit 15

Fehler im Diagno- Gerét zur Reparatur einsenden

sespeicher

M503 Das Echo-/Rauschverhaltnis ist Einbau- und Prozessbedingungen | Bit 16

Messsicherheit zu | 24 Klein fiir eine sichere Messung | tiberprdifen
gering Antenne reinigen
Polarisationsrichtung &ndern

Gerat mit hdherer Empfindlichkeit

einsetzen
M504 Hardwaredefekt Anschlisse priifen Bit 17
Fehler an einer Ge- Elektronik austauschen
réteschnittstelle Gerat zur Reparatur einsenden
M505 Fullstandecho kann nicht mehr Antenne reinigen Bit 21
Kein Echo vorhan- | detektiert werden Besser geeignete Antenne/Sen-
den sor verwenden

Evt. vorhandene Storechos be-

seitigen

Sensorposition und Ausrichtung
optimieren

Tab. 9: Fehlercodes und Textmeldungen, Hinweise zur Ursache und Beseitigung

9.4 Stdérungen beseitigen

Verhalten bei Stérungen  Es liegt in der Verantwortung des Anlagenbetreibers, geeignete Maf3-
nahmen zur Beseitigung aufgetretener Stérungen zu ergreifen.

Stérungsbeseitigung Die ersten MaBBnahmen sind:

e Auswertung von Fehlermeldungen
e Uberprifung des Ausgangssignals
e Behandlung von Messfehlern

Weitere umfassende Diagnosemdglichkeiten bieten lhnen ein
Smartphone/Tablet mit der Bedien-App bzw. ein PC/Notebook mit der
Software PACTware und dem passenden DTM. In vielen Fallen lassen
sich die Ursachen auf diesem Wege feststellen und die Stérungen so
beseitigen.

Die unten stehenden Tabellen geben typische Beispiele fur anwen-
dungsbedingte Messfehler an.

Die Bilder in der Spalte "Fehlerbeschreibung" zeigen den tatsachli-
chen Fullstand als gestrichelte und den ausgegebenen Flllstand als
durchgezogene Linie.
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Level

0

time

1 Tatséchlicher Fillstand

2 Vom Sensor angezeigter Fiillstand

Hinweis:

Bei konstant ausgegebenem Flillstand kénnte die Ursache auch die

Stdrungseinstellung des Stromausganges auf "Wert halten" sein.
Bei zu geringem Fllstand kénnte die Ursache auch ein zu hoher

Leitungswiderstand sein.

Messfehler bei konstantem Fiillstand

Fehlerbeschrei-
bung

Ursache

Beseitigung

Messwert zeigt zu
geringen bzw. zu ho-
hen Fllstand

3

L E—T

Min.-/Max.-Abgleich nicht korrekt

Min.-/Max.-Abgleich anpassen

Linearisierungskurve falsch

Linearisierungskurve anpassen

Einbau in Bypass- oder Standrohr, dadurch
Laufzeitfehler (kleiner Messfehler nahe
100 %/groBer Fehler nahe 0 %)

Parameter Anwendung priifen bzgl. Behal-
terform, ggf. anpassen (Bypass, Standrohr,
Durchmesser).

Messwert springt Vielfachecho (Behélterdecke, Produk- Parameter Anwendung prifen, speziell Be-
Richtung 0 % toberflache) mit Amplitude gréBer als halterdecke, Mediumtyp, Klépperboden,
F Fullstandecho hohe Dielektrizitatszahl, ggf. anpassen.
| LT
Messwert springt Prozessbedingt sinkt die Amplitude des Storsignalausblendung durchfiihren

Richtung 100 %

Fullstandechos

Stdrsignalausblendung wurde nicht durch-
gefihrt

Amplitude oder Ort eines Storsignals hat
sich gedndert (z. B. Kondensat, Produktab-
lagerungen); Storsignalausblendung passt
nicht mehr

Ursache der veranderten Storsignale er-
mitteln, Stérsignalausblendung mit z. B.
Kondensat durchfiihren.
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Messfehler bei Befiillung

Fehlerbeschrei-
bung

Ursache

Beseitigung

Messwert bleibt bei
der Beflllung stehen

Stérsignale im Nahbereich zu grof3 bzw.
Fillstandecho zu klein

Starke Schaum- oder Trombenbildung
Max.-Abgleich nicht korrekt

Stdrsignale im Nahbereich beseitigen

Messsituation prifen: Antenne muss aus
dem Stutzen ragen, Einbauten

Verschmutzungen an der Antenne besei-
tigen

Bei Stérungen durch Einbauten im Nahbe-
reich: Polarisationsrichtung andern

Stoérsignalausblendung neu anlegen
Max.-Abgleich anpassen

Messwert bleibt bei
der Beflillung im Bo-
denbereich stehen

Tankbodenecho gréBer als Fullstandecho,
z. B. bei Produkten mit € < 2,5 6lbasierend,
Lésungsmittel

Parameter Medium, Behélterh6he und Bo-
denform priifen, ggf. anpassen

Messwert bleibt bei
der Beflllung vori-
bergehend stehen
und springt auf den
richtigen Fullstand

Turbulenzen der Mediumoberflache, schnel-
le Befiillung

Parameter prifen, ggf. &ndern, z. B. in Do-
sierbehalter, Reaktor

Messwert springt
bei der Befillung in
Richtung 0 %

Amplitude eines Vielfachechos (Behalterde-
cke - Produktoberflache) ist gréBer als das
Fullstandecho

Parameter Anwendung prifen, speziell Be-
hélterdecke, Mediumtyp, Klépperboden,
hohe Dielektrizitatszahl, ggf. anpassen.

Fullstandecho kann an einer Stérsignal-
stelle nicht vom Stérsignal unterschieden
werden (springt auf Vielfachecho)

Bei Stérungen durch Einbauten im Nahbe-
reich: Polarisationsrichtung andern

Gnstigere Einbauposition wéhlen

Messwert springt bei
Befillung Richtung
100 %

Durch starke Turbulenzen und Schaumbil-
dung beim Beflllen sinkt die Amplitude des
Fullstandechos. Messwert springt auf Stor-
signal

Storsignalausblendung durchfiihren

Messwert springt bei
Befiillung sporadisch
auf 100 %

Variierendes Kondensat oder Verschmut-
zungen an der Antenne

Storsignalausblendung durchfiihren oder
Stérsignalausblendung mit Kondensat/Ver-
schmutzung im Nahbereich durch Editieren
erhdhen.
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Fehlerbeschrei-
bung

Ursache

Beseitigung

Messwert springt auf
2100 % bzw. 0 m Di-
stanz

Fullstandecho wird im Nahbereich wegen
Schaumbildung oder Stérsignalen im Nah-
bereich nicht mehr detektiert. Sensor geht
in die Uberfllsicherheit. Es wird der max.
Fullstand (0 m Distanz) sowie die Status-
meldung "Uberfiillung" ausgegeben.

Messstelle priifen: Antenne muss aus dem
Stutzen ragen

Verschmutzungen an der Antenne besei-
tigen

Sensor mit besser geeigneter Antenne ver-
wenden

Messfehler bei Entleerung

Fehlerbeschrei-
bung

Ursache

Beseitigung

Messwert bleibt beim
Entleeren im Nahbe-
reich stehen

Stérsignal gréBer als Fullstandecho
Fullstandecho zu klein

Stérsignal im Nahbereich beseitigen. Da-
bei prifen: Antenne muss aus dem Stutzen
ragen

Verschmutzungen an der Antenne besei-
tigen

Bei Stérungen durch Einbauten im Nahbe-
reich: Polarisationsrichtung &ndern

Nach Beseitigung der Storsignale muss
Stdrsignalausblendung geldscht werden.
Neue Storsignalausblendung durchfiihren

Messwert springt
beim Entleeren Rich-
tung 0 %

Tankbodenecho gréBer als Fullstandecho,
z. B. bei Produkten mit €, < 2,5 Glbasierend,
Lésungsmittel

Parameter Mediumtyp, Behélterhéhe und
Bodenform prifen, ggf. anpassen

Messwert springt
beim Entleeren spo-
radisch Richtung
100 %

Variierendes Kondensat oder Verschmut-
zungen an der Antenne

Stdrsignalausblendung durchfiihren oder
Stérsignalausblendung im Nahbereich
durch Editieren erhdhen

Bei Schittgiitern Radarsensor mit Luftspul-
anschluss verwenden

Verhalten nach Stérungs-

beseitigung

24 Stunden Service-

Hotline

Je nach Stérungsursache und getroffenen MaBnahmen sind ggf.

die in Kapitel "In Betrieb nehmen" beschriebenen Handlungsschritte
erneut zu durchlaufen bzw. auf Plausibilitat und Vollstandigkeit zu

Uberprufen.

Sollten diese MaBnahmen dennoch zu keinem Ergebnis fihren,

rufen Sie in dringenden Fallen die VEGA Service-Hotline an unter Tel.

+49 1805 858550.

Die Hotline steht Ihnen auch auBerhalb der tiblichen Geschéftszeiten
an 7 Tagen in der Woche rund um die Uhr zur Verflgung.
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Da wir diesen Service weltweit anbieten, erfolgt die Unterstitzung in
englischer Sprache. Der Service ist kostenfrei, es fallen lediglich die
Ublichen Telefongebihren an.

9.5 Elektronikeinsatz tauschen

Bei einem Defekt kann der Elektronikeinsatz durch den Anwender
getauscht werden.

Bei Ex-Anwendungen darf nur ein Gerat und ein Elektronikeinsatz mit
entsprechender Ex-Zulassung eingesetzt werden.

Falls vor Ort kein Elektronikeinsatz verfligbar ist, kann dieser tber die
fur Sie zustandige Vertretung bestellt werden. Die Elektronikeinséatze
sind auf den jeweiligen Sensor abgestimmt und unterscheiden sich
zudem im Signalausgang bzw. in der Spannungsversorgung.

Der neue Elektronikeinsatz muss mit den Werkseinstellungen des
Sensors geladen werden. Hierzu gibt es folgende Méglichkeiten:

e Im Werk
e Vor Ort durch den Anwender

In beiden Fallen ist die Angabe der Seriennummer des Sensors erfor-
derlich. Die Seriennummer finden Sie auf dem Typschild des Gerates,
im Inneren des Gehauses sowie auf dem Lieferschein zum Gerat.

Beim Laden vor Ort mlssen zuvor die Auftragsdaten vom Internet he-
runtergeladen werden (siehe Betriebsanleitung "Elektronikeinsatz").

Vorsicht:

Alle anwendungsspezifischen Einstellungen miissen neu eingegeben
werden. Deshalb miissen Sie nach dem Elektroniktausch eine Neu-
Inbetriebnahme durchfihren.

Wenn Sie bei der Erst-Inbetriebnahme des Sensors die Daten der
Parametrierung gespeichert haben, kénnen Sie diese wieder auf den
Ersatz-Elektronikeinsatz ubertragen. Eine Neu-Inbetriebnahme ist
dann nicht mehr erforderlich.

9.6 Softwareupdate
Ein Update der Geratesoftware ist Uiber folgende Wege mdglich:
e Schnittstellenadapter VEGACONNECT

e HART-Signal
o Bluetooth

Dazu sind je nach Weg folgende Komponenten erforderlich:

Gerat

Spannungsversorgung

Schnittstellenadapter VEGACONNECT

Anzeige- und Bedienmodul PLICSCOM mit Bluetooth-Funktion
PC mit PACTware/DTM und Bluetooth-USB-Adapter

Aktuelle Geratesoftware als Datei

Die aktuelle Geratesoftware sowie detallierte Informationen zur Vor-
gehensweise finden Sie im Downloadbereich auf www.vega.com.
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Die Informationen zur Installation sind in der Downloaddatei enthal-
ten.

Vorsicht:
A Geréate mit Zulassungen kénnen an bestimmte Softwarestéande ge-
bunden sein. Stellen Sie deshalb sicher, dass bei einem Softwareup-

dat

e die Zulassung wirksam bleibt.

Detallierte Informationen finden Sie im Downloadbereich auf
www.vega.com.

9.7 Vorgehen im Reparaturfall

Ein Gerateriicksendeblatt sowie detallierte Informationen zur Vorge-
hensweise finden Sie im Downloadbereich auf unserer Homepage.
Sie helfen uns damit, die Reparatur schnell und ohne Rickfragen
durchzufihren.

Ge

hen Sie im Reparaturfall folgendermafen vor:

Fur jedes Geréat ein Formular ausdrucken und ausfiillen

Das Gerét reinigen und bruchsicher verpacken

Das ausgefiillte Formular und eventuell ein Sicherheitsdatenblatt
auBen auf der Verpackung anbringen

Adresse flir Rlicksendung bei der fur Sie zustéandigen Vertretung
erfragen. Sie finden diese auf unserer Homepage.
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10 Ausbauen

10.1 Ausbauschritte

Warnung:

Achten Sie vor dem Ausbauen auf gefahrliche Prozessbedingungen
wie z. B. Druck im Behalter oder Rohrleitung, hohe Temperaturen,
aggressive oder toxische Medien etc.

Beachten Sie die Kapitel "Montieren" und "An die Spannungsver-
sorgung anschlieBen" und fuhren Sie die dort angegebenen Schritte
sinngeman umgekehrt durch.

10.2 Entsorgen

Das Gerat besteht aus Werkstoffen, die von darauf spezialisierten Re-
cyclingbetrieben wieder verwertet werden kénnen. Wir haben hierzu
die Elektronik leicht trennbar gestaltet und verwenden recyclebare
Werkstoffe.

WEEE-Richtlinie

Das Gerat fallt nicht in den Geltungsbereich der EU-WEEE-Richtlinie.
Nach Artikel 2 dieser Richtlinie sind Elektro- und Elektronikgerate
davon ausgenommen, wenn sie Teil eines anderen Gerates sind,

das nicht in den Geltungsbereich der Richtlinie fallt. Dies sind u. a.
ortsfeste Industrieanlagen.

Fuhren Sie das Gerat direkt einem spezialisierten Recyclingbetrieb zu
und nutzen Sie daflr nicht die kommunalen Sammelstellen.

Sollten Sie keine Mdglichkeit haben, das Altgeréat fachgerecht zu ent-
sorgen, so sprechen Sie mit uns Gber Riicknahme und Entsorgung.
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11.1 Technische Daten
Hinweis fir zugelassene Geriéte

Fur zugelassene Gerate (z. B. mit Ex-Zulassung) gelten die technischen Daten in den entsprechen-
den Sicherheitshinweisen im Lieferumfang. Diese kdnnen, z. B. bei den Prozessbedingungen oder
der Spannungsversorgung, von den hier aufgefiihrten Daten abweichen.

Alle Zulassungsdokumente kénnen Uber unsere Homepage heruntergeladen werden.

Allgemeine Daten

316L entspricht 1.4404 oder 1.4435
Werkstoffe, medienberiihrt
- Hygienische Antennenkapselung

— Oberflachenrauigkeit der Antennen-
kapselung

— Zusétzliche Prozessdichtung bei be-
stimmten hygienischen Anschllssen

Werkstoffe, nicht medienberuhrt
— Prozessanschluss

— Kunststoffgehause

— Aluminium-Druckgussgehéuse

— Edelstahlgeh&use
— Kabelverschraubung
— Dichtung Kabelverschraubung

— Verschlussstopfen Kabelverschrau-
bung

— Sichtfenster Gehausedeckel
— Erdungsklemme

Leitende Verbindung
Prozessanschllsse

— Flansche

— Hygienische Anschllsse

Gewicht (je nach Gehause, Prozessan-
schluss und Antenne)

PTFE, TFM-PTFE, PFA
R,<0,8 um

FKM, EPDM

316L
Kunststoff PBT (Polyester)

Aluminium-Druckguss AlSi10Mg, pulverbeschichtet
(Basis: Polyester)

316L

PA, Edelstahl, Messing
NBR

PA

Polycarbonat (UL746-C gelistet), Glas®
316L
Zwischen Erdungsklemme und Prozessanschluss

DIN ab DN 25, ASME ab 1"

Clamp, Rohrverschraubung nach DIN 11851, Aseptik-
Anschluss mit Bundflansch nach DIN 11864-2-A, SMS

ca.3,5... 15,5 kg (4.409 ... 33.95 Ibs)

Anzugsmomente

Erforderliches Anzugsmoment der
Flanschschrauben bei Normflanschen

Empfohlenes Anzugsmoment zum
Nachziehen der Flanschschrauben bei
Normflanschen

60 Nm (44.25 Ibf ft)

60 ... 100 Nm (44.25 ... 73.76 Ibf ft)

3 Glas bei Aluminium- und Edelstahl Feingussgehause

VEGAPULS 63 * Foundation Fieldbus
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Max. Anzugsmoment, Hygieneanschlisse

— Flanschschrauben DRD-Anschluss 20 Nm (14.75 Ibf ft)

Max. Anzugsmoment fir NPT-Kabelverschraubungen und Conduit-Rohre
- Kunststoffgehause 10 Nm (7.376 Ibf ft)

- Aluminium-/Edelstahlgehause 50 Nm (36.88 Ibf ft)

EingangsgroBe

MessgréBe MessgroBe ist der Abstand zwischen dem Antennenen-
de des Sensors und der Fllgutoberflache. Bezugsebe-
ne fur die Messung ist die Unterseite der Flanschplat-

tierung.
L <D
@ @

Abb. 35: Daten zur EingangsgréBe

1 Bezugsebene

2  MessgroBe, max. Messbereich

3 Nutzbarer Messbereich

Standardelektronik

Max. Messbereich 35m (114.8 ft)

Empfohlener Messbereich

— Flansch DN 50, 2" bis 15 m (49.21 ft)

— Flansch DN 80, 3" bis 35 m (114.8 ft)

Elektronik mit erh6hter Empfindlichkeit

Max. Messbereich 75 m (246.1 ft)

Flansch DN 50, 2" bis 15 m (49.21 ft)

Flansch DN 80, 3" bis 35 m (114.8 ft)
AusgangsgréBe
Ausgangssignal digitales Ausgangssignal, Foundation Fieldbusprotokoll
Ubertragungsrate 31,25 Kbit/s

Dampfung (63 % der Eingangsgroie) 0 ... 999 s, einstellbar

68 VEGAPULS 63 ¢ Foundation Fieldbus
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Channel Numbers

— Channel 1 Prozesswert

— Channel 8 Elektroniktemperatur
Stromwert

= Nicht-Ex- und Ex-ia-Gerate 12 mA, 0,5 mA

— Ex-d-ia-Geréate 16 mA, +0,5 mA
Messauflésung digital >1mm (0.039in)

Messabweichung (nach DIN EN 60770-1)
Prozess-Referenzbedingungen nach DIN EN 61298-1

— Temperatur +18 ... +30 °C (+64 ... +86 °F)

- Relative Luftfeuchte 45 ...75%

— Luftdruck 860 ... 1060 mbar/86 ... 106 kPa (12.5 ... 15.4 psig)
Einbau-Referenzbedingungen

— Mindestabstand zu Einbauten > 200 mm (7.874 in)

- Reflektor Ebener Plattenreflektor

- Storreflexionen GroBtes Storsignal 20 dB kleiner als Nutzsignal
Messabweichung bei Flissigkeiten <2 mm (Messdistanz > 0,5 m/1.64 ft)
Nichtwiederholbarkeit® <1mm

Messabweichung bei Schuttgltern Die Werte sind stark anwendungsabhangig. Verbindliche

Angaben sind daher nicht méglich.

D

10 mm (0.394 in) -

-

2mm (0.079 in) H
0
-2mm (- 0.079 in)

Y

0,5 m (1.6 ft)

-10 mm (- 0.394 in) -

l

i

|
Q@ ®

Abb. 36: Messabweichung unter Referenzbedingungen

1 Bezugsebene
2 Antennenrand
3 Empfohlener Messbereich

EinflussgréBen auf die Messgenauigkeit

Temperaturdrift - Digitalausgang <3 mm/10 K, max. 10 mm
Zusétzliche Messabweichung durch <50 mm
elektromagnetische Einstreuungen im

Rahmen der EN 61326

4 Bereits in der Messabweichung enthalten
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Einfluss von liberlagertem Gas und Druck auf die Messgenauigkeit

Die Ausbreitungsgeschwindigkeit der Radarimpulse in Gas bzw. Dampf oberhalb des Mediums
wird durch hohe Driicke reduziert. Dieser Effekt hdngt vom tberlagerten Gas bzw. Dampf ab und
ist besonders grof3 bei tiefen Temperaturen.

Die folgende Tabelle zeigt die dadurch entstehende Messabweichung fir einige typische Gase
bzw. Dampfe. Die angegebenen Werte sind bezogen auf die Distanz. Positive Werte bedeuten,
dass die gemessene Distanz zu grof3 ist, negative Werte, dass die gemessene Distanz zu klein ist.

Gasphase Temperatur Druck
1 bar 10 bar 50 bar 100 bar 200 bar
(14.5 psig) (145 psig) (725 psig) (1450 psig) | (2900 psig)
Luft 20 °C/68 °F 0% 0,22 % 1,2% 2,4 % 4,9 %
200 °C/392 °F |-0,01 % 0,13 % 0,74 % 1,5 % 3%
400 °C/752 °F |-0,02 % 0,08 % 0,52 % 1,1% 2,1 %
Wasserstoff 20 °C/68 °F -0,01 % 0,10 % 0,61 % 1,2% 2,5%
200 °C/392 °F |-0,02 % 0,05 % 0,37 % 0,76 % 1,6 %
400 °C/752 °F |-0,02 % 0,03 % 0,25 % 0,53 % 1,1%
Wasserdampf | 100 °C/212 °F | 0,26 % - - - -
(Sattdamph) - [4a5 oc/356 °F |0,17 % 21% - - -
264 °C/507 °F |0,12 % 1,44 % 9,2 % - -
366 °C/691 °F | 0,07 % 1,01 % 5,7 % 13,2 % 76 %

Messcharakteristiken und Leistungsdaten

Messfrequenz K-Band (26 GHz-Technologie)

Messzykluszeit

- Standardelektronik ca. 450 ms

— Elektronik mit erhéhter Empfindlichkeit 700 ms
ca.

Sprungantwortzeit® <3s

Abstrahlwinkel®

- Clamp 2", 3" 18°

- Clamp 3%2", 4" 10°

— Rohrverschraubung DN 50 18°

— Rohrverschraubung DN 80 10°

- Flansch DN 50, ASME 2" 18°

— Flansch DN 80 ... DN 150, 10°
ASME 3" ... 6"

5 Zeitspanne nach sprunghafter Anderung der Messdistanz um max. 0,5 m bei Fliissigkeitsanwendungen, max.
2 m bei Schittgutanwendungen, bis das Ausgangssignal zum ersten Mal 90 % seines Beharrungswertes
angenommen hat (IEC 61298-2).

9 AuBerhalb des angegebenen Abstrahlwinkels hat die Energie des Radarsignals einen um 50 % (-3 dB) abge-
senkten Pegel.
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Abgestrahlte HF-Leistung (abhéngig von der Parametrierung)”

— Mittlere spektrale Sendeleistungs-

dichte

— Maximale spekirale Sendeleistungs-

dichte

— Max. Leistungsdichte in 1 m Abstand

-14 dBm/MHz EIRP
+43 dBm/50 MHz EIRP

<1 uW/em?

Umgebungsbedingungen

Umgebungs-, Lager- und Transporttem-

peratur

-40 ... +80°C (-40 ... +176 °F)

Prozessbedingungen

Die folgenden Angaben dienen zur Information. Es gelten Ubergeordnet die Angaben auf dem

Typschild.

Prozesstemperatur

Antennenkapselung Ausfiihrung Prozesstemperatur (gemessen am Prozessan-

schluss)

PTFE und PTFE 8 mm Standard -40 ... +200 °C (-40 ... +392 °F)
Tieftemperatur -196 ... +200 °C (-321 ... +392 °F)

TFM-PTFE und TFM- Standard -40 ... +150 °C (-40 ... +302 °F)

PTFE 8 mm

TFM-PTFE 8 mm Flansch Alloy 400 (2.4360) [-10 ... +150 °C (14 ... +302 °F)

PTFE Zusétzliche Prozessdich- |-20 ... +130 °C (-4 ... +266 °F)
tung FKM
Zusétzliche Prozessdich- |-40 ... +130 °C (-40 ... +266 °F)
tung EPDM

PFA und PFA 8 mm Standard -40 ... +150 °C (14 ... +302 °F)
Hochtemperatur -40 ... +200 °C (-40 ... +392 °F)

SIP-Prozesstemperatur (SIP = Sterilisation in place)
Gilt fir dampfgeeignete Geratekonfiguration , d. h. Flansch- oder Hygieneanschluss mit gekapsel-

tem Antennensystem.

Dampfbeaufschlagung bis 2 h

+150 °C (+302 °F)

Prozessdruck
Prozessanschluss Ausfiihrung Prozessdruck
Standard (PTFE und PFA) | Flansch PN 6 -1...6bar (-100 ... 600 kPa/-14.5 ... 87 psig)

Flansch PN 10 (150 Ib)

-1 ... 10 bar (-100 ... 1000 kPa/-14.5 ... 145 psig)

Flansch PN 16 (300 Ib),
PN 40 (600 Ib)

-1 ... 16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232 psig)

Tieftemperaturausfiihrung
bis -196 °C (-321 °F)

Flansch DN 50, DN 80
PN 16, PN 40

2",3"300 b 600 Ib

-1...20 bar (-100 ... 2000 kPa/-14.5 ... 290 psig)

7 EIRP: Equivalent Isotropic Radiated Power.
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Prozessanschluss Ausfiihrung Prozessdruck
Hygienisch SMS -1...6bar(-100 ... 600 kPa/-14.5 ... 87 psig)
Varivent -1...10bar (-100 ... 1000 kPa/-14.5 ... 145 psig)
Clamp 3", 312", 4"
Ubrige hygienische An- -1...16 bar (-100 ... 1600 kPa/-14.5 ... 232 psig)
schlusse
Vibrationsfestigkeit 4 gbei5 ... 200 Hz nach EN 60068-2-6 (Vibration bei
Resonanz)
Schockfestigkeit 100 g, 6 ms nach EN 60068-2-27 (mechanischer
Schock)

Elektromechanische Daten - Ausfiihrung IP66/IP67 und IP66/IP68 (0,2 bar)
Optionen der Kabeleinfuihrung

— Kabeleinfihrung M20 x 1,5; V2 NPT

— Kabelverschraubung M20 x 1,5; Y2 NPT (Kabel-g siehe Tabelle unten)

— Blindstopfen M20 x 1,5; 2 NPT

— Verschlusskappe Y2 NPT

Werkstoff Werkstoff Kabeldurchmesser

Kabelver- Dichtungs-

schraubung | einsatz 45..85mm |5...9mm 6..12mm |7..12mm [10...14 mm
PA NBR - [ J [ J - [ J
Messing, ver- [NBR ° ° ° B B
nickelt

Edelstahl NBR - [ J [} - [ J

Aderquerschnitt (Federkraftklemmen)
— Massiver Draht, Litze 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)
- Litze mit Aderendhtilse 0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)

Elektromechanische Daten - Ausfiihrung IP66/IP68 (1 bar)
Optionen der Kabeleinfiihrung

— Kabelverschraubung mit integriertem M20 x 1,5 (Kabel-g 5 ... 9 mm)
Anschlusskabel

— Kabeleinfihrung Y2 NPT

- Blindstopfen M20 x 1,5; V2 NPT
Anschlusskabel

- Aderquerschnitt 0,5 mm? (AWG 20)
— Aderwiderstand < 0,036 Q/m

— Zugfestigkeit <1200 N (270 Ibf)
- Standardlénge 5m(16.4 ft)

- Max. Léange 180 m (590.6 ft)

— Min. Biegeradius (bei 25 °C/77 °F) 25 mm (0.984 in)
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— Durchmesser ca.8 mm (0.315in)
— Farbe - Nicht-Ex-Ausfuhrung Schwarz
- Farbe - Ex-Ausfuhrung Blau

Schnittstelle zur externen Anzeige- und Bedieneinheit

Datentibertragung Digital (1°C-Bus)
Verbindungsleitung Vieradrig
Sensorausfiihrung Aufbau Verbindungsleitung
Leitungsldange Standardleitung Spezialkabel Abgeschirmt
4 ... 20 mA/HART 50m [ - -
Profibus PA, Founda-
tion Fieldbus 25m - o i

Integrierte Uhr

Datumsformat Tag.Monat.Jahr
Zeitformat 12h/24 h
Zeitzone werkseitig CET

Max. Gangabweichung 10,5 min/Jahr

Zusétzliche AusgangsgroBe - Elektroniktemperatur

Bereich -40 ... +85°C (-40 ... +185 °F)
Auflésung <0,1K

Messabweichung +3 K

Ausgabe der Temperaturwerte

- Anzeige Uber das Anzeige- und Bedienmodul
— Ausgabe Uber das jeweilige Ausgangssignal
Spannungsversorgung

Betriebsspannung U, 9...32VDC

Betriebsspannung U, mit eingeschalteter 13,5 ... 32V DC
Beleuchtung

Versorgung durch/max. Anzahl Sensoren
- Feldbus max. 32

Potenzialverbindungen und elektrische TrennmaBnahmen im Gerét

Elektronik Nicht potenzialgebunden

Bemessungsspannung® 500V AC

Leitende Verbindung Zwischen Erdungsklemme und metallischem Prozess-
anschluss

8 Galvanische Trennung zwischen Elektronik und metallischen Gerateteilen
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Elektrische SchutzmaBnahmen

Gehausewerkstoff Ausfiihrung Schutzart nach IEC 60529 | Schutzart nach NEMA
Kunststoff Einkammer IP66/IP67 Type 4X
Zweikammer IP66/IP67 Type 4X
Aluminium Einkammer IP66/1P68 (0,2 bar) Type 6P
IP68 (1 bar) -
Zweikammer IP66/1P68 (0,2 bar) Type 6P
IP68 (1 bar) -
Edelstahl (elektropoliert) Einkammer IP66/IP68 (0,2 bar) Type 6P
IP69K (0,2 bar) Type 6P
Edelstahl (Feinguss) Einkammer IP66/IP68 (0,2 bar) Type 6P
IP68 (1 bar) -
Zweikammer IP66/IP68 (0,2 bar) Type 6P
IP68 (1 bar) -
Anschluss des speisenden Netzteils Netze der Uberspannungskategorie I
Einsatzhéhe Uber Meeresspiegel
- standardméBig bis 2000 m (6562 ft)
- mit vorgeschaltetem Uberspannungs- bis 5000 m (16404 ft)
schutz

Verschmutzungsgrad (bei Einsatz mit 4
erfullter Gehduseschutzart)

Schutzklasse (IEC 61010-1) 11l

11.2 Geratekommunikation Foundation Fieldbus

Im Folgenden werden die erforderlichen, geréatespezifischen Details dargestellt. Weitere Informatio-
nen zum Foundation Fieldbus finden Sie auf www.fieldbus.org.

Ubersicht

Die folgende Tabelle liefert eine Ubersicht Giber die Versionssténde des Gerétes und der zugehéri-
gen Geréatebeschreibungen, die elektrischen KenngréBen des Bus-Systems sowie die verwendeten
Funktionsblécke.

Revisions Data DD-Revision Rev_01
CFF-File 010101.cff
Device Revision 0101.ffo
0101.sym
Cff-Revision xx xx 01
Device-Softwarerevision >4.4.0
ITK (Interoperability Test Kit) Number 5.2.0
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Electricial Characteristics

Physicial Layer Type

Low-power signaling, bus-po-
wered, FISCO I.S.

Input Impedance

> 3000 Ohms between
7.8 KHz - 39 KHz

Unbalanced Capacitance

< 250 pF to ground from either
input terminal

Output Amplitude 0.8V P-P
Electrical Connection 2 Wire
Polarity Insensitive Yes
Max. Current Load 10 mA
Device minimum operating voltage 9V
Transmitter Function Blocks Resource Block (RB) 1
Transducer Block (TB) 1
Standard Block (Al) 3
Execution Time 30mS
Advanced Function Blocks Discret Input (DI) Yes
PID Control Yes
Output Splitter (OS) Yes
Signal Characterizer (SC) Yes
Integrator Yes
Input Selector (IS) Yes
Arithmetic (AR) Yes
Diagnostics Standard Yes
Advanced Yes
Performance No
Function Blocks Instantiable No
General Information LAS (Link Active Scheduler) Yes
Master Capable Yes
Number of VCRs (Virtual Communication Re- |24

lationships)

Parameterliste

Die folgende Tabelle liefert eine Ubersicht iiber die verwendeten Parameter.

FF desciptor

Description

Unit

PRIMARY_VALUE

PRIMARY_VALUE (Linearized value). This is the process va-
lue after min/max adjustment and Linearization with the status
of the transducer block. The unit is defined in "PRIMARY_VA-

LUE_UNIT"

PRIMARY_VALUE_UNIT

Selected unit code for "PRIMARY _VALUE"

VEGAPULS 63 * Foundation Fieldbus

75




11 Anhang

FF desciptor

Description

Unit

SECONDARY_VALUE_1

This is the measured value after min/max adjustment with the
status of the transducer block. The unit is defined in "SECON-
DARY_VALUE_1_UNIT"

SECONDARY_VALUE_1_
UNIT

Selected unit code for "SECONDARY_VALUE_1"

SECONDARY_VALUE_2

This is the distance value ("sensor_value") with the status of
the transducer block. The unit is defined in "SECONDARY _VA-
LUE_2_UNIT"

FILL_HEIGHT_VALUE

Filling height. The unit is defined in "FILL_HEIGHT_VALUE_
UNIT"

FILL_HEIGHT_VALUE_UNIT

Filling height unit

CONST_VALUE

Constant value

SECONDARY_VALUE_1_
TYPE

Secondary value 1 type

SECONDARY_VALUE_2_
TYPE

Secondary value 2 type

FILL_HEIGHT_VALUE_Type

Filling height value type

DIAGNOSIS

AITB Diagnosis

DIAG_MASK_1

DIAG_OUT_1

DIAG_MASK_2

DIAG_OUT_2

DEVICE_IDENTIFICATION

Manufacturer ID, device type, bus type ID, measurement prin-
ciple, serial number, DTM ID, device revision

DEVICE_NAME

Device name

IS-SPARE_ELECTRONICS

Device name

DEVICE_VERSION_INFO

Hard- and software version for system, function and error

CALIBRATION_DATE

Day, month and year

FIRMWARE_VERSION_ASCII

Software version

HW_VERSION_ASCII

Hardware version

ADJUSTMENT_DATA

Min./max.-adjustment physical, percent and offset

FIRMWARE_VERSION_MAIN

Software versions major, minor, revision and build

PHYSICAL_VALUES

Distance, distance unit, distance status, level and status

DEVICE_UNITS

Distance and temperature units of the instrument

APPLICATION_CONFIG

Medium type, media, application type, vessel bottom, vessel
height

LINEARIZATION_TYPE_SEL

Type of linearization

SIMULATION_PHYSCAL

INTEGRATION_DATA

Physical offset and integration time

DEVICE_CONFIG_PULS_
RADAR

Electronics variant, probe type, max. measuring range, anten-
na extension length, adjustment propagation antenna extension
Iprapproval configuration
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FF desciptor

Description

Unit

ADJUSTMENT_LIMITS_MIN

Min. range min.-/max.- values physical, percent, offset

ADJUSTMENT_LIMITS_MAX

Max. range min.-/max.- values physical, percent, offset

%

FALSE_SIGNAL_COMMAND

%

FALSE_SIGNAL_CMD_
CREATE_EXTEND

FALSE_SIGNAL_CMD_DE-
LET_REGION

FALSE_SIGNAL_CMD_STATE

Busy, last command, errorcode

FALSE_SIGNAL_CMD_CON-
FIGURATION1

Amplitude safety of the 0 % curve, safety of the false signal sup-
pression, position of the 0 % and 100 % curve in near and far
range

FALSE_SIGNAL_CMD_CON-
FIGURATION2

Gradient of the manual sectors, safety at the end of false echo
memory and depending on the import range gating out the fal-
se signals

ECP_CURVE_AVARAGING_
CONFIG

Averaging factor on increasing and decreasing amplitude

LEVEL_ECHO_MEASURE-
MENT

Function measured value filter

ECHO_CURVE_STATUS

PACKET_COUNT

GU_ID_END

ECHO_CURVE_READ

Echo curve data

ECHO_EVALUATOR

Echo parameters, first large echo, amplitude threshold first lar-
ge echo

ECHO_DECIDER

Echo selection criteria, fault signal on loss of echo, delay on
fault signal on loss of echo

DISPLAY_SETTINGS

Indication value, menu language, lightning

SIL_MODE

EDENVELOPE_CURVE_FIL-
TER

Parameters of envelope curve filter, activation of smooth raw
value curve

EDDETECTION_CURVE_FIL-
TER

Parameters of the detection filter, offset threshold value curve

EDECHO_COMBINATION

Parameters for echo combination, function combine echoes,
amplitude difference of combined echoes, position difference of
combined echoes

LIN_TABLE_A ... LIN_
TABLE_Q

32 couples of percentage and lin. percentage values

ELECTRONICS_INFORMA-
TION

Electronics version

APPLICATION_CONFIG_
SERVICE

Limitation measuring range begin, safety of measuring ran-
geend

LEVEL_ECHO_INFO

Level echo ID, amplitude, measurement safety

DEVICE_STATUS

Device status

FALSE_SIGNAL_LIMITS

False signal distance min./max.

VEGAPULS 63 * Foundation Fieldbus
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FF desciptor

Description

Unit

USER_PEAK_ELEC_TEMP

Min.-/max.- values of electronics temperature, date

USER_MIN_MAX_PHYSI-
CAL_VALUE

Min.-/max.- distance values, date

RESET_PEAK_PHYSICAL _
VALUE

RESET_LINEARIZATION_
CURVE

DEVICE_STATUS_ASCII

Device status

ECHO_CURVE_PLICSCOM_
REQUEST

Parameters as curve selection and resolution

ECHO_CURVE_PLICSCOM_
LIMITS

Parameters as start and end

APPROVAL_WHG

Sensor acc. to WHG

DEVICE_STATE_CONFIG

Function check, maintenance required, out of specification

ELECTRONIC_TEMPERA-
TURE

Electronics temperature

RESET_PEAK_ELECTRO-
NIC_TEMP

FOCUS_RANGE_CONFIG

Width focusing range, time for opening the focusing range, min.
measurement reliability in and outside the focusing range

NOISE_DETECTION_INFO

Increase of the system noise

NOISE_DETECTION_CON-
FIG

System noise treatment

ECHO_MEM_SAVE_CUR-
VE_TYPE

ECHO_MEM_STATE

Busy, curve type, error code

11.3 MaBe

Die folgenden MaBzeichnungen stellen nur einen Ausschnitt der moglichen Ausfihrungen dar.
Detaillierte MaBzeichnungen kénnen auf www.vega.com/downloads und "Zeichnungen" herunter-

geladen werden.
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Kunststoffgehause
~ 69 mm ~84mm
(2.72" L
279 mm (8317 279 mm
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Abb. 37: Gehduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP67 (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul vergréBert
sich die Gehdusehéhe um 9 mm/0.35 in)

1 Kunststoff-Einkammer
2  Kunststoff-Zweikammer

Aluminiumgehéuse

~116 mm ~87 mm
(457" (3.43")
286 mm 286 mm
(3.39") (3.39")
M16x1,5 |
|
E|l~ |
£ | €|~
©o|® ! HRY
o | EE
M20x1,5/ ° L[
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M20x1,5/
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Abb. 38: Gehéduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP68 (0,2 bar), (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul
vergroBert sich die Gehdusehéhe um 18 mm/0.71 in)

1 Aluminium-Einkammer
2 Aluminium-Zweikammer
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Aluminiumgehéause in Schutzart IP66/IP68, 1 bar

~ 150 mm
(5.91")
2 86 mm
(3.39")

E =
fe
o3
I=IN2

)

M20x1,5® M20x1,5

Abb. 39: Gehduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP68 (1 bar), (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul
vergréBert sich die Gehdusehéhe um 18 mm/0.71 in)

1 Aluminium-Einkammer

Edelstahlgehéduse

~59mm ~69mm ~87 mm
(2.72") (3.43")
280 mm 279 mm
(3.15") (3.11")

ﬂ“l W M16x1,5

117 mm
(4.61")
120 mm
(4.72")

112 mm
(4417

M20x1,5/ :‘ ° L
% NPT

M20x1,5/ M20x1,5/

Y2 NPT ® @ 15 NPT @

Abb. 40: Gehduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP68 (0,2 bar), (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul
vergroBert sich die Gehdusehéhe um 18 mm/0.71 in)

1 Edelstahl-Einkammer (elektropoliert)
2  Edelstahl-Einkammer (Feinguss)
3  Edelstahl-Zweikammer (Feinguss)

Edelstahlgehduse in Schutzart IP66/IP68, 1 bar

~ 150 mm (5.91%) =103 mm ~ 105 mm (4.13")
(4.06") I 77 mm lo 84 mm
284 mm (3.31") @03 @31)
WW M16X1'5

2
n  — =
3 3 g
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Abb. 41: Gehduseausfiihrungen in Schutzart IP66/IP68 (1 bar), (mit eingebautem Anzeige- und Bedienmodul
vergroBert sich die Gehdusehéhe um 18 mm/0.71 in)

1 Edelstahl-Einkammer (Feinguss)
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VEGAPULS 63, Flanschausfiihrung
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Abb. 42: VEGAPULS 63, Flanschausfiihrung

1 DN 50, DN 65, 2", 212"
2 abDN &0, 3"

3  Bei Edelstahigehdusen und Aluminium-Zweikammergehdusen betrdgt dieses Ma3 98 mm (3.86")
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VEGAPULS 63, Flanschausfiihrung, Tieftemperatur

®
®

202 mm (7.95")
202 mm (7.95")

4 mm/8mm
(0.16"/0.32")
4 mm/8mm
(0.16"/0.32")

£~
0 44 mm kg £~
(1737 3 oS 275 mm £ 3
(2.95") a2 d
o

Abb. 43: VEGAPULS 63, Flanschausfiihrung, Tieftemperatur

1 DN50, DN 65, 2", 212"
2 abDN 8o, 3"
3  Bei Edelstahigehdusen und Aluminium-Zweikammergehédusen betrdgt dieses Ma3 198 mm (7.80")
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VEGAPULS 63, Hygieneanschluss 1
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Abb. 44: VEGAPULS 63, Hygieneanschluss 1

NeumoBiocontrol

Tuchenhagen Varivent DN 25

Hygieneanschluss LA

Hygieneanschluss LB

Bei Edelstahlgehdusen und Aluminium-Zweikammergehéusen ist dieses Maf3 4 mm (0.157") kleiner

N WN =
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VEGAPULS 63, Hygieneanschluss 2

@ ®_ @
ElR ©
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Clamp-Stutzen

clamp-socket

DIN32676/ w El~
1SO2852 w By
DN50/2" 264 e

DN50/25" | 8775
DN 65/3" 291

DN80/35" | 2106
DN 100/4" 2119

Abb. 45: VEGAPULS 63, Hygieneanschluss 2

1 Clamp 2" (0 64 mm), 2¥2" (0 77,5 mm), 3" (6 91 mm), (DIN 32676, ISO 2852)
2  Clamp 3%" (o 106 mm), 4" (o 119 mm), (DIN 32676, ISO 2852)
3  Bei Edelstahigehdusen und Aluminium-Zweikammergehéusen ist dieses Mal3 4 mm (0.157") kleiner
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VEGAPULS 63, Hygieneanschluss 3
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Abb. 46: VEGAPULS 63, Hygieneanschluss 3

Rohrverschraubung DN 50, 2" (DIN 11851)

Rohrverschraubung DN 80, 3" (DIN 11851)

Rohrverschraubung DN 50 (DIN 11864-2)

Rohrverschraubung DN 80 (DIN 11864-2)

Bei Edelstahlgehdusen und Aluminium-Zweikammergehédusen ist dieses Maf3 4 mm (0.157") kleiner

N WN =
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VEGAPULS 63, Hygieneanschluss 4
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Abb. 47: VEGAPULS 63, Hygieneanschluss 4

AW =

SMS DN 51
SMS DN 76
DRD

Bei Edelstahlgehdusen und Aluminium-Zweikammergehdusen ist dieses Maf3 4 mm (0.157") kleiner
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11.4 Gewerbliche Schutzrechte

VEGA product lines are global protected by industrial property rights. Further information see
Www.vega.com.

VEGA Produktfamilien sind weltweit geschutzt durch gewerbliche Schutzrechte.

Né&here Informationen unter www.vega.com.

Les lignes de produits VEGA sont globalement protégées par des droits de propriété intellectuel-
le. Pour plus d'informations, on pourra se référer au site www.vega.com.

VEGA lineas de productos estan protegidas por los derechos en el campo de la propiedad indus-
trial. Para mayor informacion revise la pagina web www.vega.com.

TnHnm npoaykummn dmpmbl BEIA 3awymiaotcst no Bcemy MUpy nNpaBamMu Ha MHTENMEKTyanbHyo
COBCTBEHHOCTb. [JanbHelLwyo nHOopMaLMio CMOTPUTE HA canTe www.vega.com.

VEGARFIF RE S IREH MR~ HURF
B —H{E BES N M <www.vega.com,

11.5 Warenzeichen

Alle verwendeten Marken sowie Handels- und Firmennamen sind Eigentum ihrer rechtmagigen
Eigentimer/Urheber.
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