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1 Bu belge hakkinda

1.1 Fonksiyon

Bu kullanim kilavuzu size cihazin montaji, baglantisi ve devreye alimi
icin gereken bilgilerinin yani sira bakim, ariza giderme, parcalarin
yenisiyle degistiriimesi ve kullanicinin gavenligi ile ilgili dnemli bilgileri
icerir. Bu nedenle devreye almadan énce bunlari okuyun ve Grinin
ayrilmaz bir pargasi olarak herkesin erigebilecegi sekilde cihazin
yaninda muhafaza edin.

1.2 Hedef grup

Bu kullanim kilavuzu egitimini almig uzman personel igin hazirlan-
mistir. Bu kilavuzunun igerigi uzman personelin erisimine daima agik
olmali ve igerik kesinlikle uygulanmalidir.

1.3 Kullanilan semboller

Belge No.

Bu kilavuzun bag sayfasindaki bu sembol belge numarasini verir.
Belge numarasini www.vega.com sayfasina girerek belgelerinizi
indirmeyi basarabilirsiniz.

Bilgi, Uyari, ipucu: Bu sembol yardimci ek bilgileri ve basarili bir is
icin gereken ipuglarini karakterize etmektedir.

Uyari: Bu sembol arizalarin, hatali fonksiyonlarin, cihaz veya tesis ha-
sarlarinin engellenmesi i¢in kullanilan uyarilar karakterize etmektedir.

Dikkat: Bu sembolle karakterize edilen bilgilere uyulmadigi takdirde
insanlar zarar gérebilirler.

Uyari: Bu sembolle karakterize edilen bilgilere uyulmadigi takdirde
insanlar ciddi veya 6lumle sonuclanabilecek bir zarar gérebilirler.

Tehlike: Bu sembolle karakterize edilen bilgilere uyuimamasi in-
sanlarin ciddi veya 6limle sonuglanacak bir zarar gérmesine neden
olacaktir.

Ex uygulamalar

Bu sembol, Ex uygulamalar i¢in yapilan 6zel agiklamalari géstermek-
tedir.

Liste

Ondeki nokta bir siraya uyulmasi mecbur olmayan bir listeyi belirtmek-
tedir.

islem sirasi
Ondeki sayilar sirayla izlenecek islem adimlarini géstermektedir.

Bertaraf etme
Bu sembol, bertaraf edilmesine iliskin 6zel agiklamalari gosterir.
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2 Kendi emniyetiniz i¢in

2 Kendi emniyetiniz icin

2.1 Yetkili personel

Bu dokiimantasyonda belirtilen tlim islemler sadece egitimli ve yetki
verilmis uzman personel tarafindan yapilabilir.

Cihaz ile ¢alisan kisinin gerekli sahsi korunma donanimini giymesi
zorunludur.

2.2 Amaca uygun kullanim

VEGABAR 86 arabirim cihazi olarak elektronik bir fark basing él¢imu-
niin bir pargasidr.

Kullanim alanina iliskin detayli bilgiler icin "Urtin tanimi" b8limiine
bakin.

Cihazin isletim glvenligi sadece kullanma kilavuzunda ve muhtemel
tamamlayici kilavuzlarda belirtilen bilgilere ve amaca uygun kullanma
halinde mimkundur.

2.3 Yanhs kullanma uyarisi

Amaca veya 6ngoriilen sekle uygun olmayan kullanma halinde (6rn.
yanlis montaj veya ayar nedeniyle haznenin tagsmasi) bu trln, siste-
min pargalarinda hasarlar olusmasi gibi kullanima 6zgu tehlikelere yol
acabilir. Bunun sonucunda nesneler, kisiler ve ¢cevre zarar gorebilir.
Ayrica bu durumdan dolayi cihazin guvenlik ézellikleri yavaslayabilir.

2.4 Genel giivenlik uyarilan

Cihaz, standart yonetmeliklere ve yonergelere uyuldugunda tek-
nolojinin en son seviyesine uygundur. Cihaz, sadece teknik agidan
kusursuz ve isletim glvenligi mevcut durumda isletilebilir. Kullanici
sirket, cihazin arizasiz bir sekilde isletiminden sorumludur. Cihazin
arizalanmasina yol acabilecek agresif veya korozif Grtin ortamlarinda
kullanimda, kullanici sirketin uygun énlemleri alarak cihazin dogru
calisacagindan emin olmasi gerekmektedir.

Bu kullanma kilavuzunda belirtilen gtivenlik agiklamalarina, yerel ku-
rulum standartlarina ve gecerli gtivenlik kurallari ile kazadan kacinma
kurallarina uyulmaldir.

Kullanma kilavuzunda belirtilen islemleri asan mudahaleler giivenlik
ve garanti ile ilgili sebeplerden dolayi sadece bizim tarafimizdan
yetkilendirilmis personel tarafindan yapilabilir. Cihazin yapisini degis-
tirmek veya iceriginde degisiklik yapmak kesinlikle yasaktir. Glvenlik
nedeniyle sadece bizim belirttigimiz aksesuarlar kullanilabilir.

Tehlikeleri 6nlemek igin, cihazin tGzerindeki glvenlik isaretlerine ve
aciklamalarina uyulmasi gerekir.

2.5 Uygunlugu

Cihaz, s6z konusu Ulkeye 6zgu direktiflerin veya teknik dizenleme-
lerin yasal gerekliliklerini yerine getirmektedir. Cihazin uygunlugunu,
bunu belirten bir etiketlendirme ile onaylariz.

ilgili uygunluk beyanlarini web sitemizde bulabilirsiniz.
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2 Kendi emniyetiniz icin

2.6 IEC 61508 geregince SIL yeterligi

Elektronik bir sistemin Safety-Integrity-Level (SIL) guvenlik-batunlik
seviyesi, entegre glivenlik fonksiyonlarinin gtivenirliginin degerlendiril-
mesinde kullanilir.

Guvenlik gereksinimlerinin tam olarak belirlenebilmesi icin IEC 61508
guvenlik normuna goére SIL, kademelere ayriimistir. Ayrintili bilgiyi kul-
lanim kilavuzunun "Islevsel Glivenlik (SIL)" boélimunde bulabilirsiniz

Cihaz IEC 61508'in standartlarina uymaktadir: 2010 (2. baski). Tek ka-
nalll kullanimda SIL2'ye kadar yeterlik kazanmistir. HFT 1'li cok kanalh
mimaride cihaz homojen olarak, fazladan SIL3'e kadar kullanilabilir.

2.7 NAMUR tavsiyeleri

Cihaz, arabirim cihazi olarak elektronik bir fark basing élgimiinun bir
parcasidir. ligili anabirim cihazinin NAMUR tavsiyelerinin gereklerini
yerine getirir.

2.8 Cevreile ilgili uyarilar

Dogal yasam ortaminin korunmasi en énemli gérevlerden biridir. Bu
nedenle, isletmelere yoénelik cevre korumasini strekli dizeltmeyi
hedefleyen bir gcevre ydnetim sistemini uygulamaya koyduk. Cevre
yonetim sistemi DIN EN I1SO 14001 sertifikalidir.

Bu kurallara uymamiza yardimci olun ve bu kullanim kilavuzundaki
cevre acgiklamalarina dikkat edin:

e Bolum "Ambalaj, nakliye ve depolama"

e Bolum "Atiklarin imhasi"
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3 Uriin tanimi

Teslimat kapsami

Model etiketi

Belgeler ve yazilim

RFID etiketi

3 Uriin tanimi

3.1 Yapisi
Teslimat kapsamina sunlar dahildir:

e Basing konvertdrii VEGABAR 86 - arabirim cihazi
e |mal edilen baglanti kablosu, ¢ézik konumda digli kablo baglantisi

Teslimat kapsamindaki diger bilesenler:

e Dokiimantasyon
— Minik kullanim kilavuzu VEGABAR 86
— Safety Manual (SIL)
— Cihaz parametreleri dokiimantasyonu (standart degerler)
— Siparise iliskin cihaz parametrelerinin dékumantasyonu (stan-
dart degerlerden sapma)
— Basing transdiktéru igin sertifika
— Opsiyonel cihaz donanimlarinin kilavuzlari
- Exigin 6zel "Guivenlik Uyarilar" (Ex modellerinde)
— Gerekmesi halinde baska belgeler

Bilgi:
Bu kullanim kilavuzunda opsiyonel cihaz ézellikleri de tanimlanmakta-
dir. Teslimat kapsaminin icerigi verilen siparisin icerigine baghdir.

Model etiketi cihazin tanimlamasi ve kullanimi icin en énemli bilgileri
icermektedir:

e Cihaz tipi

Onaylar hakkinda bilgiler

Konfiglirasyon hakkinda bilgileri

Teknik 6zellikler

Cihazin seri numarasi

Cihaz tanimlama QR kodu

Bluetooth girisi (opsiyonel) i¢in sayisal kod

Uretici bilgileri

Cihaziniza ait siparis bilgilerini, belgeleri veya yazilimi bulabilmek igin
su olanaklar mevcuttur:

e "www.vega.com" adresine gidin ve arama alanina cihazinizin seri
numarasini girin.

o Model etiketinin tizerindeki QR kodunu okutun.

e VEGA Tools uygulamasini a¢in ve "Dokiimantasyon" altinda
bulacaginiz seri numarasini girin.

istege bagl olarak, patiamaya karsi korumaya iliskin giivenlik tali-
matlarini iceren bir RFID etiketi teslimat kapsaminda bulunur. Bunun
icinde sabitlemek icin bir tel ve kapatmak igin de bir conta vardir.

RFID etiketinin iki varyanti vardir:

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor
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3 Uriin tanimi

Uygulama alani

Olgiim ortamlari

Elektronik fark basing

Yazmaya karsi kilitli RFID etiketi Yazilabilen RFID etiketi

© DDCC-RFID logosundan taninabilir | ® NFC logosundan taninabilir

® |[EC 61406, DIN Spec 91406 @ Olciim yerinin etiketine gére tanim-
(Syntax: sn.vega.com/12345678) lanmigtir
standardina uygun olarak tanimlama
baglantisi ile tanimlanmigtir

3.2 Calisma sekli

VEGABAR 86, kuyularda, havzalarda ve ac¢ik kaplarda dolum élgimu
yapmada kullanilan asma bir basing transduktéradir. Farkl kablo ve
boru modelleri sayesinde olusan esneklik cihazin birgcok uygulamada
kullaniimasina olanak saglar.

Olgtim ortamlari sivilardir.

Cihaz modeline ve 6lciim igin kullanilan alete bagh olarak élgimun ya-
pildigr ortamlarda viskoz veya abrazif icerik maddeleri olabilmektedir.

VEGABAR 86 arabirim sensort, elektronik fark basing élctimi icin
VEGABAR 80 Serisinden bir sensér ile kombin edilir.

@ @

L

Res. 1: Bir 6rnek: Ayirma katmani élglimdi icin elektronik fark basing

1 VEGABAR 86
2 VEGABAR 86 - Arabirim Cihazi

VEGABAR 86 * Elektronik fark basing i¢in arabirim sensoér
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3 Uriin tanimi

Elektronik fark basing

Sensorler blendajli bir dort telli kablo izerinden birbirlerine baglanir.
Arabirim sensérinin 6lcim degeri okunur ve hesaplanir. Elektrik
beslemesi ve parametreleme, anabirim cihazi lizerinden yapilir.

Bilgi:
"Karbon telafili bagil basing" ve "iki hiicreli gévde" sensér modelleri bir
arabirim cihazina baglanmaya uygun degildir.

Daha genis bilgiyi bu kullanim kilavuzunun "Anabirim - arabirim kom-
binasyonu" bélimuinde bulabilirsiniz.

VEGABAR 86 arabirim cihazi, ayni cihaz serisinden uygun bir sensor
ile kullanilarak elektronik bir fark basing 6l¢iim cihazi olarak kombi-
ne edilir. Fark basing élcum cihazi bir anabirim cihazindan ve bir de
arabirim cihazindan olusur.

Bilgi:
"Karbon telafili bagil basing" ve "iki hticreli gévde" sensér modelleri bir
arabirim cihazina baglanmaya uygun degildir.

@

Res. 2: Basing bindirmeli haznede seviye élgtimii igin elektronik fark basing
ornegi

1 VEGABAR 86

2 VEGABAR 86, Arabirim Cihazi

Sensorler blendajli bir dért telli kablo tizerinden birbirlerine baglanir.
Arabirim sensérinin 6lcim degeri okunur ve hesaplanir. Elektrik
beslemesi ve parametreleme, anabirim cihazi tizerinden yapilir.

Daha genis bilgiyi bu kullanim kilavuzunun "Anabirim - arabirim kom-
binasyonu" bélimuinde bulabilirsiniz.

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor 9



3 Uriin tanimi

Olgiim sistemi

Olgiim sistemi - Is

Basing tiirleri

Sizdirmazlik konsepti

Ambalaj

Sensor 6gesi, dayanikli bir seramik zari olan CERTEC® 6l¢um hic-
residir. Proses basinci seramik zari yénlendirerek 6l¢cim hiicresinde
kapasite degisimi olusmasini saglar. Bu, elektriksel bir sinyale dénus-
taralir ve gikis sinyali Gzerinden élgiim degeri olarak bildirilir.

Olglim hiicresi iki farkli modiil boyutunda kullaniimaktadir:

e ¢ 32 mm'lik 6lgiim degeri algilayicisinda CERTEC® (g 28 mm)
e ¢ 22 mm'lik 6lcim degeri algilayicisinda Mini CERTEC®
(17,5 mm)

CERTEC® seramik membraninda veya mini CERTEC® 6lgim hiicre-
sinin seramik temel gévdesinde bulunan bir 1si sensérl aktlel proses
1sisini olger. Isi de@eri suradan bildirilir:

e (Gosterge ve ayar modulu

Proses isisindaki agin yikselmeler derhal @ 28 mm 6l¢iim hiicresin-
den 6lculir. Olgulen degerler seramik temel gévdede yapilan bagka
bir 1s1 6lgimuyle karsilastirilir.

Akilli sensér elektrigi, 6lgiim gevrimleri sayesinde kisa slre iginde nor-
malde kaginilmaz olan él¢giim sapmalarini termik sokla telafi ederek
dengeler. Termik sok, ayarlanan séniimlemeye gére cikis sinyalinde
yalnizca ¢ok az ve kisa sireli degisikliklige sebep olur.

Goreceli basing: Olciim hiicresi atmosfere agiktir. Ortam basinc,
Slctim hiicresinde élgulir ve dengelenir. Bdylece 6lguim degerine etki
etmez.

Mutlak basing: Olciim hiicresi vakumludur ve kapsiillenmistir. Ortam
basinci dengelenmez ve bu nedenle dlciim degerine etki eder.

Asagida seramik 6lcim hicresinin élgim degeri kaydedici ile sizdir-
mazlik konseptine entegrasyonu goésterilmektedir.

@

2
@, €)
®

Res. 3: Seramik élgtim hticresinin ikili contayla yiizey seviyesinde yerlestirilmesi
Gévde Olciim degeri kaydedici

Olgim hicresi

Olgiim htcresinin yan contasi

Olgiim hiicresi igin ek olarak, én tarafta bulunan conta

Zar

AN WN =

3.3 Ambalaj, nakliye ve depolama

Cihaziniz kullanilacag yere nakliyesi igin bir ambalajla korunmustur.
Bu kapsamda, standart nakliye kazalari ISO 4180'e uygun bir kontrol-
le glivence altina alinmigtir.

10
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3 Uriin tanimi

Nakliye

Nakliye kontrolleri

Depolama

Depolama ve transport
Isisl

Kaldirmak ve Tasimak

Koruyucu kapak

Flanglar

Kaynak destegi, disli ve
hijyen adaptori

Cihaz ambalajlar kartondandir, bunlar ¢evre dostudur ve yeniden
kullanilabilirler. Ozel modellerde ilaveten PE kdpiik veya PE folyo
kullanilir. Ambalaj atigini 6zel yeniden dénlisum isletmeleri vasitasiyla
imha edin.

Nakliye, nakliye ambalajinda belirtilen agiklamalar g6z éninde bu-
lundurularak yapiimalidir. Bunlara uymama, cihazin hasar gérmesine
neden olabilir.

Teslim alinan malin, teslim alindiginda eksiksiz oldugu ve nakliye ha-
sarinin olup olmadigi hemen kontrol edilmelidir. Tespit edilen nakliye
hasarlari veya géze batmayan eksiklikler uygun sekilde ele alinmalidir.

Ambalajlanmig parcalar montaja kadar kapali ve ambalaj disina
koyulmus kurulum ve depolama isaretleri dikkate alinarak muhafaza
edilmelidir.

Ambalajlanmig parcalar, baska tirl( belirtimemisse sadece asagdida
belirtilen sekilde depolanmalidir:

o Acik havada muhafaza etmeyin

Kuru ve tozsuz bir yerde muhafaza edin
Agresif ortamlara maruz birakmayin
Gunes isinlarindan koruyun

Mekanik titresimlerden kaginin

Depo ve nakliye sicakhigi konusunda "Teknik veriler - Cevre kosul-
lar" bélimune bakin.
e Bagdilnem % 20 ... 85

Agirliklart 18 kg (39.68 Ibs)'nun Uzerinde olan cihazlarda kaldirmak ve
tasimak igin bu isler icin uygun ve onayl araglar kullaniimaldir.

3.4 Aksesuar

Burada belirtilen aksesuarlara iligkin kullanim kilavuzlarini web sitemi-
zin indirilebilecek dosyalar bélimunde bulabilirsiniz.

Koruyucu kapak sensér gdvdesini kirlenmeye ve glines isinlari tarafin-
dan siddetli Isinmaya karsi korur.

Digli flanglarin farkli modeller igin su standartlari mevcuttur: DIN 2501,
EN 1092-1, BS 10, ASME B 16.5, JIS B 2210-1984, GOST 12821-80.

Kaynak destekleri cihazin prosese baglantisini saglar.

Vidali adaptérler ve hijyen adaptorleri, standart vidal baglantisi
olan cihazlarin, proses hijyen baglantilarina, kolayca baglanmasini
saglarlar.

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor 11



4 Monte edilmesi

Proses kosullari

Neme kargi koruma

Vidalama

Titresimler

JAN

4 Monte edilmesi

4.1 Genel talimatlar

Uyari:

Cihaz guvenlik nedeniyle sadece onaylanan proses kosullarinda
caligtinlabilmektedir. Bunun hakkindaki verileri kullanim kilavuzunun
"Teknik Veriler" bélimunden ya da model etiketinden okuyabilirsiniz.

Bu nedenle montajdan 6nce proseste yer alan tum cihaz pargalarinin,
s6z konusu olabilecek proses kosullarina uygun oldugundan emin
olun.

Bu parcalar arasinda sunlar sayilabilir:

e Olglime etkin yanit veren parca
e Proses baglantisi
e Proses i¢in yalitimlama

Proses kosullari arasinda sunlar sayilabilir:

Proses basinci

Proses sicakhigi

Malzemelerin kimyasal 6zellikleri
Abrazyon (cizilme) ve mekanik 6zellikler

Cihazinizi, nemlenmeye karsi, su 6nlemleri alarak koruyun:

e Uygun bir baglanti kablosu kullaniniz (Gui¢ kaynagina baglanmast"
bélimine bakiniz)

e Disli kablo baglantisini (konnektéri) sikistirin

e Disli kablo baglantisinin veya konnektériin 6niindeki baglanti
kablosunu arkaya gecirin

Bu, 6zellikle acik alanlarda, iginde (6rn. temizlik islemleri sonucu)
nem olma ihtimali olan kapali alanlarda veya sogutulmus ve isitiimis
haznelere montaj igin gecerlidir.

Uyari:

Kurulum sirasinda cihazin icinin kesinlikle nemlenmemesini ve icine
kir girmemesini saglayiniz.

Cihaz koruma tiirine uygunluk i¢in kullanim sirasinda gévde kapagi-
nin kapall ve gerekirse surgulenmis olmasina dikkat edin.

Disli baglantili olan cihazlar, uygun bir vida anahtari ile proses baglan-
tisinin altigen vidasina vidalanir.

Anahtar agzi bkz. Bolim "Ebatlar".

ikaz:

Govde veya elektrik baglantisi vidalamak icin kullanilamaz! Vidayi
sikistirmak bazi modellerde cihazin rotasyon mekanizmasina zarar
verebilir.

Cihazda, érnegin titresimler dolayisiyla, yanal kuvvetler olusmasini
engelleyin. Bu nedenle cihazlar, plastikten G2 boyunda proses

12
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4 Monte edilmesi

izin verilen proses basin-
ci (MWP) - cihaz

izin verilen proses
basinci (MWP) - montaj
aksesuari

Sicaklik sinirlar

Transport ve montaj
koruyucu

baglantisi dislisi ile kullanim yerinde uygun bir 6lctim cihazi tutacagi
emniyete almaniz tavsiye edilir.

Cihazin kullanilacagi yerde kuvvetli vibrasyon bulunmasi halinde,
dis gévdesi olan cihaz modelleri kullaniimalidir. Bakiniz "Dig gévde
bolimu".

Onaylanan proses basinci araligi model etiketindeki "MWP" (Maxi-
mum Working Pressure) kisminda verilmektedir (bkz. "Yap/" bolimu*".
Bu veri, cihaz projesinin ¢zelligi ile ilgili olarak, modul olarak takilan
Slclim hicresinin 6lgim araligi proses baglantisinin onaylanan basing
araligindan daha ytksek oldugunda da kullaniimaktadir.

Bundan bagka, érnegin flanslarda, proses baglantisinin sicaklik deger
kaybi izin verilen proses basing araligini séz konusu standarta bagl
olarak sinirlayabilir.

Onaylanan proses basinci araligi, model etiketi Gzerinde verilmektedir.
Cihaz bu basinclarla sadece, kullanilan montaj aksesuari da bu de-
Jerleri karsiladigi takdirde ¢alistinlabilir. Bunu uygun flanslar, kaynak
destegi, clamp baglantilar durumunda germe halkalari ve contalari
kullanarak saglayabilirsiniz.

Daha yUksek proses sicakliklari genellikle daha yuksek cevre sicaklik-
larini ifade etmektedir. "Teknik veriler" bélimuinde elektronik gévde ve
baglanti kablolarinin gevresi icin belirtilen sicakliklarin Ust sinirlarinin
aslimamasina dikkat edin.

@

i
_

Res. 4: Sicaklik araliklar

1 Proses sicakligi
2 Ortam sicakligi

VEGABAR 86, 6l¢liim sondasina bagli olarak ya bir koruma basligi ya
da bir transport ve montaj koruyucu ile teslim edilir.

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor 13



4 Monte edilmesi

Filtre 6gesi - fonksiyon

A

1@

Res. 5: VEGABAR 86, Transport ve montaj koruyucu

1 Olgiim degeri algilayici
2 Transport ve montaj koruyucu

Bu koruyucuyu montajini yaptiktan sonra cihazi devreye almadan
6nce cikariniz.

Cok kirli olmayan 6l¢lim malzemelerinde, transport ve montaj koru-
yucusu igletim sirasinda carpmalara karsi koruyucu olarak cihazin
Gzerinde Kkalabilir.

4.2 Havalandirma ve basin¢ dengeleme
Elektronik gévdede bulunan filtre 6gesinin foksgyonlaru sunlardir:

e Elektronik gévdenin havalandiriimasi
e Atmosferik basing dengelemesi (géreli basing aralidr)

Dikkat:

Filtre 6gesi, zamansal gecikmeli basin¢ dengelemesi yaratir. Bu
yuzden, gévde kapaginin suratli agiimasi’kapatiimasi 6lcim degerle-
rinin yaklasik 5 s'lik bir stirede 15 mbar'a kadar farkliik géstermesine
neden olur.

Etkin bir havalandirma icin filtre 6gesinde hi¢bir zaman birikinti ve
yapismalar olmamalidir. Bu nedenle, filtrenin yatay montaji halinde
gbvdeyi filtre 6gesinin agagi dogru bakacagi sekilde cevirin. Bdylece
birikinti olusmasi énlenir.

Dikkat:
Filtre 6gesinin temizligini yaparken yuksek tazyik kullanmayiniz, ¢lin-
ki hasar gérebilir ve gévde nemlenebilir.

Bundan sonraki bélimlerde, filtre 6gesinin her bir cihaz modelindeki
yeri ve baglantisi anlatilacaktir.

14
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4 Monte edilmesi

Filtre 6gesi - pozisyon

Res. 6: Filtre 6Jesinin pozisyonu - Ex-olmayan ve Ex ia-model

Plastik, paslanmaz celik gévde (hassas dékiim)
Aliiminyum gévde

Paslanmaz celik gévde (elektrolizle parlatiimis)
Filtre 6gesi

AN =

Asagidaki cihazlarda filtre 6gesi yerine kér tapa bulunur:

o Koruma sinifi IP66 / IP68 (1 bar) - havalandirma baglantisi sabit
yapilmis kablodaki kapiler Uzerinden
e Mutlak basingli cihazlar

Second Line of Defense  Second Line of Defense cihazlarda (gaz gecirmez dar gegit) proses
cihazlar modulleri tamamen kapstullenmistir. Havalandirmaya gerek birakma-
yan bir mutlak basing élgim htcresi kullanilir.

Res. 7: Filtre 6Jesinin pozisyonu - sizdirmazlik aplikasyonu
1 Filtre égesi

Filtre 6gesi - pozisyon
IP69 modeli

Res. 8: Filtre 6gesinin pozisyonu - IP69 modeli
1 Filtre égesi

Mutlak basingh cihazlarda, filtre 6gesi yerine kor tapa bulunur.

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor 15




4 Monte edilmesi

Biiylik hazneler i¢in
ornek

Kiicuk hazneler i¢in
ornek

Olgiim degerlerinin
bildirimi

4.3 Anabirim - arabirim kombinasyonu

Temelde VEGABAR 80 serisi icindeki tim sensér kombinasyonlari
gegcerlidir. Bununla birlikte su 6n kosullarin saglanmasi gerekmektedir:

e Elektronik fark basinca uygun anabirim-arabirim kombinasyonu

e iki sensériin de basing tirii (kismi basing/kismi basing veya mutlak
basing/mutlak basing) ayni olmalidir

e Anabirim, daha yuksek olan basinci élger

o Olglim ydntemi asagidaki bdlimlerdeki ile ayni

Her bir sensériin 6lciim araligi 6lcim noktasina uyacak sekilde segilir.
Bu secimi yaparken 6nerilen azami turn down (oranlama) degeri dik-
kate alinmalidir. Bunun igin "Teknik veriler" bélumine bakiniz. Anabi-
rim ve arabirim cihazlarinin élctim araligi ayni olmak zorunda degildir.

Ol¢iim sonucu = anabirim él¢iim degeri (toplam basing) — arabi-
rim Ol¢iim degeri (statik basing)

Olglim gérevinin niteligine bagl olarak miinferit kombinasyonlar orta-
ya cikabilir. Asagidaki 6rneklere bakiniz:

Veriler
Olgum gorevi: Seviye 6lgimu
Dolum malzemesi: su

Hazne ylksekligi: 12 m, Druck =12 m x 1 Kg/m®x 9,81 m/s? =
1,18 bar

Biriken basing: 1 bar

Toplam basing: 1,18 bar + 1 bar = 2,18 bar
Cihaz sec¢imi

Ana birimin nominal él¢ctim araligi: 2,5 bar
Arabirimin nominal 6l¢im araligi: 1 bar
Turn down: 2,5 bar/1,18 bar=2,1 : 1
Veriler

Olglim gorevi: Seviye 6lgimu

Dolum malzemesi: su

Hazne ylksekligi: 250 mm, basin¢ = 0,25 m x 1 kg/m®x 9,81 m/s? =
0,025 bar

Biriken basing : 350 mbar = 0,35 bar

Toplam basing: 0,025 bar + 0,35 bar = 0,375 bar
Cihaz sec¢imi

Anabirimin nominal élguim aralgi: 0,4 bar
Arabirimin nominal él¢iim aralgi: 0,4 bar

Turn down: 0,4 bar /0,025 bar =16 : 1

Olglim sonucu (seviye, basing farki) ve arabirimin élgiim degeri (statik
veya biriken basing) sensér tarafindan bildirilir. Bildirim, cihaz mode-
line bagli olarak 4 ... 20 mA sinyali olarak ya da HART, Profibus PA
veya Foundation Fieldbus Uzerinden dijital olarak yapilir.

16
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Ol¢iim diizeni

Olciim diizeni

4 Monte edilmesi

[SIL|

Elektronik diferansiyel basing igin Safety Integrity Level (SIL) yeter-
ligine uygunluk icin, her iki cihazin da SIL yeterligine ulasmis olmasi
gerekir.

4.4 Fark basinci élciimii
Anabirim-arabirim kombinasyonu ile, seviye farki élcimu de yapilabilir.

Res. 9: Seviye farki 6lgtimiinde élgim yontemi

1 Anabirim Cihazi
2 Arabirim Cihazi
3 Tirmikl izgara

4.5 Ayirma katmani élciimii

Anabirim-arabirim kombinasyonu ile, ayirma katmani élgimu de

yapilabilir.

Olciimiin yapilabilmesi icin 6n sartlar sunlardir:

e Dolum seviyesi degisebilir 6zellikte olan hazne

e Sabit yogunlukta ortamlar

e Olgum noktalarinin arasinda surekli olarak ayirma katmaninin
olmasi

e Toplam dolum seviyesi her zaman Ust 6lgim noktasinin tizerinde
kalmalidir

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor 17



4 Monte edilmesi

Olgiim diizeni

@ @
0,8
1,0 -
i
~_

Res. 10: Ayirma katmani 6lgim(i alinacaginda kullanilacak dlgdim yéntemi, h =
Iki 6lgim noktasi arasindaki uzaklik

1 VEGABAR 86
2 VEGABAR 86 - Arabirim Cihazi

Ayirma katmani 6lcimi hem acik hem de kapali haznelerde yapilabilir.

4.6 Yogunluk dl¢ciimii

Anabirim-arabirim kombinasyonu ile, yogunluk 6l¢cimU de yapilabilir.

Olgiimiin yapilabilmesi icin 6n sartlar sunlardir:

e Dolum seviyesi degisebilir 6zellikte olan hazne

e Olabildigince ayrik olan 6l¢im noktalari

e Dolum seviyesi her zaman Ust 6l¢lim noktasinin (izerinde kalma-
hdir

18

VEGABAR 86 * Elektronik fark basing i¢in arabirim sensoér

€¢¥05¢-d1-8v081



48048-TR-250423

Ol¢iim diizeni

4 Monte edilmesi

—

Res. 11: Yogunluk él¢iimii alinacaginda kullanilacak 6lgtim yéntemi, h = Iki
Olelim noktasi arasindaki uzaklik

1 VEGABAR 86
2 VEGABAR 86 - Arabirim Cihazi

Sensér Slgtim araliginin uglari igin iki sensériin de uzunluk farki "h" en
az %10 olmaliysa da, %20 olmasi daha uygundur. Daha buyuk bir fark
yogunluk élciminin kesinlik derecesini arttirmaktadir.

Yogunlukta olabilecek kiiclik degisimlerin sadece 0lglilen diferansiyel
basinca etkisi olur. Uygun bir 6lguim araligi secilmesi gerekmektedir.

Yogunluk 6lcimi hem acik hem de kapali haznelerde yapilabilir.

4.7 Sizdirmazlk acisindan dengelenmis seviye
olctimi

Anabirim-arabirim kombinasyonu, atmosferik olarak agik tanklarda

yapilacak yogunluk dengelemeli seviye 6l¢ciimi icin uygundur

Olgiim diizeni icin asagidaki su uyarilara dikkat ediniz:

e Anabirim cihazini minimum seviye altina monte edin

e Arabirimi, anabirim Gzerinde bir yere monte edin

o Her iki sensér de doldurma akiminda ve bosaltmadan etkilenme-
yecek sekilde karistirma mekanizmasinin basing darbelerinden
korunacak gibi monte edin

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor 19



4 Monte edilmesi

=
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Res. 12: Yogunlugu dengelenmis seviye élgimUi diizeni, h = iki lglim noktasi
arasindaki mesafe

1 VEGABAR 86
2 VEGABAR 86 - Arabirim Cihazi

Sensdr élctim aralidinin uglar igin iki sensériin de uzunluk farki "h" en
az %10 olmaliysa da %20 olmasi daha uygundur. Daha buyUk bir fark
yogunluk kompanzasyonunun kesinlik derecesini arttirmaktadir.

Yogunlugu kompanze edilmis seviye 6lgimu belirlenen 1 kg/dm®
yogunlugunda baslar. Iki sensoér de ortilur értilmez bu deger hesap-
lanan yogunlukla degistirilir.

Yogunlugu kompanze edilen seviye 6lciimi sadece agik, lizerinde
basin¢ bulunmayan kaplarda mamkindur.

20

VEGABAR 86 * Elektronik fark basing i¢in arabirim sensoér

€¢¥05¢-d1-8v081



48048-TR-250423

4 Monte edilmesi

4.8 Dis gbvde
Yapisi

i
o

Res. 13: Diizen élgiim noktasi, dis gévde

Sensér

Baglanti kablosu Sensér, harici gévde
Dis gévde

Sinyal hatti

A=
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5 Besleme gerilimine baglanma

Giivenlik uyarilari

Gii¢c kaynagi

Baglanti kablosu

Kablo yalitimlama ve
topraklama

Kablo baglanti elemanlari

e

e

5 Besleme gerilimine baglanma

5.1 Baglantinin hazirlanmasi
ilk olarak su giivenlik agiklamalarini dikkate alin:

e FElektrik baglantisi sadece bu isin egitimini almig ve tesis isletmeci-
sinin yetki verdigi bir teknisyen tarafindan yapiimalidir.

e Asiri gerilim bekleniyorsa, asiri gerilime kargi koruma cihazlari
monte ediniz

ikaz:
Baglantiyi ve/veya baglantidan ¢ikarmayi yalnizca elektrik akimini
kestikten sonra yapabilirsiniz.

Glg beslemesini ve sinyal iletimini, anabirim cihazinin dért telli, blen-
dajl baglanti kablosu saglar.

Bu sinyal devresi i¢in verileri "Teknik veriler" béliminden bulabilirsi-
niz.

Cihaz, teslimat kapsaminda yer aln dort telli, blendajli bir kablo veya
isletmecinin sagladigi bununla esdeger bir kablo tzerinden baglanir.
Baglanti kablosu hakkindaki daha ayrintili bilgiler "Teknik veriler"
béliminde bulunabilir.

Kablo ¢apina uyan disli kablo baglantisi kullanarak disli kablo baglan-
tisinin (IP-koruma tiirGi) sizdirmazhgini saglayin.

Anabirim ve arabirim sensdrleri arasindaki kablonun blendajina iki
tarafli toprak gerilimi yapiimalidir. Bunun i¢in sensériin igindeki blendaj
dogrudan topraklama terminallerine baglanir. Gévdedeki dis toprakla-
ma terminali toprak gerilimi ile diistik empendansta baglanmalidir.

Metrik vida:

Disli kablo baglantilari metrik digli cihaz gévdelerine fabrikada vida-
lanmistir. Bunlar tagima sirasinda guvenlik temin etmek igin plastik
tipalarla kapatilmiglardir.

Uyari:
Bu tipalar elektrik baglantisindan ¢ikarin.

NPT vida:

Kendiliginden birlesme 6zelligine sahip NPT disli vidali cihaz gévde-
lerinde kablo baglantilari fabrikada vidalanamaz. Kablo giriglerinin
serbest agizlari bu yizden nakliye glivenligi saglanmasi amaciyla toza
karsi koruyucu kirmizi bagliklar ile kapatiimistir.

Uyari:

Bu koruyucu bagliklart makine devreye almadan énce onaylanmig
kablo baglantilariyla degistirin ya da bunlara uyan kér tapa ile agizla-
rini kapatin.

Plastik gévdede NPT kablo baglantisi ya da Conduit-Celik boru digliye
gres yagsiz olarak takiimaldir.

22
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5 Besleme gerilimine baglanma

Baglanti teknigi

Baglanti prosediirii

Tiim gévdeler igin maksimum sikma torku, bkz. Bélim "Teknik Ozel-
likler".

5.2 Bagla

Anabirim sensériine olan baglanti, gévdede bulunan yay baskili kle-
menslerle yapilir. Bunun igin teslimat kapsaminda bulunan kullanima
hazir haldeki kablolari kullaniniz. Hem sabit teller hem de ucunda kilif
bulunan esnek teller dogrudan terminal agzina takilmaldir.

Ug kiliflar olmayan esnek tellerde, Ustten, kii¢lk bir tornavida ile
terminale basin: Terminal agzi acilir. Tornavidayi tekrar biraktiginizda
terminaller yeniden kapanir.

Bilgi:
Terminal blok elektrige baglanabilir ve elektronik parcadan ayrilabilir.

Bunun igin terminal blogu kii¢lk bir tornavida ile kaldirin ve gekerek
alin. Tekrar baglarken oturma sesi duyulmalidir.

Maks. tel kesiti ile ilgili daha fazla bilgi i¢in "Teknik 6zellik - Elektrome-
kanik bilgiler " bélimiine bakin.

Su prosedur izleyin:
1. Govde kapaginin vidasini sokin
2. Digli kablo baglantisinin baglik somunu gevsetin ve tipalari gikarin

3. Baglanti kablosunun kilifini yakl. 10 cm (4 in) siyirn, tellerin ucun-
dan munferit yalitimi yakl. 1 cm (0.4 in) siyirin veya beraberinde
verilen baglanti kablosunu kullanin

4. Kabloyu kablo baglantisindan sensoériin igine itin

Res. 14: Baglanti prosediirii 5 ve 6

5. Damar uglarini baglanti planina uygun olarak klemenslere takiniz.

6. Terminaller icinde bulunan kablolarin iyi oturup oturmadigini test
etmek i¢in hafif¢e ¢ekin

7. Blendaji i¢ toprak terminaline baglayin, dis toprak terminalini voltaj
regllatéri ile baglayin
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5 Besleme gerilimine baglanma

Elektronik béime ve t@

lanti bélmesi

8. Kablo baglantisinin baglik somununu iyice sikistirin. Conta kablo-
yu tamamen sarmalidir

9. Anabirimdeki kablo gizlemeyi vidasini sékerek ¢ikartin, bunun
yerine beraberinde verilen disli kablo baglantisini vidalayin

10. Anabirimdeki kabloyu baglayin, bunun igin 3-8 arasi adimlara
bakiniz

11. Govde kapagini vidalayin
Elektrik baglantisi bu sekilde tamamlanir.

5.3 Bir hiicreli gévde
Ex olmayan, Ex ia ve Ex d ia modeli i¢in su sekil kullaniimaktadir.

connect to Primary

Res. 15: Baglanti plani VEGABAR 86 arabirim cihazi

1 Anabirim cihazina
2 Kablo blendajini baglamak igin topraklama terminali’

" Blendaji buradan baglayin, toprak terminalini distan gévdeye y6netmelige
uygun sekilde topraklayin. Iki terminal de galvanik olarak baglidir.

24
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5 Besleme gerilimine baglanma

5.4 Model IP68'de (25 bar) dis gévde
Genel bakis

Res. 16: IP68 modelinde (25 bar), Ex olmayan ve eksen yéniinde kablo ¢ikisin-
da, dig gévdeli VEGABAR 86

Elektrik icin elektronik ve

baglanti bélmesi

Res. 17: Elektronik bélme ve baglanti bélmesi

1 Elektronik modil

2 Glcg kaynagi icin digli kablo baglantisi

3 Baglanti kablosu igin digli kablo baglantisi élgiim algilayicisi
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5 Besleme gerilimine baglanma

Terminal bélmesi - Gévde
soketi

Elektronik bélme ve bag-
lanti bélmesi

Res. 18: Proses grubunun gévde soketinin igine baglantis

Sari

Beyaz

Kirmizi

Siyah

Blendaj

Basing esitleme kapileri

OO WN =

connect to Primary

Res. 19: Baglant plani VEGABAR 86 arabirim cihazi

1 Anabirim cihazina
2 Kablo blendajini baglamak igin topraklama terminali®)

# Blendajl buradan baglayin, toprak terminalini distan gévdeye yénetmelige
uygun sekilde topraklayin. Iki terminal de galvanik olarak baglidir.

26
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5 Besleme gerilimine baglanma

5.5 Baglanti 6rnegi

Elektronik fark basinci
baglatisi 6rnegi

Res. 20: Elektronik fark basinci baglatisi 6rnegi

Anabirim Cihazi

Arabirim Cihazi

Baglanti kablosu

Arabirim cihazinin akim beslemesi ve sinyal devresi

L NIVRLVEEY

Anabirim ve arabirim cihazlar arasindaki baglanti tablo uyarinca

gerceklesir:

Anabirim Cihazi Arabirim Cihazi
5 terminali 5 terminali

6 terminali 6 terminali

7 terminali 7 terminali

8 terminali 8 terminali
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6 islevsel giivenlik (SIL)

Arka plan

6 Islevsel giivenlik (SIL)

6.1 Hedef belirleme

Proses ve uretim sistemleri ya da makineler tehlikeli sekilde bozulduk-
larinda insanlara, ¢evreye ve sirket mulkiyetine zarar verebilir. Bu ari-
zalarin riski fabrika isletmesi tarafindan degerlendiriimeye alinmalidir.
Bundan bagimsiz olarak hata énleme, hatay1 tanima ve hatayi kontrol
altina alma gibi énlemlerle risk azaltimaldir.

Risk azaltma yoluyla tesis Tesis giivenliginin, gtvenlikle ilgili komponentlerin dogru ¢alismasiyla

givenligi

Standartlar ve glivenlik
kademeleri

Ozellikler ve kosullar

Guvenlik kilavuzu

ilgilenen koluna islevsel guivenlik denilmektedir. Bu tir glvenlik arag-
laryla ¢alisan sistemlerde (SIS) kullanilan komponentler bu nedenle
amaca uygun fonksiyonlarini (Glvenlik fonksiyonu) tanimlanmis,
yuksek degerde bir olasilikla yerine getirebilmelidir.

Bu tir komponentlerden beklenilen giivenlik gereksinimleri IEC 61508
ve 61511 Uluslararasi Standartlarinda belirlenmistir. Bu standart,
cihazlarin giivenliginin birbirleriyle ayni veya benzer sekilde deger-
lendirilmesi igin 6l¢t koyar ve tim dlinyada yasal giivenlige katkida
bulunur. istenilen risk azaltma énlemlerine bagh olarak giivenlik sinifi
dorde ayrilir (Riski en disuk olan SIL1'den, en ylksek risk kategorisini
gosteren SlL4'e kadar- SIL=Safety Integrity Level-)

6.2 SIL yeterligi

Guvenlik araclaryla ¢alisan sistemlerde kullanilan cihazlarin gelisti-
rilmelerinde hem sistematik hatalarin olmamasina hem de tesadufi
hatalarin taninmasina ve kontrol altina alinmasina dikkat edilir.

IEC 61508 (2. baski) geregince islevsel givenlik agisindan bakildigin-
da en 6nemli dzellikler ve gereksinimler sunlardir:

e Guvenlikle ilgili anahtarlama pargalarinin i¢ kontroli

e Yazihm gelistirmenin daha kapsamli standardizasyonu

e Hata durumunda guvenlikle ilgili ¢cikislarin tanimlanmig giivenli bir
konuma gegcisi

e Tanimlanmis glivenlik fonksiyonunun bozulma olasiliginin irdelen-
mesi

e Guvenli olmayan kullanim ortaminda glvenli parametreleme

o Tekrarli test

Parcalarin SIL yeterligi islevsel glivenlik hakkinda bir el kitabinda
(Safety Manual) agiklanmistir. Burada uygulayiciya ve planlayiciya
glvenlik araglariyla calisan sistemin planlanmasi ve kullaniimasi igin
guvenlikle ilgili gereken tum karakteristik veriler ve bilgiler anlatiimistir.
Bu belge SIL yeterlikli her cihazin yaninda verilmektedir, ayrica bu
belgeye internet sayfamizdaki arama secgenegi Gizerinden de ulasabi-
lirsiniz.

6.3 Uygulama alani

Cihaz, 6rnegin sivilarin proses basinci ve hidrostatik seviye 6l¢i-
mu icin glivenlik 6lciimu yapan sistemlerde (SIS) IEC 61508 ve

28

VEGABAR 86 * Elektronik fark basing i¢in arabirim sensoér

€¢¥05¢-d1-8v08%



48048-TR-250423

6 Islevsel giivenlik (SIL)

IEC 61511 uyarinca kullanilabilir. Safety Manual'de (Guvenlik kilavu-
zu) belirtilen hususlar dikkate aliniz.

Bunun igin asagidaki giris/cikislar kabul edilebilir:
e 4 ...20 mA akim gikisi

6.4 Parametrelemenin glivenlik konsepti

Kullanim ve parametrele- Givenlik fonksiyonunun parametrelenmesi icin su araglar kabul
me icin araclar edilebilir:

e Yerinde kullanim i¢in entegre gdsterge ve ayar birimi
e FDT/DTM standardi (PACTware) geregince bir kullanim yazilimi
kullanilacaginda cihaza uygun DTM

Uyari:

VEGABAR 86 cihazinin kullanimi igin gtincel bir DTM Collection
gerekmektedir. Glvenlikle ilgili parametrelerin degistiriimesi sadece
cihaza etkin olarak baglanilimissa mimk{ndur (Cevrim igi mod).

Giivenli parametreleme Guvenli olmayan kullanim ortaminda parametrelerken olasi hatalari
dnlemek icin parametre hatalarinin bulunmasini saglayan bir dogrula-
ma proseduru kullanilir. Bunun icin guvenlikle ilgili parametreler cihaza
kaydedildikten sonra dogrulanmis olmalidir. Ayrica, cihaz normal
kullanim modundayken istenmeyen ve yetkisi olmayan kisilerce para-
metrelerin degistiriimesine izin vermemektedir.

Guvenlikle ilgili paramet- Ayarlanan parametreler, yetkisiz kisilerin kullanimina karsi korunma-
reler lidir. Bu nedenle cihaz kilitli konumda teslim edilmektedir. Teslimat
sirasinda PIN'in konumu "0000"dir.

spesifik bir parametrelerle teslim edildiginde cihaza, temel ayardan
farklh degerlerde olan bir liste eklenir.

Guvenlikle ilgili tim parametreler degistirildiginde bunlar dogrulanmali
ve katar karsilastirmasi Gzerinden onaylanmis olmalidir.

Olciim noktasinin parametre ayarlan belgelenmelidir. Teslim konu-
mundaki guivenlikle ilgili tim parametrelerin bir listesini "Diger ayarlar -
Sifirama" segenegindeki "Gdsterge ve ayar mod(ilii ile devreye alma"
linkinden bulabilirsiniz. Bunun yani sira PACTware/DTM hakkinda gu-
venlikle ilgili parametrelerin bulundugu bir liste kaydedilip yazdirlabilir.

Cihazin kilidini a¢ Her parametre degisikligi yapilacaginda cihazin sifre (PIN) kullana-
rak aciimasi gerekmektedir (Bkz. Bélim "Parametreleme, devreye
alma - Cihazi kilittemek"). Cihazin kilidinin agilip agiimadigi DTM'deki
bir asma kilitli sembolden (duruma uygun olarak acik veya kapali
olmasiyla) gosterilir.

Teslim konumunda sifre "0000™dir.

Giivenli olmayan Ikaz: L . N
cihaz konumu Kullanim serbest birakiimigsa gtivenlik fonksiyonu guivensiz olarak

algilanir. Bu durum, parametreler prosedurlere uygun sekilde kapa-
tilincaya kadar surer. Glvenlik fonksiyonunun islevini dogru yerine
getirmesi igin gerekirse bagka énlemler alinmalidir.
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Parametreyi degistir

Parametre dogrula/Cihazi

kilitle

Tamamlanmamis
slirec

Cihaz sifirlama

A

A

Sonraki adimin dogrulanabilmesi igin kullanici tarafindan degistirilen
tim parametreler gegici olarak otomatikman kaydedilir.

Devreye alimdan sonra degistirilen parametreleri teyit edin (paramet-
relerin dogrulugunu onaylayin). Bunun igin 6nce cihazin sifresini girin.
Bununla kullanim otomatik olarak kilitlenir. Sonra her iki karakter dizi-
sini birbiriyle karsilastinn. Her iki karakter dizisinin de ayni oldugunu
onaylamaniz gerekir. Bu, karakterlerin dogru gosterilip gésteriimedigi-
ni kontrol igin gereklidir.

Sonra, cihazinizin seri numarasinin dogru sekilde verilip verilmedigini
teyit edin. Bu, cihaz iletisiminin dogru olup olmadigini kontrol eder.

Sonra, degistirilen ve her bir degisiklikte teyit edilmesi gereken tim
parametreler listelenmistir. Bu islemden sonra glivenlik fonksiyonu
yeniden dogru sekilde caligir.

ikaz:

Parametreleme (baglanti kopmasi veya cereyan kesintisi gibi neden-
lerle ) tanimlanan surecini bitiremediyse ve dogru sekilde bitiremiyor-
sa cihazin kilidi acilir ve cihaz, bu nedenle glvensiz bir konumdadir.

ikaz:

Temel ayar sifirlandiginda, gtvenlikle ilgili tim parametreler de fabrika
ayarina doéner. Bu ylzden sonradan guvenlikle ilgili tum parametreler
kontrol edilir ve/veya bunlarin ayarlari yeniden yapilir.
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Ana menii

Calisma seyri

7 Gosterge ve ayar modili ile devreye alma

7 Gosterge ve ayar modiilii ile devreye alma

7.1 Parametreleme

Ana menu asagida belirtilen fonksiyonlari iceren bes bélime ayrilmis-
tir:

Dizplay

Diagnostics

Additional adiustrents
Info

Devreye alma: Olgiim yerleri ismi, uygulama, birimler, konum diizelt-
me, seviye ayari ve sinyal ¢ikisi gibi 6zellikler

Ekran: Dil, élgiim degeri gdsterme ve aydinlatma ayarlari

Tani: Cihaz durumu, ibre, 6lgiim giivenligi, simulasyon hakkinda
bilgiler

Diger ayarlar: PIN, tarih/saat, sifirlama, kopyalama fonksiyonu

Bilgi: Cihaz adi, donanim ve yazilim versiyonu, kalibrasyon tarihi,
sensorun ozellikleri

Olglimiin optimum ayari icin "Devreye alma" ana meniisiindeki miinfe-
rit alt mendler pes pese segcilip dogru parametreler girilmelidir.

Su alt menu secenekleri mevcuttur:

Setup
easzurenant loop nars| [amping
Arplication Current output
Units i
Sensor mounting correction | | ————————m—mmmmm
Hvdjus'rneni ﬂeasuremeni loop name

Asagidaki igslemlerde "Devreye Alim" menusunde elektronik diferan-
siyel basing él¢iimu igin kullanilan menl segenekleri ayrintilariyla
aciklanmaktadir. Sectiginiz uygulamaya baglh olarak farkli islemler
gerekebilir.

Bilgi:

Hem "Devreye Alim" menusundeki diger menu secenekleri hem "Ek-
ran", "Tani", "Diger Ayarlar" ve "Bilgi" mendileri anabirim sensoriinin
kullanim kilavuzunda agiklanmaktadir.

Parametrelerde bir degisiklik yapildiginda, SIL yeterlikli cihazlarda her
zaman asagidaki gibi bir prosedir izlenmelidir:

e Cihazin kilidini a¢

e Parametreyi degistir

e Kullanimi kilitleyin ve degisen parametreleri teyit edin

Bu sekilde, degistirilen tiim parametrelerin bilingli olarak degistiriimis
olmasi temin edilir.

Cihazin kilidini a¢
Cihaz, kilitli konumda teslim edilmektedir.

Cihaz normal kullanim modundayken istenmeyen ve yetkisi olmayan
kisilerce parametrelerin degistiriimesine izin vermemektedir.

Her parametre degisikliginden sonra cihazin sifresini vermeniz gerek-
mektedir. Teslim konumunda sifre "0000"'dIr.
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FIN Adjustrent
E]D 00 Released
g 2999
L Usrify & Lock?

Parametreyi degistir
Buna iliskin agiklamayi s6z konusu parametrede bulabilirsiniz.

Kullanimi kilitleyin ve degisen parametreleri teyit edin
Buna iligkin aciklamayi "Devreye alim - Ayari bloke etme " parametre-
sinde bulabilirsiniz.

7.1.1 Devreye alma
Uygulama Bu menu se¢enegdinde elektronik fark basing igin arabirim sensérunu
etkinlestirin/etkisiz hale getirin ve uygulamayi secin.

VEGABAR 86 bir arabirim cihaziyla birlikte debi, fark basing, yogunluk
ve ayirma katmani élgumlerinde kullanilabilir. Fabrika ayari fark basing
OlcimUdur. Diger kullanimlarini bu mentde degistirebilirsiniz.

Birarabirim cihazi bagladiysaniz, bunu "Etkinlestir' ile onaylayin.
Uyari:

Elektronik fark basing élgimunde uygulamalarin gériintilenebilmesi
icin arabirim cihazinin etkinlestirilmesi gereklidir.

e

Setup Second Deviee for Fark basing elek.
el. differential prezzure izin badinli birin
Dizable Pasif konumda!
) ) -

Sensor mounting correction Uugulana

Adjustrent [Dolum sevivesi  [»]
Arplication Arplication
Wl el Density

Flow

Dif feren. press.

Density

Interface

-

ilgili tuslarla istenilen parametreleri girin, girdiginiz bilgileri [OK] ile
kaydedin ve [ESC] ve [->] ile sonraki meniye gegin.

Birimler Bu menu secenegdinde, "Min. ayar/sifir" ve "Maks. ayar/span" ve statik

basing icin birimleri belirleyin.

Setup Units [Onits of measurenent
Meazurerent loop nane
Application 4 |ITI |V|
3 ) Stat. pressure Tenperature unit
Sensor mounting correction 5
Flvdjusinem | C |v|

Dolum seviyesi, ylkseklik birimine bagl olarak ayarlanacaksa, daha
sonra seviyeleme ayarinda ayrica malzemenin yogunlugu da giriime-
lidir.

Ayrica "ibre Isi" menii seceneginde Isi birimi belirlenir.

ilgili tuslarla istenilen parametreleri girin, girdiginiz bilgileri [OK] ile
kaydedin ve [ESC] ve [->] ile sonraki meniye gegin.

Konum diizeltme Cihazin hangi sekilde monte edildigi 6zellikle diyafram contali
sistemlerde élgiim degerine etki edebilir (offset). Konum dlizeltmesi
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Parametrelemeye 6rnek

bu offset'i telafi eder. Bu telafi sirasinda, akttiel 6lcim degeri aktarilir.
Goreli basing 6lgum hicrelerinde ayrica manUel bir offset yapmak

muimkundar.

Anabirim-arabirim kombinasyonunda pozisyon diizeltme ayari i¢in
asagidaki olanaklar mevcuttur

e Her iki sensérun de otomatikman ayarlanmasi
e Anabirimin mantel diizeltimi (fark basinci)
e Arabirimin manuel dlzeltiimesi (statik basing)

"Yogunlugu dengelenmis seviye élgtimu" uygulamasi olan bir anabi-
rim-arabirim kombinasyonunda, pozisyon dlzeltim ayari i¢in ayrica
asagidaki su olanaklar mevcuttur

e Otomatik diizeltim anabirim (seviye)
e Anabirim icin manuel dizeltim (seviye)

Setup Differeh. press.
rient laop nare| easurerent loop nane Offset= 00000 bar
Arplication Arplication Fct. —-0.49432 bar

Units . . Units i Static pressure
Sensor nounting correction Position correction pressurel  |offset=  0.0000 bar
Hvdjus’rneni onsiﬁon correction lewel Act. 0.5000 bar

[Sensor mounting correction Level Fozition correction level
Offset=0.0000 r
o Act. 0.0715

tial pressure
dit static pressure

[Sen=zor mounting correction
£5.0991
n

—3.9999 9.9999

Otomatik konum diizeltmesinde aktiiel l¢cim degeri diizeltme degeri
olarak alinir. Bu deg@erin 6rtuli dolum malzemesi veya statik basing
degeriyle tahrif edilmemis olmasina dikkat ediniz.

Manuel konum dlzeltmede offset deg@eri kullanici tarafindan belirlenir.
Bunun igin "Edit etme" islevini segerek istediginiz degeri giriniz.
Girdiginiz deg@erlerleri [OK] ile kayit ediniz; [ESC] ve [->] ile bir sonraki
menu sec¢enegine geginiz.

Konum dizeltmesini bitirdikten sonra, akttel deger 0'a gére ayarlan-
mis olur. Diizeltme degeri, offset degerini gésteren display'de sayinin
6nlndeki matematiksel isaretin tersi ile gosterilir.

Konum duzeltmesi sayisiz defalar tekrarlanabilir.

VEGABAR 86 "Uygulama" menul se¢eneginde secilmis bulunan pro-
ses blyuklugunden bagimsiz olarak bir basin¢ degeri élger. Secilen
proses blyUkluginin dogru verilebilmesi igin ¢ikis sinyaline % 0 ile
% 100 arasinda bir deger girilmis olmasi gerekir (seviyeleme ayari).
"Ayirma katmani" uygulamasinda seviyeleme i¢in ayirma katmaninin
min. ve maks. yiiksekligindeki hidrostatik basing girilir. Ornek:
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100% (2)

0,8 ~

glx

Al 0

S

~
1,0

ﬁ o @

~

Res. 21: Parametreleme drnegi Min. seviyeleme / Maks. seviyeleme Ayirma
katmani dlgliimii

1 Min. ayirma katmani = % 0 0,0 mbar'a tekabdl eder

2 Maks. ayirma katmani = % 100 490,5 mbar'a tekabdil eder
3 VEGABAR 86

4 VEGABAR 86 - Arabirim Cihazi

Bu degerler bilinmiyorsa, ayirma katmani konumlarindan da (érn.
% 10 ile % 90 seklinde) seviyeleme yapilabilir. Gergek dolum yiksekli-
gi bu degerlerden hesaplanir.

Aktlel dolum seviyesinin ne oldugu, seviyeleme ayari yapilirken
herhangi bir rol oynamaz, ¢iinki ayar daima malzeme degistiriimeden
yapilir. Bdylece bu ayarlar, cihaz kurulumu yapilmadan da énceki
alanda yapilabilir.

® Uyarn:

1 Ayar araliklar agildiginda, girilen deger aktariimaz. Edit islemi [ESC]
yarida kesilebilir veya ayar araligi dahilinde bir deger girilerek diizelti-
lebilir.

Min. seviyeleme - Dolum  Su prosedri izleyin:

seviyesi 1. "[->]"ile "Devreye alma" menlsunu secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile " seviyeleme ayari"ni, arkasindan da "Min. seviyele-
me ayar" menisuni segin ve [OK] ile teyit edin.
Adjustrent Min. adiustrent i, adiustrent

- 0.00 % Q £2000.00

Max. adjustnent =

0.0500 bar ~10.00 Y 100,00
00000 bar S —

2. [OK] dugmesine basarak yuzdelik dederi diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. istediginiz.y[]zde degerini [+] ile ayarlayin, (6rn. % 10) ve [OK] ile
kaydedin. Imle¢ simdi basing degerine atlar.
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Maks. seviyeleme - Dolum

seviyesi

Debide min. ayar

Debide maks. ayar

4. Min. dolum seviyesine ait degeri (6rn. 0 mbar) giriniz.

5. Ayarlari [OK] ile kaydedin ve [ESC] ve [->] tuslarina basarak
seviye ayarini maksimuma getirin.

Min. seviyeleme tamamlanmigtir.

Doldurarak bir seviyeleme yapmak i¢in ekranda gértintulenen gercek
Olclim degerini girin.

Su prosedr izleyin:

1. Sonra [->] ile maks. seviye ayar segenegini secin ve [OK] ile teyit

edin.
Adjustrient Max. adjustrent Max. adjustrnent
Min. adjustrent 190'00 # ﬁ 1 DO .OD
Maz. adjustrent = k4
1.0000 har -10.00 100.00
-0.0001 bar D

2. [OK] dugmesine basarak yluzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. istediginiz'y[]zde degerini [+] ile ayarlayin, (6rn. % 90) ve [OK] ile
kaydedin. Imle¢ simdi basin¢ degerine atlar.

4. Yizdelik degere uygun olan dolu hazne igin basing degerini (6rn.
900 mbar) giriniz.

5. [OK] tusuna basarak ayarlari kaydet

Maks. seviyeleme tamamlanmistir.

Doldurarak bir seviyeleme yapmak i¢in ekranda gértntulenen gercek
Olclim degerini girin.

Su prosedri izleyin:

1. "[->]"ile "Devreye alma" menlsini secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile "Min. seviye ayar" menusini segin ve [OK] digme-
siile teyit edin.

Hodjustrent Min. adjustrent [Fin. adjusinent
Min. acdjustrent . 0.00% 0 D . ﬂ 0 D
Max. adjustrent = -’DF"‘- "
0.0500 har -2.039 12.237
—0.0001 bar e e ]

2. [OK] secenegine basarak mbar degerini edit edin ve [->] isaretini
kullanarak imleci istediginiz noktaya getirin.

3. istediginiz mbar degerini [+] ile ayarlayin ve [OK] secenegini
kullanarak degeri kaydedin.

4. [ESC] ve [->] isaretini kulanarak span (maks.) seviyelemeye gidin
iki tarafli (gift yonlt) debi halinde, negatif fark basing ta mimkandr.
Minimum ayarda, maksimum negatif basing girilir. Lineerizasyonda ya
"cift yonli" ya da "¢ift yonlt koki alinmigt" secilmelidir, bakiniz "Linee-
rizasyon" menl secenegi.

Min. seviyeleme tamamlanmistir.

Basingla bir seviyeleme yapmak i¢in ekranda gértntulenen gercek
Olclim degerini girin.

Su proseduru izleyin:
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Fark basincin sifir ayari

e

Fark basin¢ span ayari

1. Sonra[->]ile Maks. seviye ayari segenegini secin ve [OK] dig-
mesi ile teyit edin.

Ad justrent 2z, acdjustrent 2. adiustment
Min. adjustrent 190-00 “ 1 0 -1 97
Mz, adjustrent = “oEC m
0.1000 bar —2.039 12.237
00000 bar S E— ]

2. [OK] secenegine basarak mbar degerini edit edin ve [->] isaretini
kullanarak imleci istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz mbar degerini [+] ile ayarlayin ve [OK] segenegini
kullanarak degeri kaydedin.

Maks. seviyeleme tamamlanmistir.

Basingla bir seviyeleme yapmak igin ekranda goéruntiilenen gercek
Olcim degerini girin.

Su prosedrl izleyin:

1. "[->]"ile "Devreye alma" menlsunu secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile "Zero seviye ayari" menisunu segin ve [OK] ile teyit

edin.
Ad ju=trent Zera Zera
0,00 % (};3 [20.0000
= 0.0000 bar “B| Losoon  ° s
-0.0001 bar e

2. [OK] segenegine basarak mbar degerini edit edin ve [->] isaretini
kullanarak imleci istediginiz noktaya getirin.

3. lIstediginiz mbar degerini [+] ile ayarlayin ve [OK] segenegini
kullanarak degeri kaydedin.

4. [ESC] ve [->] isaretini kulanarak span (maks.) seviyelemeye gidin

Sifir seviyeleme tamamlanmistir.

Bilgi: )

Sifir ayari dilim ayarinin degerini degistirir. Olgtim dilimi (sifir ve dilim

ayari arasindaki fark) bu durumda degismez.

Basincla bir seviyeleme yapmak icin ekranda goériintlilenen gergek
Slctim degerini girin.

Su prosedirl izleyin:
1. Sonra [->]ile span seviyeleme ayar secenegini segin ve [OK] ile

teyit edin.
Ad justrent Span Span
100.00 @ £1.0000
N 1.0000 bar “H Fizome 0 sano
0.0000 bar e

2. [OK] segenegine basarak mbar degerini edit edin ve [->] isaretini
kullanarak imlegi istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz mbar degerini [+] ile ayarlayin ve [OK] secenegini
kullanarak degeri kaydedin.

Span ayarl tamamlanmistir.
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Mesafe yogunluk

Yogunluk min. ayar

Yogunluk maks. ayar

Basincla bir seviyeleme yapmak icin ekranda gérintulenen gercek
Slclim degerini girin.
Su prosedri izleyin:

"Devreye alim" menu seceginde [->] tusuna basarak "Ayarlama"

secenegini secin ve bunu [OK] tusuna basarak teyit edin. Simdi
de "Uzaklik" menusunu [OK] tusu ile onaylayin.

Fdjustrent Diztance Diztance
ISETE 1.000nm ii (]1.000
Min. adjustrent "
Mazx. adjustrnent 0.000 99,999

[OK] dugmesine basarak sensér uzakhgini dizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

istediginiz mesafeyi [+] ile ayarlayin ve [OK] secenegini kullana-
rak degeri kaydedin.

Uzaklik girme iglemi tamamlanmugtir.

Su proseduri izleyin:

1. "[->]"ile "Devreye alma" menusuni secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile "Min. seviye ayar" menusini segin ve [OK] digme-
siile teyit edin.

Ao justrent Min. adjustrent [in. adjustment
Diztance . 0.00: DDD-DD
Min. adjuztrient = »
Marse adjustremt 0.000 kgdm = ~10.00 100,00

0.000 kg-dn3

2. [OK] dugmesine basarak ylzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. istediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-
na basarak kaydedin. Bunu takiben ok, yogunluk degerini gsterir.

4. Yuzdelik degere uyan minimum yogunlugu girin.

5. Ayarlari [OK] ile kaydedin ve [ESC] ve [->] tuslarina basarak
seviye ayarini maksimuma getirin.

Min. yogunluk seviyeleme islemi tamamlanmistir.

Su prosedur izleyin:

1. "[->]"ile "Devreye alma" menlsunu secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile "Maks. seviye ayar" menUsunu secin ve [OK] dug-
mesi ile teyit edin.

Fdjustrent Max. adiustrent Max. acjustnent
Distance 190'002 1 D0.0D
Min. adjustrent = %
di 10.127 kgs/dm : -10.00 10000
0.000 kg-dn®

2. [OK] dugmesine basarak yuzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-
na basarak kaydedin. Bunu takiben ok, yogunluk degerini gosterir.

4. Yuzdelik degere uyan maksimum yogunlugu girin.
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Mesafe arayliz

Min. ayar, ayirma katmani

Maks. ayar, ayirma kat-

mani

Maks. yogunluk seviyeleme iglemi tamamlanmistir.

Su proseduri izleyin:

1. "Devreye alim" menl segeginde [->] tusuna basarak "Ayarlama"
secenegini secin ve bunu [OK] tusuna basarak teyit edin. Simdi
de "Uzaklik" menusinl [OK] tusu ile onaylayin.

Adiuztrent Diztance Diztance
Ciztance 1.000m ii m1 -DOD
Min. adiustrient ™
Max. adjustrent 0.000 99,999
| I —

2. [OK] dugmesine basarak sensér uzakhgini diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz mesafeyi [+] ile ayarlayin ve [OK] secenegini kullana-
rak degeri kaydedin.

Uzaklik girme islemi tamamlanmigtir.

Su prosediru izleyin:

1. "[->]"ile "Devreye alma" menisunl secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile "Min. seviye ayar" menusuni segin ve [OK] digme-
siile teyit edin.

Ad justrent Min. adiustrent tin. adjustrent
_ooox () ['1000.00
k4

0.500 m ~10.00 Y 100,00
[ T E—

0,000 m

2. [OK] dugmesine basarak yuzdelik dederi diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. istediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-

na basarak kaydedin. Bunu takiben ok, yikseklik degerini gosterir.

4. Yuzdelik degere uyacak sekilde, ayirma katmaninin minimum
yuksekligini girin.

5. Ayarlari [OK] ile kaydedin ve [ESC] ve [->] tuslarina basarak
seviye ayarini maksimuma getirin.

Ayirma katmaninin min. seviyeleme iglemi tamamlanmistir.

Su prosediru izleyin:

1. "[->]"ile "Devreye alma" meniisuni secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile "Maks. seviye ayar" menusini segin ve [OK] dug-
mesi ile teyit edin.

Max. adiustment
£100.00

3.000 m -i000 100,00

Adiuztrent Mas. acjustnent

Distance 190-00 "
Pt adjustrient =
g

0.000 m

2. [OK] dugmesine basarak yuzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. lstediginiz ylizde degerini [+] digmesiyle ayarlayin ve [OK] tusu-

na basarak kaydedin. Bunu takiben ok, yukseklik degerini gdsterir.
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Mesafe yogunlugu denge-
lenmis seviye

Min. dengeleme yogunlu-
gu dengelenmis seviye

Maks. dengeleme yogun-
lugu dengelenmis seviye

4. Yuzdelik degere uyacak sekilde, ayirma katmaninin maksimum
yuksekligini girin.
Ayirma katmaninin maks. seviyeleme iglemi tamamlanmistir.

Su proseduru izleyin:
"Devreye alim" menu seceginde [->] tusuna basarak "Ayarlama"
segenegini segin ve bunu [OK] tusuna basarak teyit edin. Simdi
de "Uzaklik" menusini [OK] tusu ile onaylayin.

Ao justrent Distance Distance

- 1000 Hg| | [©1.000
Min. adjustrent "
Max. adjustrnent 0.000 99.999
L e ]

[OK] dugmesine basarak sensor uzakhidini diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

istediginiz mesafeyi [+] ile ayarlayin ve [OK] secenegini kullana-
rak degeri kaydedin.

Uzaklik girme iglemi tamamlanmugtir.

Su prosedrl izleyin:

1. "[->]"ile "Devreye alma" menlsini secin ve [OK] ile teyit edin.
Sonra [->] ile " seviyeleme ayari"ni, arkasindan da "Min. seviyele-
me ayar" menlsunu secin ve [OK] ile teyit edin.

Fcljustrient Adiustrent Min. adjustrent
Distance DD .DDD
i Min, adjustrent] "
Mas. adiustrent Max. adjustrient —2.039 12,237
e e —

2. [OK] dugmesine basarak ylzdelik degeri diizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.

3. istediginiz'y[]zde degerini [+] ile ayarlayin, (6rn. %0) ve [OK] ile
kaydedin. Imle¢ simdi basin¢ degerine atlar.
4. Asgari dolum seviyesine ait degeri (6rn. 0 m) giriniz.

5. Ayarlar [OK] ile kaydedin ve [ESC] ve [->] tuslarina basarak
seviye ayarini maksimuma getirin.

Min. seviyeleme tamamlanmistir.

Doldurarak bir seviyeleme yapmak igin ekranda gértntulenen gercek
Olclim degerini girin.

Su proseduri izleyin:

1. Sonra [->] ile Maks. seviye ayarl secenegini secin ve [OK] dig-
mesi ile teyit edin.

Ao justrent Adiustrent 12z, adiustrent
e 010.197
Min. adjustrent "
Max. adjustrent —2.039 12,237
S ——

2. [OK] dugmesine basarak yuzdelik degeri dlizeltin ve [->] tusuna
basarak oku istediginiz noktaya getirin.
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Lineerizasyon

Al FB1

Al FB1 - Channel

3. istediginiz_yﬂzde degerini [+] ile ayarlayin, (6rn. %100) ve [OK] ile
kaydedin. Imle¢ simdi basin¢ degerine atlar.

4. Yuzdelik degere uygun olan dolu hazne degerini (6rn. 10 m)
giriniz.

5. [OK]tusuna basarak ayarlari kaydet

Maks. seviyeleme tamamlanmistir.

Doldurarak bir seviyeleme yapmak igin ekranda gériintiilenen gergek
Slctim degerini girin.

Olglilmekte olan proses biytikliginiin élglim degeriyle lineer olarak
artmadigi tim 6lcim islemlerinde lineerizasyon gereklidir. Bu, diferan-
siyel basing Gzerinden él¢llen debi icin veya seviye dlcimu yapilarak
Olclilen hazne hacimleri icin bdyledir. Bu durumlar igin uygun lineeri-
zasyon egimleri verilmigtir. Yiizdesel 6lgim degeri ile proses blyuklu-
gu arasindaki iliskiyi girin. Lineerizasyon, lclim degeri géstergesi ve
akim ¢ikist icin gecerlidir.

Setup Linearization Linearization
Adjustrent L ine.ar]
[arping To square root

Linz arization| [Linear &
Current output

bi-directional linear
bi-directional square root
User prog.

Lack adjustment
-

Debi él¢ciimu ve "Lineer" se¢ceneginde gdsterge ve ¢ikis (ylizdelik de-
ger/akim) "Fark basing" a gore lineerdir. Bu sekilde drnegdin bir debi
hesaplayicisi beslenebilir.

Debi 6lgcimi ve "Kéku alinmis" segeneginde gosterge ve cikis (ylzde-
lik deger/akim) "Debi" ye gére lineerdir.®

iki tarafli (cift yonlil) debide negatif fark basing miimkindiir. Bu, "Mini-
mum ayar - debi" menl segeneginde dikkate alinmalidir.

Dikkat:

WHG'ye gére bir tagsma guvenligi parcasi olarak kullanilacak her
sensor icin agagida yazilanlar dikkate alinmalidir:

Bir lineerizasyon egimi secilirse, 6lcum sinyali artik dolum ytksekli-
gine zorla lineer olmaz. Bu, kullanici tarafindan (6zellikle sinir sinyali
vericideki anahtarlama noktasinin ayari yapilirken) dikkate alinmalidir.

Fonksiyon Blogu 1 (FB1)'in ¢cok kapsamli bir parametrelenmesi oldu-
gundan birkag alt mentye béllinmektedir.
Setup AL FE1

Sensor mounting correction
Adjustrent Scaling Unit
HI FE1 Scaling
Unlock adjustrment Darping

-

"Channel" menlsinde Al FB 1'de islemin devam etmesi igin giris
sinyali belirlenir.

® Cihaz yaklasik olarak sabit kalan 1si ve statik basingtan yola ¢ikarak koki
alinmis egim grafigi tizerinden él¢llen fark basingtan debiyi hesaplar.
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Kullanimin kilitlenmesi

[SIL|

Giris sinyalleri olarak TransdUktor Blogu (TB)'nun ¢ikis degerleri
secilebilmektedir.

AI FE1 AL FEL Channel AI FE1 Channel
SULDifferenzdr.s Surmenzihler 1
Scaling Unit SUE (Prozenfh Sumnenzahler z
Scaling . Froz.) Messzellenterp)
Canmping Durchfluss Elekfromkfemperaiur
Ev.ia'r Druck T

Bu menu segenegini kullandiginiz takdirde sensér parametresini
istemeden ve hatayla degistiriimeye karsi korursunuz.

Parametreleme sirasinda giivenli olmayan kullanim ortaminda olasi
hatalardan kaginmak icin bir dogrulama proseduru kullanilir. Bu
yéntem parametreleme hatalarini emniyetli bir sekilde ortaya ¢ikarir.
Bunun igin glvenlikle ilgili parametreler cihaza kaydediimeden 6nce
dogrulanmig olmalidir.

Ayrica cihaz, normal igletim durumunda yetkili olmayan kisilerce yapi-
lacak her tirl(i parametre degisikligine karsi koruma altina alinmistir.

1. PIN girisi

Setup Adju=trent FIN
Darping
Current output : Released mn 0 D

u] 9999
e I |

Measuremenf loop nare Uerity & Lock?

Cihaz kilitli konumda teslim edilir. Teslimat sirasinda PIN'in konumu
"0000™"drr.

2. Karakter siralamasinin karsilagtiriimasi
Bundan sonra karakterlerin olusturdugu diziyi kargilastirmaniz gerekir.
Girilen karakterlerin dogru olup olmadig kontrol edilir.

iki karakter dizisinin ayni oldugunu teyit edin. Dogrulama metinleri
Almanca ve diger tim menu dillerinde Ingilizce olarak bulunmaktadir.

Zeichenfolaenveraleich

Gerat:
1.23+4.56-789.0

UVoraabe:
1.23+4.56-789.0

Zeichenfolae identiseh?

3. Seri numarasinin onayi
[Setiennurmer

25153576

Serignhuriner korrekt?

Sonradan, cihazinizin seri numarasinin dogru sekilde verilip verilmedi-
gini teyit edin. Bu, cihaz iletisiminin dogru olup olmadigini kontrol eder.

4. Parametrelerin dogrulanmasi
Guvenlikle ilgili tim parametreler degistirildiginde bunlar dogrulanma-
hdir:

e SIL Parametresi 1: Sifir ayari

SIL Parametresi 2: secondary acik/kapali

SIL olmayan parametre 1: élgim degerinin gésterilmesi

SIL olmayan parametre 2: gosterilen deger 1, uygulamanin birimi
SIL olmayan parametre 3: menu dili
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e SIL olmayan parametre 4: aydinlatma

Degistirilen degerleri arka arkaya kontrol ediniz.

SIL—Paraneter Hicht—SIL-Faraneter Acknowledaenent

1uon2 1vond Are nurber and values

of the modified
paraneters correct?

Paraneter OK? Parareter OK? k7

Parametreleme tanimlanan siireci dogru sekilde bitiriyor ise cihaz
kilitlenir ve bu durumda kullanima hazirdir.

Bedienung

Gesperrt

Freigeben?

Bilgi:

VEGABAR 86'de akim beslemesi oldugu sirece, gosterge ve ayar
moduilii o sirada segilmis olan kullanim mentistinde kalir. Olgiim
degeri gdstergesine zaman kontrolli herhangi otomatik bir geri dénus

@ Aksi takdirde cihazin kilidi agik kalir ve bu durumda glivensizdir.
i

gergeklesmez.
7.1.2 Ekran
Gosterge degeri 1 ve 2-  Bu menl segenedinden hangi 6lcim degerinin ekranda gérintiilene-
.20 mA cegini belirleyin.
Dis;lau Anzeigewert 1 Indicaﬁon value 1

Indication walue 2 |SU1(Di+‘f‘erenzdr.) |V| SiaT prEssure
Display format Fercent
Backlight Ev.caled

Gésterilen degerin fabrika ayar "diferansiyel basinci"dir.

Gosterge formatlari 1 ve 2 Bu meni segeneginden, 6lgim degerinin ekranda virglilden sonra
kag tane basamak gelecegini belirlersiniz.

Dizplay Cisplay farmat Cisplay Forna'r 1
Ifenu language
Indication walue 1
Indication ualue 2
C:

Backlight

Gosterge formati igin fabrika ayari "Otomatik" konumu (izerindedir.

7.1.3 Tani

ibre basing Sensorde fark basincinin ve statik basincin minimum ve maksimum
Olcim degerleri kayot edilir. "Ibre basing" menu segeneginde her iki
deger de gosterilir.

Bir baska pencerede iki ibre degeri igin ayri ayn bir sifilamayi yerine
getirebilirsiniz.

Diagnastics Dif feren. press Rezet peak indicator
Device status it 0.507 bar
F Mz, 0.507 bar
k «_alues terperature Static pressure Sfahc pressure
Sirwlation it 0,00 bar
Proof Test Mz 0,50 bar
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Similasyon 4 ... 20 mA/
HART

Akim cikisi 1 ve 2 (bii-
yiikliik)

Karakteristik degerler
dinamik basin¢h akim
ogesi

Bu menu seceneginden él¢cum degerlerini simiile edebilirsiniz. Bu
sayede orn. ¢ikisa baglanmig gésterge cihazlar ve kablolu sistemlerin
giris karti kullanilarak sinyal yolu test edilir.

Ciagnostics Sinulation Simulation
Deuice status
Peak value pressure Dif feren. press. Activate
Pea values terperature g;?;;messure simulation?

Current autput
-

Sirulation running Sirulation running Simulation
==l E0.0000 Deactivate
bar simulation?
0.0000 bar -0.5000 1.5000
[ I W

istediginiz simiilasyon biyiikligiinii segin ve istediginiz sayiyi girin.
Simulasyonu durdurabilmek icin [ESC] dugmesine basarak "Simlilas-
yonu durdur" ve [OK] tuslaryla islemi teyit edin.

Dikkat:

Surmekte olan similasyonda simiilasyon degeri, elektrik degeri

4 ... 20 mA olarak ve dijital HART sinyali olarak verilir. Durum bildirimi,
Asset Management fonksiyonu ¢ercevesinde "Maintenance"dir.

Uyari:
Sensér manuel durdurma olmaksizin similasyonu 60 dakika sonra
otomatik olarak durdurur.

7.1.4 Diger ayarlar

"Akim ¢ikigi blyukIGgd" menl seceneginden akim cikisinin tizerinden
hangi buyuklUkte élcimun cikarilacagini belirleyin.

Fadditional adjustments Current output Current output variable
Copy instr. settinas gdLinzar peroent
Scalmg Current output v

Current autput, adjustnent
HFlRT operation mode
DvF" flow element

Asagidaki secenek, secilen uygulamaya bagli olarak kullanilabilir:

Debi

Yukseklik - Ayirma katmani

Yogunluk

Diferansiyel basinci

Statik basing

Yizde

Olgceklenmis

Yizde lineerize

Olgtim hiicresi 1sisi (keramik élciim hiicresi)
Elektronik sicakligi

Bu menl segeneginde hem dinamik basingl akim 6gesi belirlenir hem
de kutle veya hacim debisi segilir.

Fdditional adjustnents DF flow elenent Unit
Current autput
HART operahon rioce Linit!
CF Adjustrent Uolune flow
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DF flow elerent Ao justrent
100 = = 1
°5 kass
ka<min 0=-= 1]
i kyrs

Bunun disinda %0 ya da %100'de hacim veya kitle akimi i¢in seviye-
leme yapilir.

Cihaz debiyi secilmis olan birimde otomatikman toplar. Buna uygun
seviyeleme ve cift yonli lineerasyonda debi sayimi hem pozitif hem
de negatif yapilir.

7.2 Meniiye genel bakis

Asagidaki tablolar, cihazin kullanim degerlerini géstermektedir. Cihaz
modeline ve uygulamaya bagl olarak tim meni secenekleri mevcut

olmayabilir ya da sec¢eneklerin diizeni farkl yapilmis olabilir.

Uyari:

e

da bulabilirsiniz.

Devreye alma

Diger meni seceneklerini ilgili anabirim cihazinin kullanim kilavuzun-

Menii sece- Parametre Fabrika ayari
negi
Olgiim yeriismi | 19 alfaniimerik karakter/ | Sensér
Ozel karakter
Uygulama (SIL) | Seviye, proses basinci | Seviye
Elektronik fark basing i- | Deaktive edildi
¢in arabirim sensér?
Birimler Ayar birimi (m, bar, Pa, mbar (Nominal él¢iim araliklar
psi ... kullanici tanimlr) <400 mbar)
bar (Nominal él¢im aralikla-
rn <1 bar)
Statik basing bar
Pozisyon du- 0,00 bar
zeltme ayari
(SIL)
Seviye aya- Uzaklik (Yogunlukta ve a- | 1,00 m
r (SIL) yirma katmaninda)
Sifir/Min. ayar 0,00 bar
% 0,00
Dilim/Maks. ayar bar cinsinden nominal lgim a-
ralig
% 100,00
Soénimleme Butunlesme suresi 0,0sn
(SIL)

4 Arabirim cihazi bagh oldugunda parametre etkindir
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Menii sece-
negi

Parametre

Fabrika ayari

Linerizasyon
(SIL)

Lineer, yatay silindirik
tank, ... kullanici tanimli

Lineer

Elektrik cikisi
(SIL)

Akim ¢ikisi - Mod

Cikis egimi grafigi
4...20mA

Ariza oldugunda davranis
<3,6 mA

Akim ¢ikisi - Min./Maks. |3,8 mA
20,5 mA

Kullanima kilitle- | Kilitli, serbest birakilmis | Son ayar
me (SIL)

Ekran

Ekran

Menii secenegi Standart deger

Men dili Segilen dil

Gosterge degeri 1 Basing

Gosterge degeri 2

Keramik 6lgiim hiicresi: 6l¢iim hiicresi isisi, °C cinsinden

Metalik 6lgiim hiicresi: elektronik 1sisi, °C cinsinden

Gosterge formati

Virgllden sonraki basamaklarin otomatik olarak sayisi

Aydinlatma Aclk
Tani
Menii sece- Parametre Fabrika ayari
negi
Cihaz durumu -
ibre Basing Aktuel basing dlctim degeri
Sicaklik ibresi | Sicaklik Aktuel 6lcim hiicreleri ve elektro-
nik sicakhigi
Simulasyon -
Diger ayarlar
Menii sece- Parametre Fabrika ayari
negi
PIN 0000
Tarih/Saat Aktlel tarih/aktiiel saat
Cihaz -
ayarlarinin kop-
yalanmasi

Ozel paramet-
reler

Sifirlama yok
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Mep_ij sece- Parametre Fabrika ayan
negi
Olgekleme Olgekleme biiylikligii |1 cinsinden hacimler
Olgekleme formati % 0 0 I'ye tekabdl eder
% 100 0 I'ye esittir
AKkim cikisi Akim cikig - BuyUklik Lin. ylzde - Dolum seviyesi
Akim ¢ikigi - Seviye ayari | %0 ... 100, 4 ... 20 mA'ya teka-
bul eder
HART modu Adres 0
Dinamik basing- | Birim m?/s
i akim ogesi Seviye ayari % 0,00 0,00vm?/sn'ye tekabll e-
der
% 100,00 1 m¥/sn'ye tekablil eder
Bilgi
Menii secenegi Parametre
Cihaz adi VEGABAR 86
Cihaz modeli Donanim ve yazilim versiyonu

Fabrika kalibrasyon tarihi

Tarih

Sensor ozellikleri

Projeye 6zel 6

zellikler
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8 Tani, Urlin Yonetimi ve Servis

Bakim

Tekrarl test

Ariza oldugunda yapila-
caklar

Arizalarin giderilmesi

Arizay giderdikten sonra
yapilmasi gerekenler

24 Saat Hizmet-Gagri
Merkezi

8 Tani, Uriin Yénetimi ve Servis

8.1 Bakim

Amaca uygun kullanildigi takdirde normal kullanimda herhangi 6zel bir
bakim yapiimasina gerek yoktur.

Bazi uygulamalarda zarda biriken dolum malzemesi 6l¢im sonucunu
etkileyebilir. Bu nedenle cok madde birikmemesi ve ¢zellikle katlasma
durumlarinin énlenmesi i¢in her sensériin ve uygulamanin ihtiyacina
uygun énlemler alin.

Olasi tehlikeli hatalari bulabilmek igin belirli araliklarla cihazin emniyet
islevselligi tekrarlama testleri yapilarak kontrol edilmelidir.

Fonksiyon testi sirasinda guvenlik fonksiyonu emniyete alinmadan
gdzlenir. Fonksiyon testinin, sonradan anahtarlanan cihazlar Gzerinde
etkili olmasina dikkat edin.

Yapilan testlerden biri olumsuz gikarsa, tim élgiim sistemi kullanim
disi konuma getirilerek, proses, baska énlemler alinarak gtvenli bir
durumda tutulmalidir.

Tekrarli test icin ayrintil bilgileri Safety Manual (SIL) el kilavuzundan
bulun.

8.2 Arnizalarin giderilmesi

Herhangi bir arizanin giderilmesi igin gerekli énlemleri almak teknisye-
nin gérevidir.

Alinacak ilk 6nlemler sunlardir:

o Degerlendirme ve hata bildirimleri
e Cikis sinyalinin kontroll
e Olgum hatalari ile basa ¢ikma

Diger kapsamli tani olanaklarini size kumanda uygulamasi olan bir
akill telefon veya bir tablet, PACTware yazilimina ve gereken DTM'ye
sahip bir bilgisayar veya notebook sunar. Birgok durumda ariza nedeni
bu yolla tespit edilerek ¢ézulur.

Ariza nedeni ve alinan 6nlemlere bagl olarak "Calistirma" béliminde
tanimlanan islem adimlarini en bastan baslayarak tekrarlayin ve akla
yatkinigini ve bGtinliguni kontrol edin.

Bu 6nlemler yine de herhangi bir sonug vermedikleri takdirde acil
durumlar i¢in +49 1805 858550 numaral telefondan VEGA Gagri
Merkezimizi arayabilirsiniz.

Cagri merkezimiz size normal ¢alisma saatleri disinda da haftada 7
gun araliksiz hizmet vermektedir.

Bu hizmeti diinya ¢apinda sundugumuz icin destek ingilizce olarak
verilmektedir. Hizmet Ucretsizdir, sadece normal telefon maliyeti
dogmaktadir.

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor 47



8 Tani, Urlin Yonetimi ve Servis

© B

>©

8.3 Elektronik modiilii degistirin

Bir ariza oldugunda elektronik modul kullanici tarafindan degistirile-
bilir.

SIL yeterligi alan cihazlar sadece SIL yeterligi olan uygun elektronik
modbuillerle kullanilabilir.

Ex uygulamalarda sadece uygun Ex ruhsati olan bir cihaz ve elektro-
nik moddiller kullanilabilir.

Yedek elektronik modulu sizin yetkili temslcinizden siparis edin. Elekt-
ronik moduiller her sensdre uygundur.

Uygulama ile ilgili tim ayarlar yeniden belirlenmelidir. Bu nedenle,
elektronik degistirileceginde yeniden devreye alim yapin.

Elektronik modiile iliskin detaylarn "VEGABAR 80 Serisi kullanim
kilavuzu elektronik moddil "de bulabilirsiniz.

Yeniden devreye aldiktan veya parametreleme verilerinin iletiminden
sonra parametrelerin dogruluguna bakmaniz gerekir. Bunlar da dog-
ruysa cihaz yeniden kullanima hazirdir.

8.4 IP68 (25 bar) modelinin proses modiillerinin
degistirilmesi

IP68 (25 bar) modelinde, kullanici proses modiuillerini degistirebilir.

Baglanti kablosu ve dig gévde tekrar kullanilabilir.

Gerekli aletler:

e Allen anahtari, 2 ebadinda

Dikkat:
Degistirme islemi yalnizca elektrik akiminin kapali oldugu durumda
yapilmalidir.

Ex uygulamalarda sadece uygun Ex ruhsati olan parcalar kullanilabilir.

Dikkat:

Yenileriyle degistireceginizde modiillerin i¢ kismini kir ve nemden
koruyun.

Degistirme isleminde su sekilde hareket edin:

1. Tespit vidasini allen anahtari ile sékinulz.

2. Kablo moduliunu dikkatlice roses moduliinden ¢ikariniz.
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Res. 22: IP 68 modelinde (25 bar) ve yan taraftan kablo ¢ikisinda, dis gévde
VEGABAR 86

Proses modiilleri

Konnektor

Kablo modiilti

Baglanti kablosu

Dis gévde
Baglanti fisini ¢ikariniz
Yeni proses moduliinii 6lcim noktasina monte ediniz.
Baglanti figini yeniden takiniz.

Kablo modullinii proses modiilline gegciriniz ve istediginiz pozis-
yona dénduriniz.

7. Tespit vidasini allen anahtari ile sikilayiniz.
Degistirme islemi bdylece tamamlanmis olur.

O oA B aReN=

8.5 Onarim durumunda izlenecek prosediir

Internet sayfamizdan onarim durumunda nasil bir prosedir izlemeniz
gerektigi hakkindaki ayrintili bilgileri bulabilirsiniz.

Onarimi hizl ve agik soru birakmadan yerine getirebilmemiz i¢in ciha-
zinizin verilerini kullanarak orada cihaz geri génderim formu olusturun.

Bunun i¢in su gerekmektedir:

e Cihazin seri numarasi

e Hata hakkinda kisa agiklama

e Urlin ortami hakkinda gerekli olabilecek veriler

Olusturulan cihaz geri génderim formunun ¢iktisini alin.

Cihazi temizleyin ve kirlmasina karsi korunakli sekilde ambalajlayin.
Yazdirilan cihaz iade formu ve varsa guivenlik pusulasi cihazla birlikte
gonderilmelidir.

Olusturulan cihaz iade formunun tzerinde iade edeceginiz yerin
adresi vardir.

VEGABAR 86 ¢ Elektronik fark basing igin arabirim sensor 49



9 Sékme

9 Sodkme

9.1 Sokme prosediirii

Cihazi sékmek igin "Montaj" ve "Gli¢ kaynagina baglanmasi" boélimle-
rinde anlatilan adimlari tersten baslayarak takip ediniz.

lkaz:

Sokme islemi sirasinda tanklar ve boru hatlarindaki proses kosulla-
rini dikkate aliniz. Yuksek basinglar veya sicakliklar, agresif ve toksik
malzemeler nedeniyle yaralanma tehlikesi s6z konusu olabilir. Bu
tehlikelerden gerekli 6nlemleri alarak kacininiz.

9.2 Bertaraf etmek

Cihazi bu alanda uzman bir geri déniisiim isletmesine géturin, bu is
icin genel atik tesislerini kullanmayin.

Eger cihazdan ¢ikarilmasi mimkin olan piller varsa, énce cihazdan
mevcut bu pilleri ¢ikarin ve pilleri ayrica bertaraf edin.

Bertaraf edeceginiz eski cihazda kisisel bilgilerin kayitl olmasi halin-
de, cihazi bertaraf etmeden énce bunlari siliniz.

Eski cihazi usuliine uygun sekilde bertaraf edemeyecekseniz geri
iade ve bertaraf konusunda bize basvurabilirsiniz.
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10.1 Teknik 6zellikler
izin verilmis cihazlara iligkin not

Ex onayi vb. gibi izinleri verilmis cihazlar igin teslimat kapsaminda s6z konusu emniyet talimatlarin-
da bulunan teknik veriler gecerlidir. Proses kosullari veya gii¢c kaynagi gibi konularda veriler burada
verilen bilgilerden farkl olabilir.

Tum ruhsat belgeleri internet sayfamizdan indirilebilmektedir.

Hammaddeler, agirliklar, cekme kuvveti
Ortamla temas eden malzemeler

Proses baglantis 316L, PVDF, Duplex (1.4462), titanyum

Zar Safir seramik® (%> 99,9'luk Al,O, seramik)

Zar dolgu malzemesi/Olgiim hiicresi Cam (cift conta ve kaliplanmis contada malzemeye

temel maddesi dokunmaz)

Olgiim hiicresi contasi FKM (VP2/A, A+P 70.16), EPDM (A+P 70.10-02), FFKM
(Kalrez 6375, Perlast G74S, Perlast G75B)

Olglim degeri algilayici 316L, PVDF

Kablo modulu Duplex (1.4462)

Tasima kablosu PE (KTW onayli), PUR, FEP

Conta - Tasima kablosu FKM, FEP

Baglanti borusu 316L

Olglim hiicresi contasi FKM (VP2/A) - FDA- ve KTW onayli, FFKM (Kalrez
6375), EPDM (A+P 70.10-02)

Zar Safir seramik® (%> 99,9'luk Al,O, seramik)

Olglim hiicresi contasi FKM (VP2/A) - FDA ve KTW izinli, FFKM (Kalrez 6375,
Perlast G74S, Perlast G75B), EPDM (A+P 70.10-02)

Koruyucu baslk PFA

Proses baglantisi i¢in conta (teslimat kapsamindadir)

— Disli G1%2 (DIN 3852-A) Klingersil C-4400

- Gevsek digli baglanti Klingersil C-4400

Malzemeler, ortamda islanmamis

Goévde

- Plastik gévde Plastik PBT (Poliester)

— Aliminyum pres dékim gévdesi Aliminyum pres dokim AISi10Mg, toz kaplama (Temeli:
poliester)

— Paslanmaz ¢elik gévde 316L

— Kablo baglanti elemani PA, paslanmaz ¢elik, pirin¢

- Conta disli boru baglantisi NBR

— Tipa digli kablo baglantisi PA

— Govde ve govde kapagi arasinda Silikon SI 850 R, NBR silikonsuz

conta
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- Govde kapagdi izleme penceresi
— Topraklama terminalleri

Dis gévde

- Govde

- Soket, duvar montaji plakasi

— Soket ve duvara montaj plakasi ara-
sinda conta

Conta - Gévde kapagi
Govde kapaginda izleme penceresi

Gevsetme kiskacli

Gevsek digli baglanti

Durdurma diglisi

Topraklama terminalleri

Anabirim cihazinin baglanti kablosu

Malzeme Ol¢iim sondasi koruyucusu

Olglim sondasinin transport koruyucu
basligi o 22 mm

Olglim sondasinin transport ve montaj
koruyucusu @ 32 mm

Transport koruma agi
Agirliklar
Temel agirhk
Tasima kablosu
Baglanti borusu
Gevsetme kiskaci
Gevsek disli baglanti
Cekme kuvveti
— Cekme kuvveti tasima kablosu

Polikarbonat (UL746-C listelenmis), cam®
316L

PBT plastik (poliester), 316L
PBT plastik (poliester), 316L
EPDM (sikica baglanmis)

Silikon SI 850 R, NBR silikonsuz, EPDM (laka dayanikli)

Polikarbonat, UL746-C listelenmis (Ex d modelinde:
cam)

1.4301
316L, PVDF
316L, PVDF
316Ti/316L
PE, PUR

PE
PA

PE

0,7 kg (1.543 Ibs)
0,1 kg/m (0.07 Ibs/ft)
1,5 kg/m (1 Ibs/ft)
0,2 kg (0.441 Ibs)
0,4 kg (0.882 Ibs)

maks. 500 N (112.4045 Ibf)

Sikma torklari

Proses baglantisi icin maks. sikma momenti

-Gl

200 Nm (147.5 Ibf ft)

NPT kablo vidalari ve Conduit-Borular igin maks. sikma torku

— Plastik gévde

— Aliminyum gévde/Paslanmaz celik
gbvde

10 Nm (7.376 Ibf ft)
50 Nm (36.88 Ibf ft)

9 Aluminyum ve paslanmaz celikten (hassas doékim) gévdelerde cam
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Giris buyuklugi
Burada verilen degerler genel bilgi verme amaclidir ve 6lgiim hicresine iligkindir. Proses baglan-
tisinin malzemesi, yapi sekli ve basing tirt nedeniyle kisitlamalarin olmasi mumkunddr. Model

48048-TR-250423

etiketlerindeki veriler gegerlidir.®

bar/kPa cinsinden nominal 6l¢iim araliklari ve asiri yiik tasiyabilme kapasitesi

Nominal él¢iim arahgi

Kaldirabilecegi yiik

Maksimum basing

Minimum basin¢

Asiri basing

0...+0,025 bar/0 ... +2,5 kPa +5 bar/+500 kPa -0,05 bar/-5 kPa
0...+0,1bar/0 ... +10 kPa +15 bar/+1500 kPa -0,2 bar/-20 kPa
0...+0,4 bar/0 ... +40 kPa +25 bar/+2500 kPa -0,8 bar/-80 kPa
0...+1bar/0 ... +100 kPa +25 bar/+2500 kPa -1 bar/-100 kPa
0...+2,5bar/0 ... +250 kPa +25 bar/+2500 kPa -1 bar/-100 kPa
0 ... +5bar/0 ... +500 kPa +25 bar/+2500 kPa -1 bar/-100 kPa
0...+10bar/0 ... +1000 kPa +25 bar/+2500 kPa -1 bar/-100 kPa
0... +25 bar/0 ... +2500 kPa +25 bar/+2500 kPa -1 bar/-100 kPa
Mutlak basing

0...1bar/0 ... 100 kPa 25 bar/2500 kPa 0 bar abs.
0...2,5bar/0 ... 250 kPa 25 bar/2500 kPa 0 bar abs.

0... +5 bar/0 ... +500 kPa 25 bar/2500 kPa 0 bar abs.

0... 10 bar/0 ... 1000 kPa 25 bar/2500 kPa 0 bar abs.
0...25bar/0 ... 2500 kPa 25 bar/2500 kPa 0 bar abs.

psi cinsinden nominal él¢iim araliklari ve agir

ylik tasima kapasitesi

Nominal él¢iim arahgi

Kaldirabilecegi yiik

Maksimum basin¢

Minimum basin¢

Asiri basing

0... +0.4 psig +75 psig -0.7 psig
0...+1.5 psig +225 psig -3.0 psig
0...+5psig +360 psig -11.50 psig
0 ... +15 psig +360 psig -14.51 psig
0 ... +30 psig +360 psig -14.51 psig
0 ... +150 psig +360 psig -14.51 psig
0 ... +300 psig +360 psig -14.51 psig
0 ... +900 psig +360 psig -14.51 psig
Mutlak basing

9 Asin ylik tasima kapasitesine ait bilgiler referans sicakliginda gegerlidir.
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Nominal él¢iim araligi Kaldirabilecegi yiik
Maksimum basing Minimum basing

0...15psi 360 psig 0 psi

0...30psi 360 psig 0 psi

0... 150 psi 360 psig 0 psi

0 ... 300 psi 360 psig 0 psi

0 ... 900 psig 360 psig 0 psi

Ayar araliklari
Veriler nominal 6l¢iim araligindan elde edilmektedir. -1 bar'dan disuk basing degerleri belirleneme-
mektedir.

Dolum seviyesi (Min./Maks ayar)

— Yuzde deger -10...110%

- Basing degeri -120 ... 120 %

Debi (Min./Maks. ayar)

— Ylzde deger 0 veya %100 degistirilemez

— Basing degeri -120 ... 120 %

Diferansiyel basinci (baslangic/bitirme ayari)

- Zero -95 ... +95 %

- Span -120 ... +120 %

Yogunluk (Min./Maks. ayar)

- Ylzde deger -10... 100 %

— Yogunluk degeri kg/dm? cinsinden 6l¢im araliklarina tekabil ederek
Ayirma katmani (Min./Maks. ayar)

- Ylzde deger -10...100 %

— YUkseklik degeri metre cinsinden él¢cum araliklarina tekabl ederek
izin verilen maksimum turn down Sinirsiz (tavsiye edilen 20 : 1)

SIL uygulamalarinda maks. izin verilen 10 :1

Turn Down

Dinamik Davranig - Cikis

Ortama ve sicakliga bagl olarak dinamik karakteristik btyuklikler
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100 %
90 %

10%

ts
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Res. 23: Proses blytkligundn aniden degigimi halinde. t.: 6l zaman; t,: artig siiresi; t.: sicrama cevap suresi

1 Proses blytikligti
2 Cikis sinyali

Ol zaman

Kalkis zamani
Sigrama cevap suresi

Soéntmleme (Girig blyuklGgunin % 630)

<50 ms
<150 ms

<200 ms (ti:0s, 10 ... 90 %)

ayarlanabilir

0 ... 999 s, meni segenegi Uzerinden "sénimleme"

DIN EN 60770-1'e gore referans kosullari ve etki buyiiklukleri

DIN EN 61298-1 uyarinca referans kosullari
+15... +25 °C (+59 ... +77 °F)

— Sicaklik

— Bagil hava nemi
— Hava basinci
Egim belirleme
Egim karakteristigi

Referans montaj konumu
Montaj konumunun etkisi

45...75%

860 ... 1060 mbar/86 ... 106 kPa (12.5 ... 15.4 psig)
IEC 61298-2 uyarinca sinir noktasi ayari

Lineer

EN 61326-1 kapsaminda siddetli, ylksek < +150 pA
frekansl elektromanyetik alanlar sonucu

¢ikis akiminda sapma

dik konumda, élcum zari agsagiya bakiyor
< 0,2 mbar/20 Pa (0.003 psig)

Ol¢iim sapmasi (IEC 60770-1'e gore)

Buradaki veriler, ayarlanmig olan 6él¢im dilimine iliskindir. Turn down (TD), nominal élgiim araliginin
ayarlanmig 6lgum dilimine olan iligkisidir.

Kesinlik sinifi TD 1:1'den 5 : 1'e kadar lineer olma- | TD >5 : 1 olmasi halinde lineer olma-
ma, histerez ve tekrarlanamamazlhk ma, histerez ve tekrarlanamamazhk
% 0,1 <%0,1 <%0,02 x TD

Ortam isisinin etkisi

Termik degisiklik - Sifir sinyali ve cikis araligi
Turn down (TD) nominal él¢im aralihdi ile ayarlanmis élgum diliminin arasindaki iligkidir.
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Sifir sinyali ve ¢ikis suresinin termik degisikligi " Toplam sapmanin hesaplanmasi (DIN 16086 uyarin-
ca)" boélumindeki F, degerine uygundur.

Seramik Ol¢iim Hiicresi - Standart

-20 0,15 20 40 60 80 100

X
~
@
3 -0,3
o
=
= 0,45 -
-0,6
0,75

T

Res. 24: Temel sicaklik hatasi TD 1 : 1'de F.

TBasis

Yukaridaki grafikte % cinsinden gdsterilen temel sicaklik hatasi olasiligi, 6l¢lim hticrelerinin mode-
line gére (FMZ faktoru) ve turn down (FTD faktéra) gibi ek faktérlere bagli olarak yikselebilir. Bu ek
faktorler agagida yer alan tablolarda gdsterilmistir.

Olgiim hiicresi modeline bagh ek faktor

Olgiim hiicresi - Standart

Olgiim hiicresi modeli
% 0,1 0,1 % (25 mbar 6lciim araliginda)

FMZ faktori 1 3

Turn down'a bagh ek faktor

Turn down'a bagl F,, ek faktér agagidaki formulle hesaplanir:
F,=05xTD+0,5

Tabloda tipik turn down érnek degerleri gdsterilmektdir.

Turn Down TD1:1 TD2,5:1 TD5:1 TD10:1 TD 20:1

FTD faktori 1 1,75 3 55 10,5

Uzun siireli duraylik (DIN 16086 geregince)

Referans alinan kosullarda dijital sinyal ¢ikisi (HART, Profibus PA gibi) ve analog 4 - 20 mA'lik
akim cikisi igin gegerlidir. Bunlar, belirlenen dl¢iim diliminden ¢ikarilan verilerdir. Turn down (TD),
nominal aralik/belirlenen 6l¢tim dilimi davranisidir.
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Sifir sinyali ve cikis araligi, uzun siireli duyarlik

Zaman di- o 28 mm'lik dl¢lim hiicresi o 17,5 mm'lik dlglim
limi - o P o hiicresi
Olgiim araligi Olgiim arahigi
0...+0,1 bar'dan iti- 0... +0,025 bar/0 ... +2,5 kPa
baren
(0 ... +10 kPa)
Bir yil <% 0,05 xTD <%0,1xTD <%0,1xTD
Bes yil <%0,1xTD <% 0,2xTD <%0,2xTD
Onyil <0,15%xTD <%0,4xTD <%0,4xTD

Proses kosullari

Proses sicakhgi

Model

Olgiim hiicresi contasi

Proses sicakligi

PE tasima kablosu

FKM (VP2/A)
EPDM (A+P 70.10-02)

-20... +60 °C (-4 ... +140 °F)

EPDM (A+P 70.10-02)

PUR tagima kablosu FKM (VP2/A) -20... +80°C (-4 ... +176 °F)
EPDM (A+P 70.10-02)
FEP tagima kablosu FKM (VP2/A) -20...+100 °C (-4 ... +212 °F)

FFKM (Kalrez 6375)

-10... +100 °C (+14 ... +212°F)

Baglanti borusu

FKM (VP2/A)
EPDM (A+P 70.10-02)

-20...+100°C (-4 ... +212 °F)

FFKM (Kalrez 6375)

-10... +100 °C (+14 ... +212 °F)

si PVDF

Olgiim degeri bellegi malzeme-

FKM (VP2/A)
EPDM (A+P 70.10-02)

-20 ... 460 °C (-4 ... +140 °F)

FFKM (Kalrez 6375)

-10.... +60 °C (+14 ... +140 °F)

Olciim degeri bellegi giivenligi PE

FKM (VP2/A)
EPDM (A+P 70.10-02)

-20 ... +60 °C (-4 ... +140 °F)

Flans GFK/sizdirmazlik seridi PVDF

FKM (VP2/A)
EPDM (A+P 70.10-02)

-20... +80°C (-4 ... +176 °F)

FFKM (Kalrez 6375)

-10.... +80 °C (+14 ... +176 °F)

Proses basinci

izin verilen proses basinci

Mekanik stres”
Titresim mukavemeti
— Tasima kablosu

" Cihaz modeline bagl olarak

Model etiketi Uzerindeki "process pressure" verisine

bakin

EN 60068-2-6'ya gore 5 ... 200 Hz'te 4 g (Rezonansta

titresim)
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- Baglanti borusu 1.9 (>0,5m (1.64 ft) uzunluklarda boru ayrica destek-
lenmelidir)
Darbe mukavemeti 50 g, 2,3 msn EN 60068-2-27'ye gore (Mekanik darbe)®

Cevre kosullari

Model Ortam sicakhgi Depolama ve transport isisi
Baglanti borulu model -40 ... +80°C (-40 ... +176 °F) |-60 ... +80 °C (-76 ... +176 °F)
FEP, PUR tasima kablolu model -20...+80°C (-4 ... +176 °F) |-20... +80°C (-4 ... +176 °F)
PE tasima kablolu model -20...+60°C (-4 ... +140°F) |-20...+60°C (-4 ... +140 °F)
PE baglanti kablolu IP68 (1 bar) model |-20 ... +60 °C (-4 ... +140 °F) |-20 ... +60 °C (-4 ... +140 °F)

Elektromekanik bilgiler - Model IP66/IP67 ve IP66/IP68 (0,2 bar)®
Kablo girisi secenekleri

— Kablo girigi M20 x 1,5; 2 NPT
— Kablo baglanti elemani M20 x 1,5; Y2 NPT (kablo ¢api igin asagidaki tabloya
bakiniz)

— Koér tapa M20 x 1,5; 2 NPT

— Sizdirmaz kapak Y2 NPT

Ham madde Disli kablo baglantisi / Kablo capi

conta kullanimi 5...9mm 6...12mm 7 ...12mm
PA/NBR v v -
Piring, nikellenmis/NBR v v -
Paslanmaz gelik / NBR - - v
Tel kesidi (yay baskili klemensler)

— Kalin tel, bukalu tel 0,2...2,5mm? (AWG 24 ... 14)

— Tel ucu kilifli tel demeti 0,2...1,5mm? (AWG 24 ... 16)

Elektromekanik veriler - Model IP68 (25 bar)
Baglant kablosu Olgiim degeri algilayici - harici gévde, mekanik veriler

- Yapisi Teller, cekme gerilimini azaltma, basin¢ esitleme kapileri,
blendaj 6rgl, metal folyo, kilif'®

— Standart uzunluk 5m (16.40 ft)

— Maks. uzunluk 180 m (590.5 ft)

- 25 °C/77 °F'de min. bikilme yaricapi 25 mm (0.985 in)

- Cap yakl. 8 mm (0.315 in)

- Malzeme PE, PUR

- Renk Siyah, mavi

8 Govde modelinde 2 g, paslanmaz gelik, iki hiicre
9 Sadece mutlak basingta IP66/IP68 (0,2 bar).
9 Ex d modelinde basing esitleme kapileri bulunmaz.
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Baglant kablosu Olgiim degeri algilayici - harici gévde, elektrik verileri
- Tel kesidi 0,5 mm? (AWG 20)
— Tel direnci 0,037 Q/m (0.012 Q/ft)

Anabirim cihazinin arayiizii

Veri iletimi dijital (12C veri yolu)
Arabirim-anabirim baglanti kablosu, mekanik verileri

- Yapisi Teller, gekme gerilimini azaltma, blendaj 6rgli, metal
folyo, kilif

- Standart uzunluk 5m (16.40 ft)

— Maks. uzunluk 70 m (229.7 ft)

— Asgari bukilme yaricapi (25 °C/77 25 mm (0.985 in)

°F'de)

- Cap yaklasik 8 mm (0.315 in), yaklasik 6 mm (0.236 in)

- Malzeme PE, PUR

- Renk Siyah, mavi

Arabirim-anabirim baglanti kablosu, elektrik verileri

— Tel kesidi 0,34 mm? (AWG 22)

- Tel direnci < 0,05 Q/m (0.015 Qfft)

Gerilim beslemesi anabirim lizerinden tiim sistem icin

Calisma gerilimi

= Ugin 12V DC

= Aydinlatmasi agik U .- 16V DC

= Ug e Anabirim cihazinin sinyal ¢ikisina ve modeline bagh
olarak

Gerilim baglantilari ve cihazda elektrik ayirma dnlemleri

Elektronik Potansiyal baglanti yapilmamis
Galvanik ayirma

— Elektronik ve metal cihaz pargalari Referans gerilimi 500 V AC
arasinda
iletken baglanti Topraklama klemensi ve metalik proses baglantisi
arasinda
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Elektrige karsi korunma onlemleri™

Govde malzemesi Model IEC 60529'ye gore | NEMA'ya gére ko-
koruma sinifi ruma
Plastik Tek hiicre IP66/IP67
Type 4X
Aliminyum Tek hicre 1P66/IP67
1P66/1P68 (0,2 bar)
Type 6P
IP66/IP68 (1 bar)
Paslanmaz ¢elik (elektrolizle Tek hiicre 1P66/IP67 Type 4X
parlatiimis) 1P69
Paslanmaz ¢elik (hassas d6- Tek hiicre 1P66/IP67 Type 4X
kam) IP66/IP68 (0,2 bar)
Type 6P
IP66/IP68 (1 bar)
Paslanmaz cgelik Harici gévdeli modellerde él¢lim | 1P68 (25 bar) -
degeri algilayici

Deniz seviyesinin lizerinde kullanim ytiksekligi

- standart 2000 m (6562 ft)ye kadar

— Anabirim sensoériinden énce bagli olan 5000 m'ye (16404 ft) kadar
asiri gerilim guvenlik cihazi

Kirlilik derecesi'® 4

Koruma sinifi (IEC 61010-1) Il

10.2 Toplam sapmanin hesaplanmasi

Bir basing 6lgme konventdriiniin toplam sapmasi, galisma pratiginde beklenen en yiiksek élgim
hatasini verir. Buna, "en ylUksek pratik 6lcim hatasi" ya da "kullanim hatasi" da denir.

DIN 16086'a gore toplam sapma, temel sapma F__, ve uzun streli dayaniklilik F__'in toplamidir F__:
FtolaI= Fperl + Fslab

prerl temel sapmasi ise, sifir sinyalinin termik degisiminin, F. ¢ikis araliginin (sicaklik hatasi) ve F,,
6lcim sapmasinin toplamindan olusur:

Fpen = ‘/((FT)Z + (FKI)Z)

Sifir sinyalinin termik degisimi ve F. ¢ikis araligi "Teknik veriler' bolimtnde belirtilmistir. F temel
sicaklik hatasi orada bir grafikle géterilmektedir. Olgiim hiicresi modeli ve trun down'a bagl olarak
bu deger FMZ ve FTD el faktorleri ile carpiimaldir:

F.xFMZ x FTD

Bu degerler de "Teknik veriler" béluminde verilmigtir.

Bu; HART, Profibus PA, Foundation Fieldbus veya Modbus tizerinden dijital sinyal ¢ikisi igin gegerli-
dir.

4 ... 20 mA'lik bir gikista F, elektrik ¢ikisinin termik degisimi de buna eklenir:

™ Koruma sinifi IP66/IP68 (0,2 bar) yalnizca mutlak basing ile birlikte, ¢linkii sensér tamamen su altinda kaldigin-
da hava dengelemesi mimkiin degildir
12 Koruma tuirii yerine getirilen kullanimda.
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Fperl = ‘/((FT)Z + (FK|)2 + (Fa)Z)

Daha iyi anlagilmasina asagidaki formuller yardimci olacaktir:
F, :Toplam sapma

total
perf”
stab”

F__:temel sapma

F...: Uzun sureli duyarlik

10.3 Pratikten bir 6rnek

Veriler

F.: Sifir sinyali ve ¢ikis sliresinin termik degisikligi (1si hatasi)
F,: Olgim sapmasi
F,: Akim gikiginin termik degisikligi
FMZ: 6l¢tim hiicresi modeli ek faktori
FTD: turn down ek faktori

iki su kabindaki dolum seviyesi farkinin élgtimi, 1.600 mm yiikseklik, 0,157 bar (157 kPa)'a tekabill
eder, Urlin ortami sicakligi 50 °C

VEGABAR 86 0,4 bar 6l¢iim araliginda, élgim sapmasi < 0,1 %, 6l¢im hicreleri @ 28 mm

1.Turn Down'in hesaplanmasi
TD = 0,4 bar/0,157 bar, TD=2,6 : 1

2. Sicaklik hatasinin bulunmasi F_
Gerekli degerler teknik verilerden alinir:

0,75

0,6

0,45 -
\
0,15

TBasis

=)
-
o
= |
= 0 : ; ‘
5 -20 0,15 20 40 50 60 80 100
@
2 %
[se}
=
u -0,45
-0,6
-0,75 -
T/%C
Res. 25: Yukaridaki 6rnekteki temel sicaklik hatasinin bulunmasi: F. =0,15%

Olgiim hiicresi -

iklimlendirilmig &l¢iim hiicresi, dl¢iim araligina bagh olarak

Ol¢iim hiicresi mo- Standart

deli % 0,1 10 bar, 25 bar 1 bar, 2,5 bar 0,4 bar
FMZ faktori 1 1 2 3

Tab. 18: Yukaridaki 6rnegin 6lgiim hticresi ek faktorindin bulunmasi: F,,, = 1

Turn Down TD1:1 TD2,5:1 TD5:1 TD10:1 TD20:1
FTD faktori 1 1.75 3 55 10.5
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Tab. 19: Yukaridaki 6rnegin turn down ek faktériniin bulunmasi: F,, =1,75
Fr=Froass X Fuz X Frp

F;=%0,15x1x1,75

F.=0,26 %

3. Ol¢iim sapmasi ve uzun siireli dayanikhihigin hesaplanmasi

Olgiim sapmasi F,, ve uzun sureli dayaniklilik F__ icin gerekli olan dederler Teknik veriler'den alina-

stab

bilir:

Kesinlik sinifi Lineer olmama, histerez ve tekrarlanamamazlik.
TD< 5:1 TD>5:1

% 0,1 <%0,1 <%0,02 x TD

Tab. 20: Tablodaki 6lgim sapmasinin hesaplanmasi: F,,= 0,1 %

VEGABAR 86
Zaman di- o 28 mm'lik dl¢lim hiicresi o 17,5 mm'lik dlglim
fimi Tiam 6él¢iim araliklan Olgiim aralig hucresi
0 ... +0,025 bar/0 ... +2,5 kPa

Bir yil <0,05%xTD <% 0,1xTD <%0,1xTD
Bes yil <%0,1xTD <%0,2xTD <%0,2xTD
Onyil <0,15%xTD <%0,4xTD <%0,4xTD
VEGABAR 87
Zaman dilimi Tim él¢iim araliklari Olgiim aralig

0 ... +0,025 bar/0 ... +2,5 kPa
Bir yil <0,05% xTD <%0,1xTD
Bes yil <%0,1xTD <%0,2xTD
Onyil <0,15%xTD <%0,4xTD

Tab. 21: Uzun sdreli dayanikliligin tabloya bakilarak bulunmasi, bir yil boyunca gézlem: F
%0,05 x 2,6 = %0,13

=%0,05xTD =

tab

4. Toplam sapmanin hesaplanmasi - dijital sinyal
-1. Adim: Temel dogruluk F_
Fpen = ‘/((FT)Z +(F)?)

f

F,=0,26 %

F=% 0,1

Fren = V(%0,26)? + (%0,1)?)
Frer =028 %

-2. Adim: Toplam sapma F_
Foa = Fperf +Fow

F et = % 0,28 (1. adimin sonucu)
F..=(0,05%xTD)

stab —
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= (%0,05 x 2,5)

Fs(ab -

F..=0,13%

stab
F o = 700,28 + %0,13 = %0,41
5. Olgiim donaniminin toplam sapmasinin hesaplanmasi
Olgtim tertibatinin toplam sapmasi hesaplanmasina her iki sensér de dahil edilir. 4 ... 20 mA anabi-
rim cihazinda analog akim ¢ikislarinin termik hatasi da buna eklenir:

- 2 2 2
Fto(al - J(Fto(al anabirim) + (Fto(a\ arabirim) + (Fa)

0.3 %

0,15 %

- \/ S
-40°C -20°C 20°C °C 60°C 80°C —»
0,15 %
U,3 70

Res. 26: Akim ¢ikigindaki termik dedisim neneniyle F, bu érnekte= 0,1 %

Fiw = V(0,41 %)2 + (0,41 %)? + (0,1 %))= 0,59 %
Olglim ydniindeki toplam sapma bu durumda % 0,59 olur.
Olglim sapmasi (mm cinsinden): 1.600 mm x %0,59 = 9 mm

Ornek, 6lglim hatasinin pratikte temel dogrulukta oldugundan daha yiiksek olabilecegini géstermek-
tedir. Bunun nedeni sicakligin ve turn down'in etkisidir.

Akim cikisinin termik degisimi bu 6rnekte dikkate alinmayacak kadar kiguktur.

10.4 Ebatlar

Asagidaki dlgekli gizimler sadece olasi modellerin bir kesitini géstermektedir. Ayrintili dlgekli gizimleri
www.vega.com/downloads sayfasindaki Indirilecek dosyalar" ve "Cizimler" linkinden indirebilirsiniz.
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Govde
~ 116 mm
s et
@ )9179mm ”gesg,],m ] @ 80 mm
RRIE) (3.39") (3.15")
ll
El~
g = E|N E =
o3 g o3
¢
M20x1,5/ @ ﬂ M20x1,5/ M20x1,5 M20x1,5/
%2 NPT % NPT L Y% NPT L
~ 116 mm
(4-5;'5) ~59 mm
[%] mm "
[I— e R — 2.3
(3.39") ( ) w(g(;g:;n
E =
N
El~
S| EE
-~ =
[=3E
M20x1,5/ M20x1,5 :
Y% NPT 1 M20x1,5/ J
% NPT

Res. 27: Koruma sinifi IP66/IP67 ve IP66/IP68 (0,2 bar) olan gévde modelleri; entegre gbsterge ve ayar modLilli
govde yliksekligini 9 mm/0.35 in ya da 18 mm/0.71 in kadar arttinr

NN =

Plastik tek hiicre (IP66/IP67)

Alliminyum - tek hticreli

Paslanmaz celik tek hticre (elektrolizle parlatiimis)
Paslanmaz celik tek hticre (ince ddkdiim)

Paslanmaz celik tek hiicre (elektrolizle parlatiimis) IP69

64
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IP68 modelinde dis gévde

80 mm
(3.15")

el
el /D ES
Ef \! N Bl
8 — :
41,6rr|1‘mIl ‘ 110 mm x 90 mm
(1.64") ! (4.33"x 3.54")
~ 66 mm
@ (2.60")
90 mm I
(3.54")
70 mm
(2.76")
3mm 8 mm
(0.12") (0.32") @
a B
° “ﬁ@@\@}
RS =
e e £l
El gl Eg
B E8 B
= T I
kg
® © 110 mm x 90 mm
S5 & (4.33"x 3.54")

Res. 28: VEGABAR 86, dis gévdeli IP68 modeli

Yandan kablo ¢ikisi

Eksenel kablo ¢ikisi

Plastik tek hiicre

Paslanmaz ¢elik tek hiicre

Conta 2 mm (0.079 in), (yalnizca 3A onaylamasi oldugunda)

N WN =
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VEGABAR 86, 6lciim sondasi (32 mm)

. SW 30 mm —
2.05") 22mm | (1.18") |
[ (087 | gr= —
Elay I
)| o)
— T
£l ® 5
NS E|f W
w= G1%/ El8 :
1% NPT 3 G1%/
. 1% NPT
2 :g'/ = —— |
e Zls
N
4 — [
- -
2 8 mm 229 mm
(0.32") (1.14%
E =
oN
Be
2 32 mm
(1.26")
— 1 E

Res. 29: VEGABAR 86, éigiim sondasi (32 mm)

Gevsetme kiskaci

Esnek ayarli disli tasima kablosu baglantisi G1%z, 12 NPT
Disli G1%2, 1%2 NPT

Vidali kablo ¢ikisi G1%2, 172 NPT

Konfigtiratorden elde edilen toplam uzunluk

~ AN =
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VEGABAR 86, 6lciim sondasi (22 mm)

20 mm

AN

G121
1% NPT

48-52 mm,
a '89:' 22 mm
2.08" (0.87")
SW 30 mm
(1.18")
El~
glo o8
G1%/
1% NPT
EC
Sk
-
-
—]
2 8 mm
(0.32")
AN\ A\
ISk
S 22 mm
| - 2
I 0.87)
@ @ &)
Res. 30: VEGABAR 86, éigiim sondas (22 mm)
1 Gevsetme kiskaci
2  Esnek ayarl disli tasima kablosu baglantisi G1%, 12 NPT
3 DisG1, 1 NPT
4 Vidali kablo ¢ikisi G1%2, 172 NPT
L Konfigtiratérden elde edilen toplam uzunluk
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VEGABAR 86, plastik model

£l e
G1%/ ~ SW 46 mm '
1 olo
1% NPT Qle 8
o G1%/
M/ 1% NPT
N G1%/ __
=T T%RPT =
ElG E%
qle e
-
- - —
JARN AR\ ]
£g
2N
€|~ -
£l
<N
oL 2 44 mm 2 37 mm
(173" (1.46")

Res. 31: VEGABAR 86, plastik model

PVDF, G1%, 1% NPT disli baglantili

PVDF, G1%, 12 NPT dislisi ile

PE kaplamali, G1%2, 1% NPT dislisi ile
Konfigtiratorden elde edilen toplam uzunluk

~wh =
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VEGABAR 86, flans baglantisi

=
d2
s ]
s [ 1] HIEE!
| w || ]!

. @mm|[oN[ PN D | b | Kk 2 a4 | f
e |25 40 [ 115 | 18 | 85 | axo14 | 68 | 2
B3 [32) 40 | 140 | 18 | 100 | 4xe18 | 78 | 2
A8 |40] 40 | 150 | 18 [ 110 | 4xo18 | 88 | 3
B2 |50 40 | 165 | 20 | 125 | 4xe18 | 102 | 3
B5 |80] 40 | 200 | 24 | 160 | sxo18 | 138 | 3
e [100] 16 | 220 [ 20 | 180 | 8xo18 | 158 | 3
A6 [150] 16 | 285 | 22 | 240 | 8xe22 | 162 | 3
@ “lbs | D b K d2 da | f
cA | 2] 150 [1525] 19 [1205] axet6 | 92 | 3
- 8 mm cB | 3] 150 [1905] 19 [1525| 4xe16 | 152 | 3
0.32") BB |4"| 300 | 254 | 305 | 200 | 8xe16 | 157 | 3
@inch [DN[ PN | D | b | 2 a | f
| 25] 20 [453"[0.71" | 3.35" [4xe 0.55" | 2.68" |0.08"
B3 |32] 40 |551"|0.71"]3.94" [4x0 0.71"| 3.07" D.08"
A8 |40 40 |5.91"|0.71" | 4.33" [axe 0.71" | 3.47" [0.12"
B2 50| 40 [6.50"|0.79"| 4.92" [axe 0.71" | 4.02" [0.121
B5 |80| 40 |7.87"|0.95'|6.30" [8x0 0.71"| 5.43" [0.121
Eo co |100] 16 |8.66"|0.79" | 7.09" |8xe 0.71"| 6.22" [0.12"
2ls A6 |150] 16 [11.22"| 0.87" | 9.45" |8x0 0.87" | 6.38" [0.12]
232 mm @ “|ws | D b K a2 a4 | f
(1.267 cA |27 150 | 6" |0.75" [4.75" | ax00.63" | 3.63" 012"
cB |3 | 150 | 7.50"|0.75" | 6 |4xe0.63 | 6" [p.12
BB 4" | 300 | 10" [1.25" [7.87" | 8x00.63" | 6.19" 0.12"

Res. 32: VEGABAR 86, flang baglantisi (32 mm'lik élgiim dederi algilayicisi 6rnegdi)

1 DIN 2501 geregince flanglar
2 ASME B16.5 geregince flanglar
L Konfigtiratérden elde edilen toplam uzunluk
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VEGABAR 86, hijyenik baglanti

gl SE
E|S ElS
oY oY
/m)
i al
2 64 mm 2 78 mm (3.07")
(2.52") 292 mm (3.62")
@ 8 mm
- 0.32" -
El
ey
Be
- @ 32 mm
(1.26")
@ )

Res. 33: VEGABAR 86, hijyenik baglantilar
1 Klemens 2" PN 16 (o 64 mm), (DIN 32676, ISO 2852)

2 Boru vidasi DN 50
L Konfigtiratérden elde edilen toplam uzunluk
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VEGABAR 86, Disli model

@

28 mm 28 mm
(0.32") (032
o -
232mm
232mm
126" (1.26")
£~ 240 mm £~ 240 mm
£la (1.58") £l (1.58")
a2 3¢
Rl 3le
gl= g &=
£l ER SW 27 mm Elg SW 41 mm
gld RS . (1.06") o2 (1.61")
2=
7 Gl 1 Gl
ElZ
Gn a5 022mm
. (0.87")

Res. 34: VEGABAR 86, Disli model
Disli G¥2, ic G%

Disli ¥2 NPT, delik o 11 mm
Disli G1

~wh =

Konfigdiratérden elde edilen toplam uzunluk
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10.5 Sinai miilkiyet haklari

VEGA product lines are global protected by industrial property rights. Further information see
www.vega.com.

VEGA Produktfamilien sind weltweit geschuitzt durch gewerbliche Schutzrechte.

Nahere Informationen unter www.vega.com.

Les lignes de produits VEGA sont globalement protégées par des droits de propriété intellectuel-
le. Pour plus d'informations, on pourra se référer au site www.vega.com.

VEGA lineas de productos estan protegidas por los derechos en el campo de la propiedad
industrial. Para mayor informacion revise la pagina web www.vega.com.

TnHnm npoaykummn dmpmbl BEIA 3awymiaotcst no Bcemy MUpy nNpaBamMu Ha MHTENMEKTyanbHyo
COBCTBEHHOCTb. [lanbHeliLyto MHOopMaLmio CMOTpUTE Ha caTe www.vega.com.

VEGARFIF RE S IREH MR~ HURF
B —H{E BES N M <www.vega.com,

10.6 Marka

Tum kullanilan markalarin yani sira sirket ve firma isimleri de mal sahipleri/eser sahiplerine aittir.
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Baski tarihi:

Sensorlerin ve degerlendirme sistemlerinin teslimat kapsami, uygulanmasi, kulla-
nimi ve isletme talimatlari hakkindaki bilgiler basimin yapildigi zamandaki mevcut
bilgilere uygundur.

Teknik degisiklikler yapma hakki mahfuzdur
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